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1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt notwendige Informationen, um den Servoaktuator TPM+ dynamic/ TPM+
high torque/ TPM+ power, im Weiteren Servoaktuator genannt, sicher zu verwenden.

Falls dieser Anleitung Erganzungsblatter (z.B. fiir Sonderanwendungen) beigefligt sind, sind die
darin enthaltenen Angaben gliltig. Widersprechende Angaben in dieser Anleitung werden somit
ungultig.

Bei Fragen zu Sonderanwendungen wenden Sie sich an WITTENSTEIN alpha GmbH.

Der Betreiber muss gewahrleisten, dass diese Anleitung von allen Personen, die mit Installation,
Betrieb oder Wartung des Servoaktuators beauftragt werden, gelesen und verstanden wurde.

Bewahren Sie die Anleitung griffbereit in der Nahe des Servoaktuators auf.

Informieren Sie Ihre Kollegen, die im Umfeld der Maschine arbeiten, tber die
Sicherheitshinweise, damit niemand zu Schaden kommt.

Das Original dieser Anleitung wurde in Deutsch erstellt, alle anderen Sprachversionen sind
Ubersetzungen dieser Anleitung.

1.1 Signalworter

Folgende Signalworter werden verwendet, um Sie auf Gefahren, Verbote und wichtige
Informationen hinzuweisen:

A GEFAHR

Dieses Signalwort weist auf eine unmittelbar drohende Gefahr hin, die
schwere Verletzungen bis hin zum Tod zur Folge hat.

A WARNUNG

Dieses Signalwort weist auf eine moéglicherweise drohende Gefahr
hin, die schwere Verletzungen bis hin zum Tod zur Folge haben kann.

A VORSICHT

Dieses Signalwort weist auf eine moéglicherweise drohende Gefahr
hin, die leichte bis schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Dieses Signalwort weist auf eine moéglicherweise drohende Gefahr
hin, die Sachschaden zur Folge haben kann.

Ein Hinweis ohne Signalwort weist auf Anwendungstipps oder
besonders wichtige Informationen im Umgang mit dem Servoaktuator
hin.

1.2 Sicherheitssymbole

Folgende Sicherheitssymbole werden verwendet, um Sie auf Gefahren, Verbote und wichtige
Informationen hinzuweisen:

AN 2 A

Allgemeine Gefahr HeilRe Oberflache Schwebende Lasten Einzug
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Elektrische Spannung Brennbar Umweltschadlich Information

A
Arad

Elektrostatisch
gefahrdetes Bautell

1.3  Aufbau der Sicherheitshinweise
Sicherheitshinweise in dieser Anleitung sind nach dem folgenden Muster aufgebaut:

A B
\

| \
| \
| \

\
A XXX
P00 300000 XX 30000 XaOKK KKK, KHKHK.
o 00000 00000¢ K000 X000 X000

\
\C

D

A = Sicherheitssymbol (siehe Kapitel 1.2 "Sicherheitssymbole")
B = Signalwort (siehe Kapitel 1.1 "Signalworter")

C = Art und Folge der Gefahr

D = Abwehr der Gefahr

1.4 Informationssymbole
Folgende Informationssymbole werden verwendet:
e fordert Sie zum Handeln auf
> zeigt die Folge einer Handlung an
® gibt Ihnen zusatzliche Informationen zur Handlung

de-6 4022-D018396 Revision: 08
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Sicherheit

Diese Anleitung, insbesondere die Sicherheitshinweise, und die fiir den Einsatzort gliltigen Regeln
und Vorschriften, sind von allen Personen, die mit dem Servoaktuator arbeiten, zu befolgen.

Zusatzlich zu den in dieser Anleitung genannten Sicherheitshinweisen sind die allgemeinglltigen
gesetzlichen und sonstigen Regeln und Vorschriften zur Unfallverhiitung (z. B. persénliche
Schutzausristung) und zum Umweltschutz zu befolgen.

EU-Niederspannungsrichtlinie

Der Servoaktuator wurde in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/35/EU gebaut. Die elektrische
Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufiihren (z.B. Leitungsquerschnitte,
Absicherung).

Die Einhaltung der Forderungen flr die Gesamtanlage liegt in der Verantwortung des Herstellers
dieser Anlage.

Gefahren
Der Servoaktuator ist nach dem aktuellen Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln gebaut.

Um Gefahren fiir den Benutzer oder Beschadigungen an der Maschine zu vermeiden, darf der
Servoaktuator nur fur seine bestimmungsgemale Verwendung (siehe Kapitel 2.4
"Bestimmungsgemalie Verwendung") und in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
eingesetzt werden.

e Informieren Sie sich vor Beginn der Arbeiten Uber die allgemeinen Sicherheitshinweise (siehe
Kapitel 2.7 "Allgemeine Sicherheitshinweise").

Personal

Nur Fachpersonal, das diese Anleitung gelesen und verstanden hat, darf Arbeiten am
Servoaktuator durchfiihren. Fachpersonal muss, aufgrund seiner Ausbildung und Erfahrung, die
ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen kénnen, um Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Der Servoaktuator ist dazu bestimmt, in nachfolgenden Maschinen, unvollstandigen Maschinen
oder Ausristungen eingebaut oder mit ihnen zusammengefligt zu werden:

- ortsfeste GroRanlagen,
- ortsfeste industrielle GroRwerkzeuge,

- bewegliche Maschinen, die nicht flir den Strallenverkehr bestimmt sind und ausschlief3lich zur
professionellen (gewerblichen und industriellen) Nutzung zur Verfligung gestellt werden

Insbesondere sind folgende Punkte zu beachten:
- Der Servoaktuator muss von einem Servoregler angesteuert werden.

- Der Servoaktuator darf nicht in Anwendungen mit besondern Umweltbedingungen wie z.B.
Vakuum, explosionsgefahrdeten Bereichen, Reinraum oder Bereichen mit radioaktiver
Belastung eingesetzt werden.

- Fdr den Einsatz in der Lebensmittelindustrie oder in der pharmazeutischen Industrie sind
zusatzliche Punkte zu bertcksichtigen:
- Der Servoaktuator darf nur neben oder unter dem Lebensmittelbereich/Produktbereich

eingesetzt werden.

- Beachten Sie aullerdem 7.4 "Hinweise zum eingesetzten Schmierstoff".

- Fur den gefahrlosen Betrieb notwendige Schutzeinrichtungen missen vorhanden,
ordnungsgemal installiert und voll funktionsfahig sein. Sie durfen nicht entfernt, verandert,
umgangen oder unwirksam gemacht werden.
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Bei Not-Aus-Situationen, Stérungen der Stromversorgung und/oder Schaden an der
elektrischen Ausristung muss der Servoaktuator

- sofort abgeschaltet werden,
- gegen unkontrolliertes Wiedereinschalten gesichert werden,
- gegen unkontrollierten Nachlauf gesichert werden.

Die optional eingebaute Bremse ist lediglich eine Haltebremse und darf nur in Not-Stop-
Situationen zum Abbremsen des laufenden Servoaktuators verwendet werden.

Vernunftigerweise vorhersehbarer Fehlgebrauch

Jeder Gebrauch, der die zulassigen technischen Daten Uberschreitet (z. B. Drehzahlen, Kraft- und
Momentenbelastung, Temperatur), gilt als nicht bestimmungsgemaf’ und ist somit verboten.

Insbesondere sind folgende Anwendungen unzulassig:

Betrieb des Servoaktuators, ohne ihn fachgerecht in andere Maschinen oder in andere
unvollstdndige Maschinen oder Ausristungen einzubauen oder mit ihnen zusammenzufiigen.

Betrieb des Servoaktuators in einem mangelhaften Zustand

Betrieb des Servoaktuators, ohne dass gegebenenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine
in die er eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
entspricht.

Betrieb des Servoaktuators in einer explosionsgefahrdeten Umgebung

Montage des Servoaktuators ohne vorherige Kenntnisnahme der Betriebs- /
Montageanleitung

Betrieb des Servoaktuators ohne leserliche Warn- und Hinweisschilder
Verwendung von nicht bestimmungsgemafien Schmiermitteln
Verwendung von nicht geeigneten Servoreglern

Verwendung bei nicht bestimmungsgemalen Einbau-, Einsatz-, Leistungs- und
Umgebungsbedingungen

Montage des Servoaktuators durch nicht ausreichend fachkundiges Personal

Gewabhrleistung und Haftung
Gewahrleistungs- und Haftungsanspriche bei Personen- oder Sachschaden sind ausgeschlossen,

bei

Nichtbeachtung der Hinweise fiir Transport und Lagerung
nicht bestimmungsgemafer Verwendung (Fehlgebrauch)
unsachgemaf oder nicht ausgefihrten Wartungs- oder Reparaturarbeiten

unsachgemafer Montage / Demontage oder unsachgemaflem Betrieb (z. B. Testlauf ohne
sicheren Anbau)

Betrieb des Servoaktuators mit defekten Schutzeinrichtungen und —vorrichtungen
Betrieb des Servoaktuators ohne Schmierstoff
Betrieb eines stark verschmutzten Servoaktuators

Anderungen oder Umbauten, die ohne die schriftiche Genehmigung der WITTENSTEIN
alpha GmbH ausgefihrt wurden

Allgemeine Sicherheitshinweise

A GEFAHR

Fehlerhafte Elektroanschliisse oder nicht zugelassene
spannungsfiihrende Bauteile fiihren zu schweren Verletzungen bis
hin zum Tod.

e Lassen Sie alle elektrischen Anschlussarbeiten nur von Fachpersonal
durchfihren.

e Tauschen Sie beschadigte Kabel oder Stecker sofort aus.

4022-D018396 Revision: 08
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A WARNUNG

Im Generatorbetrieb wird Spannung induziert. Diese kann zu tédlichen
StromstoRen fiithren.

e Sorgen Sie beim Generatorbetrieb dafir, dass Stecker und Anschlisse
nicht offen liegen.

A WARNUNG

Umhergeschleuderte Gegenstiande durch drehende Bauteile konnen
schwere Verletzungen verursachen.

e Entfernen Sie Gegenstande und Werkzeug vom Servoaktuator, bevor
Sie ihn in Betrieb nehmen.

A WARNUNG

Drehende Bauteile am Servoaktuator kdnnen Koérperteile einziehen
und schwere Verletzungen bis hin zum Tod verursachen.

e Halten Sie bei laufendem Servoaktuator einen ausreichenden Abstand
zu sich drehenden Maschinenbauteilen.

e Sichern Sie die Maschine bei Montage- und Wartungsarbeiten gegen
Wiederanlauf und ungewollte Bewegungen ( z. B. unkontrolliertes
Absenken von Hubachsen).

A WARNUNG

Ein beschadigter Servoaktuator kann zu Unfallen mit
Verletzungsrisiko fiihren.

e Betreiben Sie keinen Servoaktuator, der durch Fehlbedienung oder
Maschinen-Crash Uberlastet wurde (siehe Kapitel 2.5
"Verniunftigerweise vorhersehbarer Fehlgebrauch").

e Tauschen Sie betroffene Servoaktuatoren aus, auch wenn kein
aulderlicher Schaden sichtbar ist.

A VORSICHT

HeiRes Servoaktuatorgehause (bis 125 °C) kann schwere
Verbrennungen verursachen.

e Berihren Sie das Servoaktuatorgehause nur mit Schutzhandschuhen
oder nach langerem Stillstand des Servoaktuators.

Lose oder uiberlastete Schraubverbindungen kénnen Schiaden am
Servoaktuator verursachen.

e Montieren und prifen Sie alle Schraubverbindungen, fiir die
Anziehdrehmomente angegeben sind, mit einem kalibrierten
Drehmomentschlissel.

> D

> B P
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A WARNUNG

Schmierstoffe sind brennbar.
e Verwenden Sie keinen Wasserstrahl zum Loschen.

o Geeignete Léschmittel sind Pulver, Schaum, Wassernebel und
Kohlendioxid.

e Beachten Sie die Sicherheitshinweise des Schmierstoffherstellers (siehe
Kapitel 7.4 "Hinweise zum eingesetzten Schmierstoff").

A VORSICHT
Lésungsmittel und Schmierstoffe konnen zu Hautirritationen fiihren.
e Vermeiden Sie den direkten Hautkontakt.

Losungsmittel und Schmierstoffe konnen Erdreich und Gewasser
verschmutzen.

e Verwenden und entsorgen Sie die Losungsmittel fiir die Reinigung sowie
Schmierstoffe sachgerecht.

2.8 Sicherheitsschilder

Am Servoaktuatorgehduse befindet sich ein
Sicherheitsschild, das vor heifen Oberflachen
warnt. Dieses Sicherheitsschild darf nicht entfernt
werden.
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3 Beschreibung des Servoaktuators

Der Servoaktuator ist eine Kombination aus einem
spielarmen Planetengetriebe (B) und einem AC-
Servomotor (A).

Die Abtriebslagerung ist so ausgefihrt, dass sie
hohe externe Kippmomente aufnehmen kann.

Der Abtriebsflansch besitzt zwei
Zentriermoglichkeiten.

Bei dem AC-Servomotor handelt es sich um einen biirstenlosen dreiphasigen Synchronmotor mit
Erregung durch Permanentmagnete, die sich auf dem Rotor befinden. Zur Kommutierung und

Drehzahlregelung dient ein Resolver oder ein optischer Geber. Optional ist eine permanenterregte
Haltebremse im Motor integriert.

31 Typenschild
Das Typenschild ist am Servoaktuatorgehdause angebracht.
c @ D A E F B
N
/:‘A WITTENSTEIN alpha GmbHi - Walter-Wittenstein-Str.1 - D97999 Igersheim
- csic) N [ Typ: TPMAD50S-027R-6P0O1-155D-W1-000  [AC: 4xxx xxxx
U pLV1:'86( |Ty[NmJ: 452|TplNmI: 950 [T, [Nm1:56,6|ny,q [rom]: 5000 [Class: F Pos: xxx
1L Avs): 17,9| Tnasl Arns)i3.5\Uprate [ V1| - [Ratio: 27,5 [Namslroml: 164 | Date; KW/JJ|IP: 65
Lubrication: Oil Tribgl 800/220 Pps: xxx [Serial,No.: xjooodocx
Drive:| Xxfxxxxx |Mater1'aL No.: [xxxxxxxx “‘
\Back EMF InyerterDuty VPWM  Cpnstant Torque|(CT) C E22’ Oéou 5
K M N R P 0]
Q H T I L J
Bezeichnung Bezeichnung
A Bestellschlissel (siehe 3.2 "Bestellschlissel") K Schmierung
B Artikelcode L Einbaulage
C Zwischenkreisspannung M Max. Drehzahl
D Dauerstillstandsmoment am Abtrieb N | Max. Drehzahl des Motors
E Max. Beschleunigungsmoment am Abtrieb 0] Schutzart
F Max. Beschleunigungsmoment des Motors P Isolierstoffklasse
G Dauerstillstandsstrom des Motors Q Servoumrichter
H Max. Beschleunigungsstrom des Motors R Herstellungsdatum
| Bremsenspannung S Seriennummer
J Getriebelibersetzung T Materialnummer (Kunde)
Tbl-1: Typenschild
Revision: 08 4022-D018396
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Bestellschliissel
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TPM 010S-091R-6PB1-064A-W1

Aktuatortyp
TPM

Ausfiihrung
_ =dynamic
A = high torque
P = power

BaugroRe
004/010/025/050/110

Ausfiihrung
S = Standard UL

G = Fettflllung

F = lebensmitteltaugliche Schmierung
X = Sonderausfiihrung

P = angeschweif’tes Ritzel

Ubersetzung i

Riickfiihrungssystem
R = Resolver 2-polig
S = EnDat Absolutwertgeber, Singleturn
M = EnDat Absolutwertgeber, Multiturn
N = Hiperface Absolutwertgeber Singleturn
K = Hiperface Absolutwertgeber Multiturn
T = 5V-TTL -Inkrementalgeber mit Hall-Signal
E = Absolutwertgeber Singleturn,
Rockwell kompatibel
V = Absolutwertgeber Multiturn,
Rockwell kompatibel
| = Inkrementalgeber optisch

Leistungsdaten

Pinbelegung
1 = Standard, Temperatur-

Sensor Uber
Signalkabel

4 = Temperatur-Sensor
Uber Leistungskabel
5 = Rockwell kompatibel

6 = B&R kompatibel

- Elektr. Anschluss

W = Winkeleinbaudose
G = Einbaudose gerade

Motorgréfe und

Statorldnge

Spielangabe
1 = Standard
0 = Reduziert

Bremse
B = mit Bremse
O = ohne Bremse

Temperatursensor
P=PTC
K=KTY

Zwischenkreisspannung
5 =320V
6 = 560V

Die maximal zuldssigen Drehzahlen und Drehmomente entnehmen Sie dem Kapitel 9.4

"Technische Daten".

Masse

In den Tabellen "Tbl-2", "Tbl-3" und "Tbl-4" sind die standardmaligen Massen der Servoaktuatoren
(mit Resolver, ohne Bremse) angegeben. Je nach Ausfuhrung, kann die tatsachliche Masse bis zu

20 % abweichen.

Masse TPM* dynamic

GréRe TPM* 004 010 025 050 110
ohne Bremse [kg] i=16-31 2,2 4.8 8,5 18,5 37,1
i=61-91 2 4,3 7,1 14,7 35,9
mit Bremse [kg] i=16-31 3 53 9,8 23,7 39,6
i=61-91 2,7 49 8,4 16,2 38,3
Tbl-2: Masse [kg]
4022-D018396 Revision: 08



3.4.2 Masse TPM" high torque

GroRe TPM* 010 025 050 110

ohne Bremse [kg] i=22-55 7,6 14,8 25,3 76,8

i =66 — 10,0 21,8 63,8

i=88 8,0 10,0 21,8 63,8

i=110 8,0 10,0 21,8 45,5

i =154, 220 6,5 10,0 21,8 45,5

mit Bremse [kg] i=22-55 8,1 15,9 27,5 80,0

i =66 - 10,5 22,9 67,0

i=88 8,5 10,5 22,9 67,0

i=110 8,5 10,5 22,9 46,8

i =154, 220 7,0 10,5 22,9 46,8

Tbl-3: Masse [kg]
3.4.3 Masse TPM* power

GroRe TPM* 004 010 025 050 110
ohne Bremse [kg] i=4-10 3,6 7,2 14,0 23,6 58,8
i=16-35 3,7 7.4 14,5 25,1 59,6
i=40-100 3,3 6,0 10,3 19,4 52,3
mit Bremse [kg] i=4-10 4 7,7 15 249 62,0
i=16-35 4.1 7,9 15,5 26,4 62,8
i=40-100 3,7 6,5 11,3 20,7 55,5

Revision: 08

Tbl-4: Masse [kg]
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4 Transport und Lagerung

4.1 Lieferumfang
e Prifen Sie die Vollstandigkeit der Lieferung anhand des Lieferscheins.

® Fehlende Teile oder Schaden sind sofort dem Spediteur, der Versicherung oder der
WITTENSTEIN alpha GmbH schriftlich mitzuteilen.

4.2 Verpackung
Der Servoaktuator wird in Folien und Kartons verpackt angeliefert.

e Entsorgen Sie die Verpackungsmaterialien an den dafiir vorgesehenen Entsorgungsstellen.
Beachten Sie bei der Entsorgung die gultigen nationalen Vorschriften.

4.3 Transport

A A WARNUNG

L4

a Schwebende Lasten kénnen herabfallen und schwere Verletzungen

bis hin zum Tod verursachen.
e Halten Sie sich nie unter schwebenden Lasten auf.

e Sichern Sie den Servoaktuator vor dem Transport mit einer geeigneten
Befestigung (z. B. Gurte).

HINWEIS

Harte StoRe, z.B. durch Herabfallen oder zu hartes Absetzen, konnen
den Servoaktuator beschéadigen.

e Verwenden Sie nur Hebezeuge und Lastaufnahmemittel mit
ausreichender Tragkraft.

e Das zulassige Hubgewicht eines Hubgerats darf nicht Gberschritten
werden.

e Setzen Sie den Servoaktuator langsam ab.

Angaben zur Masse siehe Kapitel 3.4 "Masse".
Nur flr den Transport sind Umgebungstemperaturen zwischen —20° C und +50° C zulassig.

44 Lagerung

Lagern Sie den Servoaktuator in horizontaler Position und trockener Umgebung bei einer
Temperatur von 0°C bis + 30°C in der Originalverpackung. Lagern Sie den Servoaktuator maximal
2 Jahre.

Fur die Lagerlogistik empfehlen wir Ihnen das "first in - first out" Prinzip.
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e Informieren Sie sich vor Beginn der Arbeiten Uber die allgemeinen Sicherheitshinweise (siehe
Kapitel 2.7 "Allgemeine Sicherheitshinweise").

5.1 Vorbereitungen

A

A

HINWEIS

Viele elektronische Bauteile sind empfindlich gegeniiber
elektrostatischer Entladung (ESD). Das betrifft vor allem integrierte
Schaltkreise (IC), Halbleiterbauelemente, Widerstiande mit ein Prozent
oder weniger Toleranz, auBerdem Transistoren und andere Bauteile,
wie zum Beispiel Encoder.

o Beachten Sie die Richtlinien zum ESD-Schutz.

Druckluft kann die Dichtungen des Servoaktuators beschéadigen.
e Verwenden Sie fir die Reinigung des Servoaktuators keine Druckluft.

e Reinigen / Entfetten Sie die Abtriebswelle / den Abtriebsflansch des Servoaktuators mit einem
sauberen und fusselfreien Tuch sowie einem fettldsenden, nicht aggressiven
Reinigungsmittel.

e Trocknen Sie alle Anlageflachen zu benachbarten Bauteilen um die korrekten Reibwerte der
Schraubenverbindungen zu erhalten.

e Prifen Sie die Anlageflachen zusatzlich auf Beschadigungen und Fremdkorper.

5.2 Servoaktuator an eine Maschine anbauen

Der Servoaktuator ist fiir jede Einbaulage geeignet, die
Schmierstoffmenge ist jedoch von der Einbaulage abhéngig. Die
Einbaulage sowie der eingefiillte Schmierstoff sind auf dem
Typenschild angegeben (siehe Kapitel 3.1 "Typenschild").

e Bauen Sie den Servoaktuator nur in der angegebenen Einbaulage ein.

e Beachten Sie die Sicherheits- und Verarbeitungshinweise zum
verwendeten Schraubensicherungsklebstoff.

Revision: 08
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e Streichen Sie die Befestigungsschrauben mit
einem Schraubensicherungskleber ein (z.B.
Loctite® 243).

e Befestigen Sie den Servoaktuator mit den
Befestigungsschrauben Uber die
Durchgangsbohrungen (A) an der Maschine.

@® Bauen Sie den Servoaktuator so ein, dass
das Typenschild (B) lesbar bleibt.

® Verwenden Sie keine Scheiben (z.B.
Unterlegscheiben, Zahnscheiben).

® Die vorgeschriebenen Schraubengrélien
und Anzugsdrehmomente siehe Kapitel 9.1
"Angaben zum Anbau an eine Maschine",
Tabellen "Tbl-11" und "Tbl-12".

5.3 Anbauten an die Abtriebsseite

HINWEIS

Verspannungen bei der Montage kénnen den Servoaktuator
beschadigen.

e Montieren Sie Zahnrader und Zahnriemenscheiben gewaltfrei auf den
Abtriebsflansch.

e Versuchen Sie keinesfalls eine Montage durch Auftreiben oder
Aufschlagen!

e Verwenden Sie fir die Montage nur geeignete Werkzeuge oder
Vorrichtungen.

® Die vorgeschriebenen Schraubengréfien und Anziehdrehmomente fiir den Abtriebsflansch
finden Sie in Kapitel 9.2 "Angaben zum Anbau an die Abtriebsseite", Tabellen "Tbl-13", "Tbl-
14" und "Tbl-15".
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Elektrische Anschliisse installieren

Spannungsfiihrende Teile fiihren bei Beriihrung zu Stromschlagen,
die schwere Verletzungen bis hin zum Tod verursachen.

e Beachten Sie vor den elektrischen Installationsarbeiten die finf
Sicherheitsregeln der Elektrotechnik:

- Freischalten.

- Gegen Wiedereinschalten sichern.

- Spannungsfreiheit feststellen.

- Erden und kurzschlie3en.

- Benachbarte und spannungsfiihrende Teile abdecken.

e Prifen Sie, ob sich die Schutzkappen auf den Steckern befinden. Bei
fehlenden Schutzkappen priifen Sie die Stecker auf Beschadigung und
Verschmutzung.

A GEFAHR

Elektroarbeiten bei Feuchtigkeit konnen zu Stromschlagen fiihren, die
schwere Verletzungen bis hin zum Tod verursachen.

e Fuhren Sie die Elektromontage nur in trockenen Raumen aus.

A WARNUNG

Im Generatorbetrieb wird Spannung induziert. Diese kann zu tédlichen
StromstoRen fiihren.

e Sorgen Sie beim Generatorbetrieb dafir, dass Stecker und Anschlisse
nicht offen liegen.

A
A
1

Die Kabel aller Servoaktuatoren miissen so verlegt werden, dass ein
minimaler Biegeradius von 10 x Durchmesser eingehalten wird. Eine
Torsionsbelastung der Kabel ist zu vermeiden.

® Bei den behandelten Baureihen kommen Steckverbinder in Ausfiihrung speedtec-ready zum
Einsatz. Es handelt sich hierbei um speedtec-Steckverbinder mit zusatzlichem Vibrations O-

Ring.

- Bei Verwendung von M23 Schraub-Gegensteckern verbleibt der O-Ring als Schutz gegen ein
Lockern aufgrund von Vibration auf der Einbaudose.

- Bei Verwendung von Speedtec-Gegensteckern muss der O-Ring entfernt werden.

- Die maximale Leitungslange ohne Trennstellen betragt 50 m. Berlicksichtigen Sie auch die
maximal zulassigen Leitungslangen des eingesetzten Servoumrichters.

Revision: 08
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6 Inbetriebnahme und Betrieb

6.1 Sicherheitshinweise und Betriebsbedingungen

e Informieren Sie sich vor Beginn der Arbeiten Uber die allgemeinen Sicherheitshinweise (siehe
Kapitel 2.7 "Allgemeine Sicherheitshinweise").

@® In unmittelbarer Nahe zum Servoaktuator wird ein Gehérschutz empfohlen.

UnsachgemaRes Betreiben kann zu einer Beschadigung des
Servoaktuators fuhren.

e Stellen Sie sicher, dass
- die Umgebungstemperatur nicht unter 0 °C und nicht tber +40 °C
liegt,
- die Oberflachentemperatur am Getriebe +90 °C nicht Uberschreitet,
- die Oberflaichentemperatur am Motor +115 °C nicht Uiberschreitet,
- die Aufstellhohe nicht iber 1000 m N.N. liegt.

e Bei anderen Einsatzbedingungen nehmen Sie Kontakt mit unserem
Customer Service auf.

e Verwenden Sie den Servoaktuator nur bis zu seinen maximalen
Grenzwerten, siehe Kapitel 9.4 "Technische Daten".

e Verwenden Sie den Servoaktuator nur in einer sauberen, staubfreien
und trockenen Umgebung.

e Betreiben Sie den Servoaktuator nur fest montiert in der Einbaulage, die
auf dem Typenschild angegeben ist.

6.2 Daten fiir elektrische Inbetriebnahme
Die angegebenen Daten sind fur die elektrische Inbetriebnahme vorgesehen.

HINWEIS

Die Servocontroller der verschiedenen Hersteller verwenden in der
Regel eine eigenstiandige Notierung der Daten.

Bei MiBachtung der Daten kann der Antrieb und/oder der

Servocontroller beschadigt werden.

e Beachten Sie genau die angegebenen Einheiten und prifen Sie diese
auf Ubereinstimmung mit denen des Servocontrollers.

e Nehmen sie bei unterschiedlichen Einheiten entsprechende
Anpassungen vor.

@® In manchen Servocontrollern bestehen Abhangigkeiten zwischen einzelnen Parametern.
Gerne unterstitzen wir Sie bei der Findung der korrekten Eingaben.

® Fur einige Servocontroller stellen wir angepasste und geprifte
Kurzinbetriebnahmeanleitungen zur Verfigung. In diesen Anleitungen finden Sie zu den
jeweiligen Servoumrichtern die angepassten Parameterlisten.

e FUr weitere Informationen besuchen Sie unsere Webseite unter http://wittenstein-alpha.de
oder wenden Sie sich an unseren Customer Service: service@wittenstein.de

Diese Daten spiegeln die technischen Kenndaten bzw. Grenzwerte der Standardmotoren der
TPM*-Baureihe in allgemeinen Einheiten wieder. Mégliche Begrenzungen aufgrund des Getriebes
entnehmen Sie bitte dem Datenblatt lhres Servoaktuators.
e Waihlen Sie die Daten fiir die von lhnen verwendete TPM*-Variante aus.
Kapitel 9.4.4 "Motordaten TPM+ dynamic 320V, i = 16 —31"
Kapitel 9.4.5 "Motordaten TPM+ dynamic 320V, i = 61 -91"
Kapitel 9.4.6 "Motordaten TPM+ high torque 320V"
Kapitel 9.4.7 "Motordaten TPM+ power 320V"
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Kapitel 9.4.8 "Motordaten TPM+ dynamic 560V, i = 16 -31"
Kapitel 9.4.9 "Motordaten TPM+ dynamic 560V, i = 61 -91"
Kapitel 9.4.10 "Motordaten TPM+ high torque 560V"
Kapitel 9.4.11 "Motordaten TPM+ power 560V, i = 4 —35"
Kapitel 9.4.12 "Motordaten TPM+ power 560V, i = 40 —100"

Wahlen Sie die entsprechende BaugréfRe des gewlinschten Servocontrollers hinsichtlich der
Applikationsdaten aus.

4022-D018396
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Wartung und Entsorgung

e Informieren Sie sich vor Beginn der Arbeiten Uber die allgemeinen Sicherheitshinweise (siehe
Kapitel 2.7 "Allgemeine Sicherheitshinweise").

A WARNUNG

Die Permanentmagnete des Stators senden ein starkes magnetisches
Feld aus, das beim Zerlegen des Servoaktuators wirksam wird.

e Beachten Sie die allgemeinen Sicherheitshinweise (z.B. fur
Herzschrittmacher-Patienten) bei Arbeiten in starken magnetischen
Feldern.

Wartungsarbeiten

Die teilweise oder vollstindige Demontage des Aktuators in seine
Einzelteile zu Wartungs- oder Instandsetzungstatigkeiten ist nicht
zulassig.

e Im Falle einer Stérung oder eines Ausfalls kontaktieren Sie bitte den
Customer Service.

Wartungseinlauf Haltebremse

Die Haltemomente der in den Aktuatoren eingesetzten Haltebremsen unterliegen verschiedenen
Einflussfaktoren, z. B. der Oxidation von Abriebspartikeln, der Abplattung der Reibflachen bei
haufigem Einfallen der Bremse auf der gleichen Position oder der verschleilbedingten
Veranderung des Luftspaltes. Dies kann zu einer Toleranz im Haltemoment von — 50 % bis

+ 100 % fuhren.

Die angegebenen Haltemomente gelten unter optimalen Bedingungen, ohne schadliche
Beeinflussung. Durch einen regelmafligen Wartungseinlauf (Refreshment) der Bremsen kann dem
Absinken des Haltemomentes entgegengewirkt werden.

Fur kritische Anwendungen wird empfohlen, zur Berlicksichtigung der genannten Faktoren eine
ausreichende Auslegungssicherheit im Haltemoment anzusetzen. Gerne unterstiitzen wir Sie bei
der passenden Dimensionierung durch unseren technischen Innendienst.

Fur gewodhnliche Industrieanwendungen wird ein Wartungsintervall von 4 Wochen empfohlen.
Beachten Sie fur Ihre Dimensionierung die beim Einlauf wirkenden Drehmomente.

Empfohlener Refreshment-Zyklus Bremse TPM+
Fur TPM+ dynamic
Einheit | TPM 004 | TPM 010 | TPM 025 | TPM 050 | TPM 110

Schlupfdrehzahl min~! 200 200 100 100 100

Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

unbestromt

Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

bestromt
Anzahl der - 3 3 5 5 5
Zyklen

Tbl-5: TPM+ dynamic
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7.1.2
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Fir TPM+ power
Einheit TPMP TPMP TPMP TPMP TPMP
004 010 025 050 110
Schlupfdrehzahl min™! 200 100 100 100 25
Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
unbestromt
Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
bestromt
Anzahl der - 3 5 5 5 5
Zyklen
Tbl-6: TPM+ power
Fur TPM+ high torque
Einheit TPMA TPMA TPMA TPMA TPMA
004 010 025 050 110
i=22—-88 i=110—
220
Schlupfdrehzahl min™! 100 100 100 25 100
Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
unbestromt
Zeit Bremse sec 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
unbestromt
Anzahl der - 5 5 5 5 5
Zyklen

Tbl-7: TPM+ high torque

Sichtkontrolle
e Prifen Sie den gesamten Servoaktuator und alle Kabel auf auerliche Schaden.

e Die Radial-Wellendichtringe sind Verschleifdteile. Priifen Sie den Servoaktuator deshalb bei
jeder Sichtkontrolle auch auf Leckagen (Schmierstoff-Austritt).

® Weitere allgemeine Informationen zu Radial-Wellendichtringen finden Sie auf der
Internetseite unseres Partners unter http://www.simrit.de.

® Priifen Sie in der Einbaulage, dass sich am Abtriebsflansch kein Fremdmedium (z.B. Ol)
ansammelt.

e Prifen Sie, ob die Sicherheitsschilder (siehe Kapitel 2.8 "Sicherheitsschilder") und das
Typenschild (siehe Kapitel 3.1 "Typenschild") vorhanden und lesbar sind.

Kontrolle der Anziehdrehmomente

e Kontrollieren Sie das Anziehdrehmoment der Befestigungsschrauben am
Servoaktuatorgehduse und am Abtriebsflansch.

® Die vorgeschriebenen Anziehdrehmomente finden Sie im Kapitel 9.1 "Angaben zum
Anbau an eine Maschine", Tabellen "Tbl-11" und "Tbl-12" sowie im Kapitel 9.2 "Angaben
zum Anbau an die Abtriebsseite", Tabellen "Tbl-13", "Tbl-14" und "Tbl-15".

e Stellen Sie bei der Kontrolle der Anziehdrehmomente fest, dass sich eine Schraube
weiterdrehen lasst, folgen Sie den Anweisungen unter "Schraube erneut montieren”.

4022-D018396
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Schraube erneut montieren

o Achten Sie darauf, dass ein erneutes Montieren der Schraube am
Getriebe ohne Beschadigung der Gesamtmaschine mdéglich ist.

o LoOsen Sie die Schraube.

e Entfernen Sie die Klebstoffreste aus der Gewindebohrung und von der Schraube.
e Entfetten Sie die Schraube.

e Bestreichen Sie die Schraube mit Schraubensicherungsklebstoff (z. B. Loctite® 243).

e Drehen Sie die Schraube ein und ziehen Sie diese mit dem vorgeschriebenen
Anziehdrehmoment an.

7.1.4 Reinigung

Druckluft kann die Dichtungen des Servoaktuators beschéadigen.
e Verwenden Sie fir die Reinigung des Servoaktuators keine Druckluft.

e Reinigen Sie den Servoaktuator mit einem sauberen und fusselfreien Tuch.
e Wenn nétig, verwenden Sie ein fettldsendes, nicht aggressives Reinigungsmittel.

7.2 Inbetriebnahme nach einer Wartung
e Reinigen Sie den Servoaktuator auferlich.
e Bauen Sie alle Sicherheitsvorrichtungen an.
e Fuhren Sie einen Probelauf durch, bevor Sie den Servoaktuator wieder flr den Betrieb
freigeben.

7.3  Wartungsplan

Wartungsarbeiten Bei Inbetrieb- Nach 500 Alle 4 Wochen | Jahrlich
nahme Betriebs-
stunden oder
3 Monaten
Wartungseinlauf X
Haltebremse
Sichtkontrolle und X X X
Reinigung
Kontrolle der X X X

Anziehdrehmomente

Tbl-8: Wartungsplan

7.4 Hinweise zum eingesetzten Schmierstoff

. Alle Servoaktuatoren sind werkseitig mit synthetischem Getriebedl

(Polyglykol) der Viskositatsklasse ISO VG100, ISO VG220 oder mit einem
Hochleistungs-Fett lebensdauergeschmiert (siehe Typenschild). Alle Lager
sind werkseitig lebensdauergeschmiert.
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Weitere Informationen zu den Schmierstoffen erhalten Sie direkt beim Hersteller:

Standard-Schmierstoffe

Schmierstoffe fiir die Lebensmittel-
Industrie (NSF-H1 registriert)

Castrol Industrie GmbH, Ménchengladbach
Tel.: + 49 2161 909-30
www.castrol.com

Kltber Lubrication Minchen KG, Miinchen
Tel.: +49 89 7876-0
www.klueber.com

Tbl-9: Schmierstoffhersteller

7.5 Entsorgung

Erganzende Informationen zur Auf3erbetriebnahme, Demontage und Entsorgung des
Servoaktuators erhalten Sie von unserem Customer Service.

e Entsorgen Sie den Servoaktuator an den daflir vorgesehenen Entsorgungsstellen.
® Beachten Sie bei der Entsorgung die giiltigen nationalen Vorschriften.
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8 Stoérungen

HINWEIS

Ein verandertes Betriebsverhalten kann Anzeichen fiir eine bereits
bestehende Beschadigung des Servoaktuators sein, bzw. eine
Beschadigung des Servoaktuators verursachen.

e Nehmen Sie den Servoaktuator erst nach Beseitigung der Fehlerursache
wieder in Betrieb.

. Das Beheben von Stérungen darf nur von dafiir ausgebildetem
Fachpersonal durchgefuhrt werden.

Bei der Fehlersuche und zur Optimierung der Reglereinstellung ist es
hilfreich, wenn Sie den Strom Uber den Zyklus aufzeichnen (Funktionalitat
des Servocontrollers) und als Datei zur Verfugung stellen.

Fehler mogliche Ursache Abhilfe
Erhohte Auslegung zu schwach, Uberprifen Sie die technischen
Betriebstemperatur Nennbetriebsart Daten.
Uberschritten.
Motor erwarmt das Getriebe. | Uberpriifen Sie die Einstellung des
Reglers.
Umgebungstemperatur zu | Sorgen Sie fur eine ausreichende
hoch. Kdhlung.
Erhéhte Lagerschaden Nehmen Sie Kontakt mit unserem
Betriebsgerausche Verzahnungsschaden Customer Service auf.
Schmierstoffverlust | Schmierstoffmenge zu hoch Wischen Sie austretenden

Schmierstoff ab und beobachten

Sie das Getriebe weiterhin. Der

Schmierstoffaustritt muss nach
kurzer Zeit aufhoren.

Undichtigkeiten Nehmen Sie Kontakt mit unserem
Customer Service auf.
Motor lauft nicht an Zuleitung unterbrochen Kontrollieren Sie die AnschlUsse
Verdrahtung von Motor und/ | Uberprifen Sie die Verdrahtung der
oder Geber fehlerhaft Motorphasen und des Motorgebers
Sicherung durchgebrannt | Prifen Sie auf Fehler und ersetzen
Sie die Sicherung
Parametrierung des Reglers | Priifen Sie die Motorparametrierung
fehlerhaft in Abhangigkeit zum verwendeten
Servoaktuator
Motorschutz hat Prifen Sie auf Fehler. Prifen Sie
angesprochen den Motorschutz auf richtige
Einstellung.
Falsche Drehrichtung | Falsche Sollwertvorgabe Prifen Sie den Servocontroller/
des Servocontrollers Umrichter. Prifen Sie die

Sollwertvorgaben und Polaritaten
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Fehler mogliche Ursache Abhilfe
Motor brummt und Antrieb blockiert Prifen Sie den Antrieb
hat hohe Stoérung auf der Geberleitung Prufen Sie die Geberleitung
Stromaufnahme

Parametrierung des Reglers
fehlerhaft

Prufen Sie die Motorparametrierung
in Abhangigkeit zum verwendeten
Servoaktuator

Bremse liftet nicht

(siehe Fehler "Bremse llftet nicht")

Bremse liftet nicht

Spannungsabfall entlang der
Zuleitung > 10%

Sorgen Sie fir richtige
Anschlussspannung. Uberprifen
Sie den Kabelquerschnitt.

Bremsanschluss fehlerhaft

Uberpriifen Sie den Anschluss auf
korrekte Polaritat und Spannung

Bremsspule hat Windungs-
oder Kdrperschluss

Nehmen Sie Kontakt mit unserem
Customer Service auf.

Haltebremse rutscht
durch

Haltemoment der Bremse
Uberschritten

Prufen Sie die Auslegung. Fuhren
Sie einen Wartungseinlauf durch.

Beschleunigungszeit
en werden nicht
erreicht

Last ist zu hoch

Prufen Sie die Auslegung

Strombegrenzung aktiv

Prifen Sie die
Reglerparametrierung

Positionsfehler

Schirmung der Geberleitung
nicht ausreichend

Prifen Sie die Schirmung der
Verbindungskabel

Stoérimpuls durch Bremse,
Schutzbeschaltung der
Bremse nicht vorhanden
oder defekt

Uberpriifen Sie die
Schutzbeschaltung (z.B. Varistor)
der Bremse am Umrichter

mechanische Kopplung
zwischen Motorwelle und

Geber defekt

Nehmen Sie Kontakt mit unserem

Customer Service auf.

Revision: 08
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9 Anhang

Bei Fragen zu Sonderanwendungen wenden Sie sich an WITTENSTEIN alpha GmbH.

9.1 Angaben zum Anbau an eine Maschine
9.1.1 Angaben fiir Version TPM* dynamic/TPM* power
Durchgangsbohrungen im Servoaktuatorgehiuse TPM* dynamic/TPM* power
Typ / GroRe | Lochkreis @ Anzahl x Fur Anzugsdrehmoment
[mm] Durchmesser | SchraubengréBe / [Nm]
[1x [mm] Festigkeitsklasse

TPM* 004 79 8x4,5 M4 /12.9 4,55
TPM* 010 109 8x5,5 M5/12.9 9,0
TPM* 025 135 8x5,5 M5/12.9 9,0
TPM* 050 168 12 x 6,6 M6/12.9 15,4
TPM* 110 233 12x9,0 M8/12.9 37,3

Tbl-11: Angaben zum Anbau an eine Maschine, TPM* dynamic/TPM* power

9.1.2 Angaben fiir Version TPM* high torque

Durchgangsbohrungen im Servoaktuatorgehiduse TPM* high torque
Typ / GroRe | Lochkreis @ Anzahl x Fur Anzugs-
[mm] Durchmesser | SchraubengréBe / drehmoment
[1x [mm] Festigkeitsklasse [Nm]
TPM* 010 109 16 x 5,5 M5/12.9 9,0
TPM* 025 135 16 x 5,5 M5/12.9 9,0
TPM* 050 168 24 x6,6 M6 /12.9 15,4
TPM* 110 233 24 x9,0 M8 /12.9 37,3
Tbl-12: Angaben zum Anbau an eine Maschine, TPM™* high torque
9.2 Angaben zum Anbau an die Abtriebsseite
9.2.1 Gewinde im Abtriebsflansch, TPM* dynamic
Typ / GroRe | Indexbohrung Lochkreis @ Anzahl x Gewinde Anzugs-
@ x Tiefe [mm] x Tiefe drehmoment
[mm] x [mm] [ 1x [mm] x [mm] [Nm]
Festigkeitsklasse
12.9
TPM* 004 5H7x8 31,5 7xM5x7 9,0
TPM* 010 6H7x7 50,0 7xM6x 10 15,4
TPM* 025 6H7x7 63,0 11 x M6 x 12 15,4
TPM* 050 8H7x10 80,0 11 x M8 x 15 37,3
TPM* 110 10H7x12 125,0 11 xM10 x 20 73,4
Tbl-13: Gewinde im Abtriebsflansch (1IS09409), TPM* dynamic
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9.2.2 Gewinde im Abtriebsflansch, TPM* high torque

Typ / GroRe Lochkreis @ Anzahl x Gewinde x Tiefe | Anzugsdrehmoment

[mm] [1x [mm] x [mm] [Nm]
Festigkeitsklasse

12.9
TPM* 010 50,0 12 x M6 x 10 15,4
TPM* 025 63,0 12x M8 x 12 37,3
TPM* 050 80,0 12x M10 x 15 73,4
TPM* 110 125,0 12xM12x 19 126,0

Tbl-14: Gewinde im Abtriebsflansch (IS09409), TPM* high torque

9.2.3 Gewinde im Abtriebsflansch, TPM* power

Typ / GroRe Lochkreis @ Anzahl x Gewinde x Tiefe | Anzugsdrehmoment
[mm] [1x [mm] x [mm] [Nm]
Festigkeitsklasse
12.9
TPM* 004 31,5 8 xM5x7 9,0
TPM* 010 50,0 8 x M6 x 10 15,4
TPM* 025 63,0 12 x M6 x 12 15,4
TPM* 050 80,0 12x M8 x 15 37,3
TPM* 110 125,0 12 x M10 x 20 73,4

9.3

Tbl-15: Gewinde im Abtriebsflansch (1IS09409), TPM* power

Anziehdrehmomente fiir gédngige GewindegroBen im allgemeinen Maschinenbau

Die angegebenen Anziehdrehmomente flir Schaftschrauben und Muttern sind rechnerische Werte
und basieren auf folgenden Voraussetzungen:

- Berechnung nach VDI 2230 (Ausgabe Februar 2003)

- Reibungszahl fir Gewinde und Auflageflachen p1=0,10

- Ausnutzung der Streckgrenze 90%

- Drehmoment-Werkzeuge Typ Il Klassen A und D nach ISO 6789
Die Einstellwerte sind auf handelstbliche Skalenteilungen oder Einstellméglichkeiten gerundete

Werte.

e Stellen Sie diese Werte auf der Skala genau ein.

Anziehdrehmoment [Nm] bei Gewinde
Festigkeits | M3 | M4 | M5 | M6 | M8 | M10 | M12 | M14 | M16 | M18 | M20 | M22 | M24
klasse
Schraube /
Mutter
8.8/8 1,1512,64 | 52 | 9,0 121,5|42,5|73,5| 118 | 180 | 258 | 362 | 495 | 625
109/10 (1,68|3,88| 7,6 |{13,2]32,0(62,5| 108 | 173 | 264 | 368 | 520 | 700 | 890
129/12 [1,974,55| 9,0 |{15,4|37,5|73,5| 126 | 202 | 310 | 430 | 605 | 820 | 1040
Tbl-16: Anziehdrehmomente fiir Schaftschrauben und Muttern
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9.4

Technische Daten

9.4.1 Tragheitsmomente TPM* dynamic

Ubersetzung TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
16 0,21 0,32 2,16 9,07 13,14
21 0,2 0,32 2,16 9,07 13,14
31 0,2 0,32 2,17 8,94 12,84
61 0,12 0,17 0,77 2,51 8,89
64 0,11 0,17 0,76 2,49 8,83
91 0,12 0,17 0,76 2,49 8,83
Tragheitsmomente mit Bremse mit Resolver [kgcmz]
Ubersetzung TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
16 0,23 0,34 2,35 10,07 14,14
21 0,23 0,34 2,35 10,07 14,14
31 0,22 0,34 2,36 9,93 13,84
61 0,14 0,19 0,96 3,51 9,88
64 0,13 0,19 0,95 3,49 9,83
91 0,14 0,19 0,95 3,49 9,83
Tbl-17: Tragheitsmomente TPM* dynamic
9.4.2 Trigheitsmomente TPM* high torque
(Gesamttragheitsmoment bezogen auf Motorwelle)
Tragheitsmomente ohne Bremse mit Resolver [kgcm?]
Ubersetzung TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
22 2,06 9,01 23,8 220,37
27,5 2,03 8,83 23,35 218,91
38,5 2,01 8,74 22,99 217,63
55 1,99 8,69 22,81 216,94
66 - 2,03 9,23 111,82
88 2,01 1,96 9,04 108,24
110 2,0 1,93 8,84 22,86
154 0,68 1,91 8,74 22,48
220 0,67 1,89 8,69 22,25
4022-D018396 Revision: 08
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Tragheitsmomente ohne Bremse mit Resolver [kgcm?]




Tragheitsmomente mit Bremse mit Resolver [kgcm2]
Ubersetzung TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
22 2,25 10,0 25,6 236,87
27,5 2,22 9,83 25,15 235,41
38,5 2,2 9,74 24,79 234,13
55 2,18 9,69 24,61 233,44
66 - 2,22 10,22 128,82
88 2,2 2,15 10,03 125,24
110 2,19 2,12 9,83 24,66
154 0,87 21 9,74 24,28
220 0,86 2,08 9,69 24,05

Tbl-18: Tragheitsmomente TPM* high torque

9.4.3 Trigheitsmomente TPM* power
(Gesamttragheitsmoment bezogen auf Motorwelle)

Tragheitsmomente ohne Bremse mit Resolver [kgcm?]

Ubersetzung TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
4 0,39 2,38 9,98 26,42 141,73
5 0,36 2,22 9,5 24,8 131,91
7 0,33 2,08 9,07 23,34 123
10 0,31 2 8,84 22,54 118,12
16 0,32 2,02 8,94 23,07 116,99
20 0,31 1,99 8,83 22,61 116,7
25 0,31 1,98 8,81 22,55 116,3
28 0,31 1,96 8,72 22,2 115,05
35 0,31 1,96 8,71 22,17 114,85
40 0,16 0,72 2,48 6,3 60,23
50 0,16 0,72 2,48 6,28 60,13
70 0,16 0,72 2,48 6,27 60,04

100 0,16 0,72 2,47 6,26 59,99
Tragheitsmomente mit Bremse mit Resolver [kgcm?]

Ubersetzung TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
4 0,41 2,57 10,98 28,22 158,73
5 0,38 2,41 10,5 26,6 148,91
7 0,35 2,27 10,07 25,14 140
10 0,34 2,19 9,84 24,34 135,12
16 0,34 2,21 9,94 24,87 133,99
20 0,34 2,18 9,82 24,41 133,7
25 0,34 2,17 9,8 24,35 133,3
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Tragheitsmomente mit Bremse mit Resolver [kgcmz]
Ubersetzung TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
28 0,33 2,15 9,72 24 132,05
35 0,33 2,14 9,71 23,97 131,85
40 0,18 0,91 3,48 8,1 77,23
50 0,18 0,91 3,48 8,08 77,13
70 0,18 0,91 3,47 8,07 77,04
100 0,18 0,91 3,47 8,06 76,99
Tbl-19: Tragheitsmomente TPM* power
9.4.4 Motordaten TPM* dynamic 320V, i = 16 —31
Allgemeine Daten
Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*
004 010 025 050 110
Statorlénge mm 30 30 45 60 75
Polpaarzahl p p 4 4 6 6 6
Maximales Nm 3,8 12,1 28,9 43,9
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ., * Aeff 55 9 294 70 70
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 3700
Dauerstillstands- Nm 0,72 1,2 55 13,49 16,42
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 1,9 2,25 9,9 23,7 16,7
lo*
Drehmoment- Nm/Aeff 0,4 0,56 0,56 0,58 1
konstante K ;
Spannungskonstante | Veff/krpm 24 .4 341 34,3 354 61
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 9,4 7,1 0,73 0,13 0,32
bei 20 °C Klemme-
Klemme
Wicklungsinduktivitat mH 11,1 7,33 2 1 24
Klemme-Klemme
Elektrische msec 1,2 1,1 2,7 6,7 7,4
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax
* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.
® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.
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Tbl-20: Motordaten TPM* dynamic 320V, i = 16 —31
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9.4.5 Motordaten TPM* dynamic 320V, i = 61 -91

Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* T™PM?* TPM*
004 010 025 050 110

Statorlénge mm 15 15 15 15 60
Polpaarzahl p p 4 4 6 6 6
Maximales Nm 0,98 1,9 4.4 7,8 28,9
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ;. Aeff 4.2 52 10,4 21 70
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 5000
Dauerstillstands- Nm 0,36 0,67 1,86 3,59 13,49
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 1,38 1,6 3,3 6,6 23,7
ly*
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,27 0,45 0,59 0,56 0,58
K¢
Spannungskonstante Veff/krpm 16,3 27,6 35,4 33,9 35,4
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 12,5 13,3 45 1,33 0,13
bei 20 °C Klemme-
Klemme
Wicklungsinduktivitat mH 10 10 6,3 3,7 1
Klemme-Klemme
Elektrische msec 0,4 0,8 1,4 2,8 6,7
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex-.

®

9.4.6 Motordaten TPM* high torque 320V

Tbl-21: Motordaten TPM* dynamic 320V, i = 61 -91

Allgemeine Daten

Einheit TPM* 010 TPM* 025
Ubersetzung i 22 110 154 -220 22 -55 66 —220

Statorldnge mm 45 15 60 45
Polpaarzahl p p 6 6 6 6
Maximales Drehmoment Nm 11,98 4,4 28,9 11,98
Tmax

Maximaler Strom | ,,* Aeff 29,4 10,4 70,0 29,4
Maximale Drehzahl 1/min 4850 4850 4850 4850

Revision: 08
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* 010 TPM* 025

Ubersetzung i 22 -110 154 -220 22 55 66 —220
Dauerstillstands- Nm 3,75 1,44 10,92 4,19
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom |y* Aeff 8,64 3,33 22,66 9,98
Drehmomentkonstante K ; Nm/Aeff 0,48 0,47 0,56 0,48
Spannungskonstante K, Veff/lkrpm 29,0 28,4 34,2 29,0
Wicklungswiderstand bei 20 Ohm 0,81 5,23 0,16 0,81
°C Klemme-Klemme
Wicklungsinduktivitat mH 2,0 6,3 1,0 2,0
Klemme-Klemme
Elektrische Zeitkonstante T, msec 2,5 1,2 6,4 2,5
Max. Wicklungstemperatur °C 155 155 155 155
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex-.

®

Tbl-22: Motordaten TPM* high torque 320V

9.4.7 Motordaten TPM* power 320V

de-32

Allgemeine Daten

Einheit TPM* 004 TPM* 010 TPM™* 025
Ubersetzung i 4-35 |40-100 | 4-35 [ 40-100 | 4-35 | 40 -100
Statorldnge mm 30 15 45 15 60 15
Polpaarzahl p p 4 4 6 6 6 6
Maximales Nm 3,8 1,9 12,1 4.4 28,9 7,8
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ., * Aeff 9 52 29,4 10,4 70 21
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Dauerstillstands- Nm 1,25 0,66 4,5 1,38 11,68 3
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 2,7 1,73 9,35 3,22 23,73 6,93
Io*
Drehmomentkonstante | Nm/Aeff 0,56 0,45 0,56 0,59 0,58 0,56
K¢
Spannungskonstante Vefflkrom | 34,1 27,6 34,3 35,4 354 33,9
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 7.1 13,3 0,73 4,5 0,13 1,33
bei 20 °C Klemme-
Klemme
4022-D018396 Revision: 08
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* 004 TPM* 010 TPM* 025

Ubersetzung i 4-35 | 40-100 | 4-35 | 40-100 | 4-35 | 40-100
Wicklungsinduktivitat mH 7,33 10 2 6,3 1 3,7
Klemme-Klemme
Elektrische msec 1,1 0,8 2,7 1,4 6,7 2,8
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.

Tbl-23: Motordaten TPM* power 320V

9.4.8 Motordaten TPM* dynamic 560V, i = 16 —31

Allgemeine Daten
Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*
004 010 025 050 110

Statorldnge mm 30 30 45 60 75
Polpaarzahl p p 4 4 6 6 6
Maximales Nm 2 3,8 12,1 28,9 43,9
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ,,* Aeff 3,2 5,2 17 40 70
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 5000
Dauerstillstands- Nm 0,72 1,2 55 13,49 16,42
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 1,1 1,3 57 13,7 16,7
ly*
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,7 0,97 0,98 1 1
Kt
Spannungskonstante Veff/krpm 42,2 58,5 59,5 61 61
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 28,2 21,3 2,2 0,45 0,32
bei 20 °C Klemme-
Klemme
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*

004 010 025 050 110
Wicklungsinduktivitat mH 33,3 22,8 6 3 2,4
Klemme-Klemme
Elektrische msec 1,2 1,1 2,7 6,7 7.4
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.

Tbl-24: Motordaten TPM* dynamic 560V, i = 16 —31

9.4.9 Motordaten TPM* dynamic 560V, i = 61 —91

Allgemeine Daten
Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*
004 010 025 050 110

Statorldnge mm 15 15 15 15 60
Polpaarzahl p p 4 4 6 6 6
Maximales Nm 0,98 1,9 4.4 7.8 28,9
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ;. Aeff 24 3 6 12 40
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 5000
Dauerstillstands- Nm 0,36 0,67 1,86 3,59 13,49
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 0,8 0,9 1,9 3,8 13,7
Io*
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,47 0,78 1,02 0,97 1
Kt
Spannungskonstante Veff/krpm 28,3 47 4 61,3 58,7 61
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 37,4 40 13,5 4 0,45
bei 20 °C Klemme-
Klemme

4022-D018396
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*

004 010 025 050 110
Wicklungsinduktivitat mH 30 30 18,9 11,1 3
Klemme-Klemme
Elektrische msec 0,8 0,8 1,4 2,8 6,7
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind

gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.

Tbl-25: Motordaten TPM* dynamic 560V, i = 61 —91

9.4.10 Motordaten TPM™ high torque 560V

Allgemeine Daten

Einheit| TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
Ubersetzung i 22 - 1154-| 22- | 66— | 22— | 66— | 22— | 66— | 110 —
110 | 220 55 220 55 220 55 88 220

Statorlénge mm 45 15 60 45 60 60 120 60 60
Polpaarzahl p p 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Maximales Nm |[1198| 44 | 289 | 11,98 | 56,6 | 28,9 |1645| 88 | 56,6
Drehmoment
Tmax

Maximaler Strom | Aeff 17 6 40 17 | 63,5 | 40 160 | 100 | 63,5

| *
max

Maximale 1/min | 4850 | 4850 | 4850 | 4850 | 4500 | 4850 | 4150 | 4150 | 4500
Drehzahl

Dauerstillstands- | Nm 3,75 | 1,44 110,92 | 4,19 [ 19,28 | 11,11 | 63,6 |40,35|22,18
drehmoment T

Dauerstillstands- | Aeff | 4,99 | 1,92 | 13,08 | 5,76 | 17,93 | 12,6 | 53,7 | 40,85 | 20,5

strom Iy*

Drehmoment- Nm/ 0,83 1 0,82 | 098 | 0,83 | 1,21 1,0 1,17 | 1,09 | 1,19
konstante K ; Aeff

Spannungs- Veff/ | 50,3 | 49,2 | 59,2 | 50,3 | 73,4 | 61,0 | 70,9 | 66,1 | 71,9
konstante K, krpm

Wicklungs- Ohm | 2,36 | 15,7 | 0,47 | 2,36 | 0,29 | 0,47 | 0,05 | 0,08 | 0,29
widerstand bei

20 °C Klemme-

Klemme
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Allgemeine Daten

Einheit| TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
Ubersetzung i 22 - |154-| 22—- | 66— | 22— | 66— | 22— | 66— | 110 —

110 | 220 55 220 55 220 55 88 220
Wicklungs- mH 6 18,9 3 6 2,1 3 0,67 0,9 2,1
induktivitat
Klemme-Klemme
Elektrische msec | 2,5 1,2 6,4 2,5 7,3 6,4 14 10,8 | 7,2
Zeitkonstante T,
Max. Wicklungs- °C 155 | 155 | 165 | 1565 | 155 | 155 | 155 | 1565 | 155
temperatur 6,5,

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind

gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

@® Ermitteln Sie fUr jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.

Tbl-26: Motordaten TPM™ high torque 560V

9.4.11 Motordaten TPM* power 560V, i = 4 —-35

Allgemeine Daten
Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* ™PM*
004 010 025 050 110

Statorlénge mm 30 45 60 60 60
Polpaarzahl p p 4 6 6 6 6
Maximales Nm 3,8 12,1 28,9 56,6 88
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ;. Aeff 5,2 17 40 63,5 100
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 4200
Dauerstillstands- Nm 1,25 4.5 11,68 19,3 36,9
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 1,56 5,4 13,7 19 38,6
Iy*
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,97 0,98 1 1,19 1,09
Kt
Spannungskonstante Veff/krpm 58,5 59,5 61 71,9 66,1
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 21,3 2,2 0,45 0,27 0,08
bei 20 °C Klemme-
Klemme
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*

004 010 025 050 110
Wicklungsinduktivitat mH 22,8 6 3 21 0,9
Klemme-Klemme
Elektrische msec 1,1 2,7 6,7 8 11,2
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®.

Tbl-27: Motordaten TPM* power 560V, i =4 -35

9.4.12 Motordaten TPM* power 560V, i = 40 —100

Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*
004 010 025 050 110

Statorldnge mm 15 15 15 15 30
Polpaarzahl p p 4 6 6 6 6
Maximales Nm 1,9 4.4 7.8 15,6 442
Drehmoment T,
Maximaler Strom | ,,* Aeff 3 6 12 33 50
Maximale Drehzahl 1/min 6000 6000 6000 5000 4500
Dauerstillstands- Nm 0,66 1,38 3 54 20,74
drehmoment T
Dauerstillstandsstrom Aeff 1,0 1,86 4 7,5 21,9
ly*
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,78 1,02 0,97 0,91 1,08
Kt
Spannungskonstante Veff/krpm 47 .4 61,3 58,7 55,1 65,3
Ke
Wicklungswiderstand Ohm 40 13,5 4 1,81 0,25

bei 20 °C Klemme-
Klemme
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9.4.13 Technische Daten Resolver
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Allgemeine Daten

Einheit TPM* TPM* TPM* TPM* TPM*

004 010 025 050 110
Wicklungsinduktivitat mH 30 18,9 111 5,1 1,9
Klemme-Klemme
Elektrische msec 0,8 1,4 2,8 2,8 7,6
Zeitkonstante T,
Max. °C 155 155 155 155 155
Wicklungstemperatur
emax

* In Abhangigkeit der statischen und dynamischen Belastungen sowie des Lambda-Faktors sind
gegebenenfalls der Dauerstillstandsstom und der Maximalstrom des Motors zu begrenzen.

® Ermitteln Sie fur jeden Einsatzfall eine Auslegung mit unserer Auslegungssoftware cymex®

Tbl-28: Motordaten TPM* power 560V, i =40 —100

Bestellschliissel: TPMxXxXX-XXXR-=-XXXX=-XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 TPM* dynamic 010 —110
TPM* high torque 010 —110
TPM* power 004 -110
GroRe Size 08 Size 15
Type TS2605 N31 E64 TS2620 N21 E11
Polpaarzahl p 1 1
Eingangsspannung 7Veff 10kHz 7Veff 10kHz
Ubersetzungsverhiltnis 0,5+-5% 0,5+ -5%
Fehler +- 10'max +- 10'max
Nullspannung 20mVeff max 20mVeff max
Phasenverschiebung +10° nominal 0° nominal
Impedanz ZR0 140 Ohm 70 +j 100 Ohm
Impedanz ZS0 - 180 +j 300 Ohm
Impedanz ZSS 120 Ohm 175 + j 257 Ohm
Max. Betriebstemperatur 155 °C 155 °C

Tbl-29: Technische Daten Resolver
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9.4.14 Technische Daten Stegmann Hiperface Absolutwertgeber

Singleturn

Bestellschliissel: TPMxxxxX=XXXN=-XXXX=XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 —110
TPM™* high torque 010 =110
TPM* power 004 -110

Type SKS36
Betriebsspannung 7-12V
Protokoll Hiperface
Anzahl SinCos-Perioden pro Umdrehung 128

Multiturn

Bestellschliissel: TPMxXxXX=-XXXK-XXXX=-XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 -110
TPM* high torque 010 -110
TPM* power 004 -110

Type SKM36
Betriebsspannung 7-12V
Protokoll Hiperface
Anzahl SinCos-Perioden pro Umdrehung 128
Anzahl Multiturn-Umdrehungen 4096

Tbl-30: Technische Daten Stegmann Hiperface

9.4.15 Technische Daten Stegmann Hiperface Absolutwertgeber Option Rockwell

Singleturn

Bestellschliissel: TPM XxXX=-XXXE=XXXX=-XXXX=X5=XXX

TPM* dynamic 560V Upcp,s

TPM* dynamic 320V Upcg,s

Type SKS36 SKS36
Betriebsspannung 7-12V 5V
Protokoll Hiperface Hiperface
Anzahl SinCos-Perioden 128 128
pro Umdrehung
Multiturn

Bestellschliissel: TPM »xxxx-xxXV-XXXX=XXXX=X5-XXX

TPM* dynamic 560V Upcp,s

TPM* dynamic 320V Upcp,s

Type SKM36 SKM36
Betriebsspannung 7-12V 5V
Protokoll Hiperface Hiperface
Anzahl SinCos-Perioden 128 128
pro Umdrehung
Anzahl Multiturn- 4096 4096

Umdrehungen
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Tbl-31: Technische Daten Stegmann Hiperface

9.4.16 Technische Daten Heidenhain EnDat Absolutwertgeber

Singleturn E

nDat

Bestellschliissel: TPMXXXXX=-XXXS =XXXX=XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 -110
TPM™* high torque 010 =110
TPM* power 004 -110

Type ECN 1113
Betriebsspannung 5V

Protokoll EnDat 2.1
Unterscheidbare Positionen via EnDat- 8192

Protokoll/Umdrehung

Anzahl SinCos-Perioden pro Umdrehung 512

Multiturn EnDat

Bestellschliissel: TPMxxxXX=-XXXM=XXXX=XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 —110
TPM* high torque 010 —110
TPM* power 004 —110

Type EQN 1125
Betriebsspannung 5v

Protokoll EnDat 2.1
Unterscheidbare Positionen via EnDat- 8192

Protokoll/Umdrehung

Anzahl SinCos-Perioden pro Umdrehung 512
Anzahl Multiturn-Umdrehungen 4096

Tbl-32: Technische Daten Heidenhain EnDat

9.4.17 Technische Daten Heidenhain Inkrementell

de-40

Inkrementell

Bestellschliissel: TPMxXXXX=XXXI=-XXXX=XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 —110
TPM* high torque 010 —110
TPM* power 004 -110

Type ERN 1185
Betriebsspannung 5V
Anzahl SinCos-Perioden pro Umdrehung 2048

Tbl-33: Technische Daten Heidenhain Inkrementell
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9.4.18 Technische Daten TTL Encoder Inkrementell

TTL Encoder Inkrementell

Bestellschliissel: TPMxxxXX=XXXT=XXXX=XXXX=XX=XXX

TPM* dynamic 004 —110
TPM™* high torque 010 =110
TPM* power 004 -110

Type Sick-Stegmann CKS36
Betriebsspannung 5V
Kommutierungssignale Der Motorpolpaarzahl

entsprechend programmiert.

Inkremente pro Umdrehung 2048

Tbl-34: Technische Daten TTL Encoder Inkrementell

9.4.19 Technische Daten Temperatursensoren KTY und NTC

Typ KTY 84-130 NTC P1H104
Bestell- TPMxXXXXX-XXXX-XKXX-XXXX-XX-XXX | TPMXXXXX-XXXX-XNXX-XXXX-XX-XXX
schlussel:
Temperatur Widerstand, typ. [kOhm] Widerstand, typ. [kOhm]
[°C]
-30 0,391 1770
-20 0,424 971
-10 0,460 553
0 0,498 327
10 0,538 199
20 0,581 125
25 0,603 100
30 0,626 81
40 0,672 53
50 0,722 36
60 0,773 25
70 0,826 18
80 0,882 13
90 0,940 9,2
100 1,000 6,8
110 1,062 5,2
120 1,127 3,9
130 1,194 3
140 1,262 24
150 1,334 1,9
160 1,407 1,5
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Typ KTY 84-130 NTC P1H104
Bestell- TPMXXXXX-XXXX=-XKXX-XXXX-XX-XXX | TPMXXXXX-XXXX-XNXX-XXXX-XX-XXX
schlussel:
Temperatur Widerstand, typ. [kOhm] Widerstand, typ. [kOhm]
[°C]
170 1,482 1,2
180 1,560 1
190 1,640 0,8
200 1,722 0,7

Tbl-35: Technische Daten Temperatursensoren KTY und KTC

9.4.20 Technische Daten Temperatursensor PTC

PTC STM 160

Bestellschliissel: TPMxXXXXX-XXXX=XPXX=XXXX=XX=XXX

Abschaltung im Fehlerfall

Kennlinie nach DIN 44081/44082

Temperatur [°C] Widerstand [Ohm]
<140 20 - 250
140 - 155 250 - 550
155 - 165 550 - 1330
165 - 175 1330 - 4000
> 175 > 4000

Tbl-36: Technische Daten Temperatursensor PTC

9.4.21 Technische Daten Bremse TPM* dynamic

Bestellschlissel: TPM xxXX-XXXX-XXBX-XXXX-XX-XXX
Einheit | TPM* 004 | TPM* 010 | TPM* 025 | TPM* 050 | TPM* 110
Spannung VvV DC 24 24 24 24 24
Stromaufnahme ADC 0,42 0,42 0,58 0,71 0,71
Haltemoment bei Nm 1,1 1,1 45 13 13
120 °C

Offnungszeit msec 11 11 30 42 42
SchlieBzeit msec 10 10 20 20 20

Tbl-37: Technische Daten Bremse TPM* dynamic

Die angegebenen Offnungs- bzw. SchlieRzeiten sind ohne Einsatz einer Zusatzbeschaltung der

Bremse angegeben.

® Zur Vermeidung von Storsignalen durch das Schalten der Bremse sollte im Regelfall eine
Zusatzbeschaltung z.B. in Form eines Varistors erfolgen. Beachten Sie hierzu die Vorgaben

des eingesetzten Servocontrollerherstellers.
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9.4.22 Technische Daten Bremse TPM™ high torque

Bestellschliissel: TPMAXXXX=-XXXX=XXBX=XXXX=XX=XXX
Ein- TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
heit
Ubersetzung 22— | 154—- | 22-55| 66— |22-55| 66— 22- | 110 -
i 110 220 220 220 88 220
Spannung V DC 24 24 24 24 24 24 24 24
Stromauf- ADC | 0,58 0,46 0,71 0,58 1,0 0,71 1,67 1,0
nahme
Haltemoment | Nm 4.5 1,8 13 45 23 13 72 23
bei 120 °C
Offnungszeit | msec 30 30 42 30 50 42 200 50
SchlieBzeit | msec 20 25 20 20 40 20 50 40

Tbl-38: Technische Daten Bremse TPM™ high torque

Die angegebenen Offnungs- bzw. SchlieRzeiten sind ohne Einsatz einer Zusatzbeschaltung der
Bremse angegeben.

® Zur Vermeidung von Storsignalen durch das Schalten der Bremse sollte im Regelfall eine
Zusatzbeschaltung z.B. in Form eines Varistors erfolgen. Beachten Sie hierzu die Vorgaben
des eingesetzten Servocontrollerherstellers.

9.4.23 Technische Daten Bremse TPM* power

Bestellschliissel: TPMPxxxx=-XXXX=-XXBX-XXXX~-XX=-XXX

Ein- | TPM* | TPM* 010 TPM* 025 TPM* 050 TPM* 110
heit 004

Ubersetzung i 4-70| 100 [4-70| 100 [ 4-70| 100 |4-50 | 70 -
100

Spannung V DC 24 24 24 24 24 24 24 24 24
Stromaufnahme | ADC 0,42 0,58 | 0,46 | 0,71 | 0,71 1 1 1,67 | 1,67

Haltemoment Nm 1,1 45 1,8 13 6 23 11 72 25
bei 120 °C

Offnungszeit msec 11 30 30 42 42 50 50 200 140
SchlieBzeit msec 10 20 25 20 20 40 50 50 90

Tbl-39: Technische Daten Bremse TPM* power

Die angegebenen Offnungs- bzw. SchlieRzeiten sind ohne Einsatz einer Zusatzbeschaltung der
Bremse angegeben.

® Zur Vermeidung von Storsignalen durch das Schalten der Bremse sollte im Regelfall eine
Zusatzbeschaltung z.B. in Form eines Varistors erfolgen. Beachten Sie hierzu die Vorgaben
des eingesetzten Servocontrollerherstellers.

Revision: 08 4022-D018396 de-43



9.4.24 Pinbelegung 1
Ausfiihrung mit Resolver —Leistung GroRe 1 (Pinbelegung 1)
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Installation box; Series B, Intercontec
8-pin, pin contact @ 2mm

View of connection side -
viewing direction towards motor

- "

Connection of earth
conductor housing in

Servo motor

5 Electrlcally released

A4 HE -

OOHs<c®

L | acc. with VDE 0627 @ Earth conductor '
2 | ] |
4 | / |
1 | \ |
5 | |
6 ! | E:j B |

" ! brake / optional

Ausfiihrung mit Resolver und optischem Geber —Leistung GroRe 1,5 (Pinbelegung 1)

6-polig, Stiftkontakt, 4x3,6mm + 2x2mm

Ansicht auf Steckseite -
Blick auf Motor /

— g

6 contacts, male contact, 4x3,6mm + 2x2mm

Leistungseinbaudose/Power connector: Serie C, Intercontec

Anbindung Schufzleiter-

ehaeuseé gem. VDE 0627 /

View of connection side - r round wire connect with
viewing direction toward motor @ * + 1 ousing according to VOE 062’” g8| -Servomotor |
v . | [ |
0 © o U = . | i
O Ov) W | OF
- 1 : :
© @ . | : Elektrisch lueffbure |
* | - - - -1 Bremse/optional
& ) - ~ f electrlcul releuseclblel
T L _ . _ _ Brakefoptional ~ _ |
Option “R” —Signal (Pinbelegung 1)
Installation box: Series A, Intercontec
12-pin, P-part, pin contact ¢ 1mm
Housing code 0
| r-— - —'"— ' — — ' — = a
L
e | !
T | et S
Temp- -— | | 8418 |
| | [ i
View of tion side - S —
vi]eev\(/virg)g drection towards motor cos/S| mm— 1 o« | Resolver |
cos-low/S3 -2 S Ly D
I | ] 1 1 1
sin/S2 - 3 | : : . — @ l
sin-iow/S4 = 4 — — 1
RefR1 me————— S i Q 1
ReflowR2  me——— — 1
Shielding == > | !
n.c. w10 b - - - - - - = - -
n.c. =11
n.c. m=m 12 |
L. _
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Revision: 08




()
A

WITTENSTEIN  alpha

Ausfiihrung mit optischem Geber —Leistung (Pinbelegung 1)

Installation box; Series B, Intercontec

8-pin, pin contact @ 2mm
View of connection side - Connection of earth r— — - — = - - .= -
viewing direction towards motor conductor housing in Servo motor

-
i |
@ o & | acc.with VDE 0627 l@Eanh conductor |
|
U ==
V w2 | ( |
w - 6 : | \ |
4 ,
@ - | ' E:j __ _ Electrically released !
@ -5 | ~{brake/optional |
L —  J o o
Option “N” und “K” —Signal (Pinbelegung 1)
Installation box: Series A, Intercontec
12-pin, P-part, pin contact ¢ 1mm
Housing code 0
r ! r--" - - - - — a
11
n.c. -Pa—i- VAL [
Temp+ L ; } I {ZIT Temperature sensor [
. | KTY84-130/PTC [
Temp- ~ mm x . ;
| e
1 ! ]r ro T T T T T 71
I 5 1 [ | Encoder: ! :
View of connection side - SIN T S M | SKS 36 I
viewing direction towards motor REESIN == 6 A Pl I SKM 36 | [
} | 8 K \ 0 B
' i ] [ |
cos= T S L
RS T | — o
+485 T . ] nl : : :] ! L | |
% . 10 | 1 I | [
Gnd =m — — | |
2 L Lo o
: _SV-FQ R LD !
Shielding  mm— T, 712vDe o
| |
I o oo
L — i Lo 1
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Option “S” und “M” —Signal (Pinbelegung 1)

Installation box: Series A, Intercontec
17-polig, E-part, pin contact® 1 .
Housnr?g code 0 @ tmm F —I Ir Jn _I
& I |
+ | | NTC |
] 8 ] | ‘_J +* '
Temperature sensor - | ! NTC |
Optional 2x NTC _r;_ 9 i i Temperature sensor i
r-——"1 r rJ __________ 1
'8 ' #
Temp+ * . ! ! Temperature sensor |
Temp- T | ] KTY84-130/PTC |
View of connection side - | | | _________ |
viewing direction towards motor 1 | L 1
Ua1 * | . I
*Ua1 - C — ‘| | !
| | | |
Ua2 o L ! | | '
ez T N o
Uz = 5 8 |
I I
mn - o !
' 1 [1}] =
et - 48
' ' c -
clock L s | '. | g 2 |
*clock - — £ | |
M-Encoder - ' S’ N |
OV-Sense I 5| | | |
P-Encoder l|l 10 I I l | |
5V-Sense - i
nc. ll' 17 # s ! . _ I
nec. T 4 I — e . _J
nc. = &
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Option “T” —Signal (Pinbelegung 1)

Installation box: Series A, Intercontec — T ———
17-polig, E-part, |2 iy !
pin contact @ 1mm Temp -+ m——| IZ_I Teaperatursensor |
HOUSIng code 0 Temp- * i i ie‘ll'rﬁ:_c;ha.;';-rscersor i
[ ! 1 1
Ansicht auf Steckseite - | | 2 T I
10 I r 7
Blick auf Motor / View of A I 3 | I | | 3 A o~ ©' |
connection side - viewing A - - —t i | 4 & _{m‘ | |
direction toward motor © B L4 || L 15 g 8£x5 -
S NTETS N W I A 13-
SO NP N N NN N e -1 -
T | 1
we i ;o | £85c8 |
S -'-T'—‘—'—i—l 105 = %45_9” i
S =17 95 85755 |
Tt T oEsEe |
T - ' 1 12T §EGo |
z wtli L L1z §38°% 1 |
L 12 | | ] | CoLc
z ; 2 7 XbGB
A a-nEEn -
Us 5V Ile'! L] T !13 Us 5V | '
N A Vg | 12 eND_ _ |
T L/ L |
A
L.

9.4.25 Pinbelegung 4
Ausfiihrung mit Resolver, EnDat- und Hiperface-Geber —Leistung GroRe 1 (Pinbelegung 4)

Leistungseinbaudose/Power connector: Serie B, Fe—_—— 8 s T T T T T 1
Intercontec 9-polig, Stiftkontakt, 4x2mm + | D I | Ser‘vomgtor‘ |
5x1mm 9 contacts, @ - Schutzlei ter‘/Gr“'ound !
male contact, 4x2mm + 5x1mm VL | | = Gehaeuse/hovsin [
V e | I Vs |

Ansicht auf Steckseite - Blick auf Motor / L C i I \ I

View of connection side - W * * . .
viewing direction toward motor @ - F 1 | !Elektrisch lueftbare |

e . . E:j___'.'Brsmse(optiorul :

@ - + } ‘.:electrloal releaseable |

i ! . Brake/optional N

I I | |

| | | |

n.c. mm L | [ |

- E : : 'J ** Temperatursensor .

TEMP + ™= | T Z—| temperature sensor |

TEMP - e } } |

Lo a L a

Ausfiihrung mit Resolver, EnDat- und Hiperface-Geber —Leistung GroBe 1,5 (Pinbelegung

4)
Leistungseinbaudose/Power connector: Serie C, Anbindung Schutzleiter-
Intercontec 8-polig, Stiftkontakt, . — . - gehaeuse gem. VDE 0627 / i .
4x3,6mm + 4x2mm / 8 contacts, male contact, T " ground wire connect with - MMSI-S t :
] I ervomoror

4x3,6mm + 4x2mm S -t ] ousing according fo VDE 06271 o) |
U | I
Ansicht auf Steckseite - Blick auf Motor / U * V - I / |
View of connection side - V - } - :
viewing direction toward motor w ? W I | \ |
@ = + I :Elektrisch lueftbare |
. I : - - -1 Bremse/optional :
© - t ielectrical releaseable |
! I | 9N Brakeloptional |
L 1| | Temperatursensor |

TEMP + @ ' :
TEMP - 2| l temperature sensor I
I I I I
[ L. J
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Option “S” und “M” —Signal (Pinbelegung 4)

Installation box: Series A,

Intercontec 17-polig, E-part, [ N R — 1
in contact @ 1Tmm Ual - ! LN :
ousing code 0 a SIS 7 1 ! !

*Ual L | i E . |
. . ' \ : ncoder: .

Ansicht auf Steckseite - I | ; | | EQON 1125 |

Blick auf Motor / Uaz  ==—— : ~‘ | ECN 1113 i

View of connection side - *JaZ2 - -

viewing direction toward motor | 3 I . '; | I

Daten/data = | ; : | I
L 13 : : i i
+Daten/data == — : ; — ;
l s | l ! - |
Takt/clock T - T T | |
14 b ! ! :
*Takt/cl OCKT I : ' | |
M-Encoder me LA - ; | |
15 | 3 ] . .
OV-Sense mm i i |
P-Encoder e 10 . L - | I
. 16 l \ 1 l .
SV-Sense mw—j — ' 5 vDC |
N.c. =4 ¢ 4 |
N.C. -5 - | |
NaCa ﬁ 17 | o 5

n.c. m=mg8

n.c. =9 |

Option “N” und “K” —Signal (Pinbelegung 4)

Installation box: Series A, Intercontec 17-pin, P-part,

pin contact @ 1mm Housing code 0

Ansicht auf Steckseite - ro—-"

Blick auf Motor / NaCa T 11 | re= 'rf'_—_'_—_‘_—_ i '_l— 7

View of connection side - ! : RARY | : C

viewing direction toward motor | 5 | P . | Encoder: [

SIN ~ ==-—— — e SKS 36 P
[S] I V . .
REFSINm—— ——— el — SKM 36 ;!
cos — : S T P
REFCOS me———; ' ot P
L2 . ! ! I ; — o
+485 -— I : = I : | |
S 7 1 1 | — .
- - T T (= | [
485 * o ! . I ! L
Gnd _— 12 | .n ] (= | . l |
B o L
. . “ l" X | | .
n-ce "'g | = | 7-12 vOC |
N c: T 4 | L .. —a !
=Ll L e e — J
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Option “R” —Signal (Pinbelegung 4)

Installation box: Series A, Intercontec 12-pin, P-part,
pin contact @ 1mm Housing code 0
Ansicht auf Steckseite -
Blick auf Motor /
View of connection side - ro—n o — e —— ———— e — g
viewing direction toward motor | | —_— ‘
1 e KR | Resa lver \
cos/5l * I [ _‘\ | N ‘
_ ) 2 ] \ 1 \ ~ '
cos- low/S3 - |- . ] |
- o 3 Lo \
Ref/R| wm — — _‘\ | 'll q'__| |
Rep_ |DW/R2 * 8 I ‘n 1' ‘\ r' = I ‘
Schirm/Shielding m——j | |
n.c. * 5 | L 4
n.c. — 6 |
NnCc. mm 1O |
nc. wall |
nc. wa 12 |

9.4.26 Pinbelegung 5 TPM* dynamic
Ausfiihrung mit optischem Geber —Leistung (Pinbelegung 5)

Leistungseinbaudose/Power connector: Serie B, Intercontec
9-polig, Stiftkontakt, 4x2mm + 5x1mm
9 contacts, male contact, 4x2mm + SX.1mm Fe—_— 1 h Servomotor i
Ansicht auf Steckseite - @ | D | | Schutzleiter/Ground |
Blick auf Motor / View of —-— A | | Gehaeuse/housin |
connection side - viewing U ﬁ !
direction toward motor V . B | | |
W oemC ' ! I\ |
. F N . 1 |
@ - ' } [JElsktrisch lueftbare |
T t I
@ g C . EI':} tse|§2§3’n£| Ir?;?euseubla \
- T T ' Brake/optional |
L | | |
* E | | |
nec. ma H ! ! |
e o - . b oo o s o s e s o e s e e s o N
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Option “E” und “V” mit 320 V Zwischenkreisspannung —Signal (Pinbelegung 5)
Bei TPM* dynamic Baugrde 004, 010 und 025 mit 320V Zwischenkreisspannung

Installation box: Series A, e T T T T T T T B
nercetes 17 ol Epart N EL |
. TS+ mm ! { Temperatursensor |
Housing code 0 D14 ! @—ltemperotur‘e sensor
TS- == f i PTC |
\ | | |
Ansicht auf Steckseite - T LTI T
Blick auf Motor / View of | ! i ! o
connection side - viewing I 1 RS | 5 | Encoder: L
direction toward motor SIN+ == ——(= 1 Stegmann |
L2 | oo 3 SKS/SKM 36 oo
COS+ mm ———o— |
I 4 | ' ' | & . -
COS- = | I e o
5 | . .
Data+ we—— ; — | T - L
" 10 . . .
Commonf T oSN I
+5VDC g | \ ; I | | |
. (o .
I . - -
NC.mim 7 ’ | | 5 VDC | |
Nn.c.mm 8 | | X . )
N.Ca = L1 l l b — 4 I
N.C. 12
NeCa : 15 l l l
n.C.mm & | I |
N.C.mm |7 - . .
L. —.d N |

Option “E” und “V” mit 560 V Zwischenkreisspannung —Signal (Pinbelegung 5)

Bei TPM* dynamic Baugréfe 050 mit 320V und alle BaugréRen mit 560V
Zwischenkreisspannungen

Installation box: Series A, Intercontec Do oo T T T e B
17-polig, E-part, pin contact @ 1mm LS VAL !
Housing code 0 TS+ mm I | Temperatursensor |
. . 14 | temperature sensor
Ansicht auf Steckseite - TS- == } ! PTC |
Blick auf Motor / | | IL ——————————————————— JI
View of connection side - X . .
viewing direction toward motor | | | T T T T T
B | - | Encoder: [
SIN+ == (= ] Stegmann |
L 2 | .\ 3. ©SKS/SKM 36 oo
SIN- T - . (o | | | |
COS+ wm — (o P
| 4 | ' ' = - -
COs- T | : —(o | | [ |
Dotc+f5| : :C=|7I - [ |
" 8 i 1 . .
Data- == : ‘, = 8 | - | I
+OVDC m——— oL |
Common L 12| ' (= 6 | I |
T T |
NeComm 7 | ’ | 7-12 VDC | I
n.c.mm 8 | ) ! :
NaCa = 9 I l L a l
NaCa 10
NeCa = 15 | | |
NaCa * 18 | | |
N.c.mm |7 - - .
L.o—.d L e e e e =
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Ausfiihrung mit optischem Geber —Leistung (Pinbelegung 6)

Einbaudose Intercontec, Serie 923, 8-polig E, Kontaktstifte 4x2mm + 4x1mm

Blick auf Steckseite Aktuator Pin Funktion
1 U
) @ 2 (L) Schutzleiter
© 3 w
® @ 4 \Y
@ @ A Temp +
B Temp -
C Bremse + (optional)
D Bremse - (optional)

Option “S” und “M” —Signal (Pinbelegung 6)

Tbl-40: Ausfiihrung mit optischem Geber —Leistung (Pinbelegung 6)

Einbaudose Intercontec, Serie 623, 17- polig E, Kontaktstift @1mm

Blick auf Steckseite Aktuator Pin Funktion
1 5V-Sense
2 n.c.
3 n.c.
4 0V-Sense
5 n.c.
6 n.c.
7 P-Encoder / +5V
8 clock
9 *clock
10 M-Encoder / OV
11 n.c.
12 Ua2
13 *Ua2
14 data
15 Ua1
16 *Ua1
17 *data

Revision: 08
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Tbl-41: Option “S” und “M” —Signal (Pinbelegung 6)
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9.4.28 Kabelaufbau / Kabelquerschnitt
Bei Umgebungstemperaturen bis +30 °C gilt flir Kabel nach DIN EN 60204

Dauerstillstandsstrom Kabel
0 -15 Aeff 4x1,5mm? &2 x0,75 mm?
15 —21 Aeff 4x25mm?&2x1mm?
21 -36 Aeff 4 x6 mm?&2x1,5mm?
36 —50 Aeff 4 x 10 mm? & 2 x 1,5 mm?
50 —66 Aeff 4 x 16 mm? & 2 x 1,5 mm?

Tbl-42: Kabelaufbau/Kabelquerschnitt
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