CP - Das wirtschatftliche Einstiegsmodell

Die spielarmen Planetengetriebe
mit Abtriebswelle. Das wirtschaft-
liche Einstiegsmodell eignet

sich fUr einfache Applikationen.
Das CP zeichnet sich durch
Qualitat, Verfugbarkeit und
Zuverlassigkeit aus.
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Versionen und ihr Einsatz

Eigenschaften

CP
MO-Version

Katalog Seite 150

Leistungsdichte

Positioniergenauigkeit

hohe Antriebsdrehzahlen

Verdrehsteifigkeit

platzsparende Konstruktion

geringes Gewicht cee
Produkteigenschaften
Ubersetzungen © 4-100
Standard <20
Verdrehspiel
[arcmin] @
Reduziert -

Form des Abtriebs

Abtriebswelle genutet

Form des Antriebs

Motoranbauversion

Ausfiihrung

Lebensmitteltaugliche
Schmierung @ ©

Zubehor

Kupplung

B5-Flansch

3 Leistungsreduzierung: Technische Daten auf Anfrage erhltlich

9 Bitte Riicksprache mit WITTENSTEIN alpha

9 Bezogen auf ReferenzbaugréBen
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Planetengetriebe

General




CP 040 1-/2-stufig
e

1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 4 5 7 8 10 16 20 25 35 50 64 70 100
('\:if‘;Offj‘y"kz'ne::gi:gsm"mem T, Nm| 105 | 115 | 115 | 105 | 105 | 105 | 105 | 115 | 115 | 115 | 105 | 115 | 105
(':::':‘)dmhm"me”t am Abtrieb T, Nm| 52 | 57 | 57 5.2 5.2 5.2 52 | 57 | 57 57 5.2 57 | 52
(’:l o<o)t;r ;AaIL:vfr;Zc? ::re g:triebelebensdauer zulassig) Toner Nm 5 26 8 26 gg 26 HE 26 £o 26 g 26 gs
(szlfsigjorgttz:i u’:;{:‘::fa‘jufjgza“' n,  min' | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000
Max. Antriebsdrehzahl N,. ~ min"| 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000 | 8000
([::':h:of):’;'tn“'n-:fo”é"gf?'i::;‘::j”f T Nm | 005 | 005 | 005 | 005 | 005 | 005 | 005 | 005 | 0,05 | 005 | 005 | 005 | 005
Max. Verdrehspiel J, arcmin <20 <25
Verdrehsteifigkeit C,, Nmvarcmin | 0,58 | 0,58 | 058 | 052 | 052 | 058 | 0,58 | 058 | 058 | 058 | 052 | 058 | 052
Max. Axialkraft © Fpanax N 230 230
Max. Radialkraft Fornine N 200 200
Wirkungsgrad bei Volllast n % 97 95
:Esirbef:ni(:j ':i:t:e Kapitel ,Informationen*) Ly h >20000 > 20000
Gewicht inkl. Standard-Adapterplatte m kg 0,31 0,52
o o s Lo dBA <66
Max. zuldssige Gehdusetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -15 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Alu
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 64
('\b"ea;ie:z:ifhffig"me”t J,  kgem? | 0,04 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004 | 004

2 Bei htheren Umgebungstemperaturen bitte Drehzahlen reduzieren
® Bezogen auf Wellen- bzw. Flanschmitte am Abtrieb, bei 100 min-!
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Nicht tolerierte MaBe +1mm
1

Motorwellenpassung prtfen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich,
bitte Rucksprache.

MaBe sind motorabhéngig.

Kleinere Motorwellendurchmesser Uber Distanzhiilse anpassbar.

3
4

I.@NCAD—Daten finden Sie unter www.wittenstein-alpha.de/info_cad_finder

ﬁ Motoranbau gemaB Betriebsanleitung

151

Planetengetriebe

General



CP 060 1-/2-stufig
e

1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 4 5 7 8 10 16 20 25 35 50 64 70 100
('\:if‘;Offj‘y"kz'ne::gi:gsm"mem T, Nm| 82 | 32 | 32 | 20 | 29 | 32 | 8 | 32 | 3 | 32 | 20 | 32 | 29
(':::':‘)dmhm"me”t am Abtrieb T, Nm | 16 16 16 15 15 16 16 16 16 16 15 16 15
(’:l o<o)t;r ;AaIL:vfr;Zc? ::re g:triebelebensdauer zulassig) Toner Nm 7 75 & 75 & & 7 75 7 75 & & "
(szlfsigjorgttz:i u’:;{:‘::fa‘jufjgza“' n,  min' | 8700 | 3700 | 8700 | 3700 | 3700 | 3700 | 8700 | 3700 | 3700 | 3700 | 3700 | 3700 | 3700
Max. Antriebsdrehzahl N,. ~ min'| 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000
(E:':i‘:o‘;;“;'ltn“u'n-:;)"é"g‘;ﬂz:sn‘;::u’: T Nm| 011 | 011 | 041 | 011 | 041 | 011 | 011 | 011 | 041 | 011 | 041 | 011 | 0,11
Max. Verdrehspiel J, arcmin <20 <25
Verdrehsteifigkeit C,,, Nmvarcmin | 2,1 2,1 2,1 1,9 19 | 21 2,1 2,1 2,1 2,1 19 | 21 1,9
Max. Axialkraft © Fpanax N 750 750
Max. Radialkraft Fornine N 650 650
Wirkungsgrad bei Volllast n % 97 95
:Esirbef:ni(:j ':i:t:e Kapitel ,Informationen*) Ly h >20000 > 20000
Gewicht inkl. Standard-Adapterplatte m kg 0,88 1.1
o o s Lo dBA < 68
Max. zuldssige Gehdusetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -15 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Alu
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 64
('\b"ea;ie:z:ifhffig"me”t J,  kgem? | 017 | 017 | 047 | 017 | 047 | 047 | 047 | 017 | 047 | 017 | 047 | 017 | 047

2 Bei htheren Umgebungstemperaturen bitte Drehzahlen reduzieren
® Bezogen auf Wellen- bzw. Flanschmitte am Abtrieb, bei 100 min-!
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Nicht tolerierte MaBe +1mm

1) Motorwellenpassung priifen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich,
bitte Rucksprache.

MaBe sind motorabhéngig.

Kleinere Motorwellendurchmesser Uber Distanzhiilse anpassbar.

3
4

I.@NCAD—Daten finden Sie unter www.wittenstein-alpha.de/info_cad_finder

ﬁ Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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CP

Planetengetriebe

General



CP 080 1-/2-stufig
e

1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 4 5 7 8 10 16 20 25 35 50 64 70 100
('\:if‘;Offj‘y"kz'ne::gi:gsm"mem T, Nm| 80 | so | 8 | 72 | 72 | s | 8 | s | 8 | s | 72 | s | 72
(':::':‘)dmhm"me”t am Abtrieb T, Nm| 40 | 40 | 40 | 35 | 3 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 8 | 40 | 85
EISJ;AaILVJ:r;Zc?::regettriebelebensdauer wissy |Twww  Nm| 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190
(szlfsigjorgttz:i u’:;{:‘::fa‘jufjgza“' n, ~ min' | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400 | 3400
Max. Antriebsdrehzahl N,. ~ min"| 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000
(E:':i‘:;;“;‘fnt'u'n‘:;)"é"ggz:sn‘;:;’u’: T Nm| 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 028 | 0,28 | 028 | 0,28
Max. Verdrehspiel J, arcmin <20 <25
Verdrehsteifigkeit C,, Nm/arcmin | 6,1 6,1 6,1 55 | 55 | 61 6,1 6,1 6,1 6,1 55 | 6,1 55
Max. Axialkraft © Fpanax N 1600 1600
Max. Radialkraft Fopnin N 1200 1200
Wirkungsgrad bei Volllast n % 97 95
:Esirbef:ni(:j ':i:t:e Kapitel ,Informationen*) Ly h >20000 > 20000
Gewicht inkl. Standard-Adapterplatte m kg 2,1 2,8
ot Lo dBA <70
Max. zuldssige Gehdusetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -15 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Alu
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 64
('\b"ea;ie:z:ifhffig"me”t J,  kgem? | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054 | 054

2 Bei htheren Umgebungstemperaturen bitte Drehzahlen reduzieren
® Bezogen auf Wellen- bzw. Flanschmitte am Abtrieb, bei 100 min-!
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WITTENSTEIN | alpha
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Nicht tolerierte MaBe +1mm

1) Motorwellenpassung priifen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich,
bitte Rucksprache.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser liber Distanzhiilse anpassbar.

I@~CAD—Daten finden Sie unter www.wittenstein-alpha.de/info_cad_finder

ﬁ Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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CP 115 1-/2-stufig
S

1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 4 5 7 8 10 16 20 25 35 50 64 70 | 100
('\:if‘;Offj‘y"kz'ne::gi:gsm"mem T Nm| 200 | 200 | 200 | 180 | 180 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 180 | 200 | 180
(':::':‘)dmhm"me”t am Abtrieb T, Nm| 100 | 100 | 100 | 90 90 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 100 | 90
O emesenssasr wissy |Tww  Nm| 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480 | 480
(szlfsigjorgttz:i u’:;{:‘::fa‘jufjgza“' n, ~ min' | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600 | 2600
Max. Antriebsdrehzahl N,.. ~ min' | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800 | 4800
([::':h:of):’;'tn“'n-:fo”é"gf?'i::;‘::j”f T Nm| 05 | o5 | 056 | o5 | 05 | o5 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05
Max. Verdrehspiel J, arcmin <20 <25
Verdrehsteifigkeit C,,Nmvarcmin | 165 | 165 | 165 | 145 | 145 | 165 | 165 | 165 | 165 | 165 | 145 | 165 | 145
Max. Axialkraft © Fpanax N 2100 2100
Max. Radialkraft Fopnin N 1550 1550
Wirkungsgrad bei Volllast n % 97 95
:Esirbef:ni(:j ':i:t:e Kapitel ,Informationen*) Ly h >20000 > 20000
Gewicht inkl. Standard-Adapterplatte m kg 52 6,9
om0 soa s Lo dBO <72
Max. zuldssige Gehdusetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -15 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Alu
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 64
('\b"ea;ie:z:ifhffig"me”t J, kgem?| 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18

2 Bei htheren Umgebungstemperaturen bitte Drehzahlen reduzieren
® Bezogen auf Wellen- bzw. Flanschmitte am Abtrieb, bei 100 min-!
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Nicht tolerierte MaBe +1mm

1) Motorwellenpassung priifen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich,
bitte Rucksprache.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser liber Distanzhiilse anpassbar.

I@~CAD—Daten finden Sie unter www.wittenstein-alpha.de/info_cad_finder

ﬁ Motoranbau gemaB Betriebsanleitung

157




