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1 Allgemeines und Sicherheitshinweise

Die vorliegende Anleitung dient zur Inbetriebnahme und Uberpriifung von TPM Motorgetriebeeinheiten
mit Servoverstarkern. Sie enthalt folgende Punkte:

e Parameterlisten fir die TPM Baureihe
e Anschlusschema fir TPM
e Zuordnungstabelle TPM — Servoverstarker - Kabelsatz

Bitte lesen Sie dieses Dokument vor Inbetriebnahme des TPM’s aufmerksam durch und beachten Sie
auch unbedingt die Dokumentation des Herstellers des eingesetzten Servoverstarkers.

WITTENSTEIN motion control Gbernimmt keine Haftung fiir die Folgen, die sich aus der
unsachgemaBen, fahrlassigen oder unkorrekten Installation oder Erstellung von Betriebs-
parametern des Servoverstérkers ergeben.

Die Dokumentation des Servoverstarkers ist in Hinsicht auf Installation, Bedienung und
Sicherheitshinweise unbedingt zu beachten.

Bei der Inbetriebnahme sind die Sicherheitsvorschriften und —bestimmungen des Landes, in dem das
Gerét zur Anwendung kommt, zu beachten. Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation und Inbetrieb-
nahme sowie zur Instandhaltung sind von qualifiziertem Fachpersonal auszufiihren. Qualifiziert ist das
Personal, wenn es mit Montage, Installation und Betrieb des Produktes sowie mit allen Warnungen und
VorsichtsmaBnahmen geman den landesspezifischen Vorschriften vertraut ist. Ferner ist es ausgebil-
det, unterwiesen und berechtigt, Stromkreise und Gerate gemaB den Bestimmungen der Sicher-
heitstechnik in Betrieb zu nehmen.

Die Antriebe sind zum Einbau in Maschinen, die in gewerblichen Bereichen eingesetzt werden, vorge-
sehen. Der Betrieb ist nur bei Einhaltung der nationalen EMV-Vorschriften (Hinweise zur EMV gerech-
ten Installation entnehmen Sie bitte der Dokumentation des Servoverstarkers) fir den vorliegenden An-
wendungsfall erlaubt.

Hinweis: Alle in der Kurzinbetriebnahme genannten Bezeichnungen von Erzeugnissen sind Marken der

jeweiligen Firmen. Aus dem Fehlen der Markenzeichen ® bzw. ™ kann nicht geschlossen werden, dass
die Bezeichnung ein freier Markenname sei.
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2 Typenschildinformation — Identifikation

Dem Typenschild kénnen Sie folgende Angaben entnehmen. Bitte wahlen Sie die einzugebenden Pa-
rameterdaten geman den Angaben auf lhrem Antrieb.

TPM 010-091 M-600 K-BP 1-015 IF S'II'D

GréBe Steckerform
TPM 004 /010/025/050/110 STD = Winkel
TPMA 025/050/ 110 SEG = gerade

XXX = kundenspezifisch
Ubersetzung  Standard
21/31/61/91 (TPM) IF = Industriestandard
110/ 154 / 220 (TPMA) UL = UL recognized

file E220160
Motorgeber Statorlange
R = Resolver
S = Singleturn Heidenhain EnDat® Spielangabe
M= Multiturn Heidenhain EnDat® 1 = Standard < 3 arcmin
N = Singleturn Stegmann Hiperface® (TPM 004: < 5 arcmin)
K = Multiturn Stegmann Hiperface® 0 = Reduziert < 1 arcmin
| = Inkrementalgeber Heidenhain (TPM 004: < 3 arcmin)
Zwischenkreisspannung Bremse
320 BP = Permanentmagnetbremse
600 OH = ohne Bremse

Temperatursensor

P= PTC STM 160
geman DIN 44081 / 44082

N= NTC

K= KTY 84-130
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3 Parametrierung

Zum Betrieb des TPM-Antriebs an den Umrichtern der IndaDrive — Baureihe missen die Motordaten in
das Regelungsmodul eingegeben werden. Die Tabellen unter 4, 5 und 6 enthalten alle notwendigen Pa-
rameter, die fir eine Erstinbetriebnahme einer TPM Motorgetriebeeinheit von WITTENSTEIN motion
control am Bosch Rexroth IndraDrive erforderlich sind. Diese Parameter gewéahrleisten bei korrekter
Verdrahtung von TPM und Servoverstarker einen Betrieb des TPM's im Leerlauf in Drehzahlregelung.
Ausgehend von diesen Defaulteinstellungen kann der Drehzahlregler in Abhangigkeit von der Applikati-
on auf Dynamik optimiert werden.

Mit Hilfe der DriveTop-Software kénnen die Daten Uber die Eingabe von Einzelparametern eingegeben
werden.

3.1 Eingabe der Parameter liber Aufruf von Einzelparameter

Bei dieser Eingabevariante missen fir jeden Parameter sowohl Parameternummer als auch Parame-
terwert eingetragen werden.

3.1.1  Aufruf des Dialogs zur Eingabe von Einzelparameter

j"J DriveTop - Antriebsstatus - Antrieb3, Default [_ O] x]

I Enl Antriebsfunktionen  Ansicht  Extras  Optionen  Hilfe
Erstinbetriebnahme Antrieb... |

——————————— | A002 Kommunikationsphase 2 Antriebstehler loschen
Einzelparameter.
FSMT-D234 “Wirksamer Spitzenstrom: 0.000 A

Parameterlisten 3
Fleaelgerat | DFLCOZ 3-040-7 Wfirkzarmer Diauerstram: 0.000 A
Motor, | Bleeder - &uslastung: o
~Sollwerte:
I” Reglerfreigabe:
I Antrieh Halt Lage: 0.0000 Grad
I Leistungste bersit
™ Stevertsi bersit Geschwindigkeit: 0.0000 Udmin
additiv: 0.0000 Umin
- Meldunger: ~Eingange
¥ Siilstand I FBG+ Drehmormnent Kiaft 0.0 %
I in Pasition ™ FBG-
™ Zielpos emeicht M EStop
I~ Anlaufspene sktiv I™ Mockenl/MT1
& [ lstwerte:
¥ 90% Load ™ Mocken2/MT2 Lot L0000 Grad
I” &HO I Tippen + LLege Geben2 TG00 Grad
IV Wist < v I™ Tippen - R
I st =Wsall Geschwindigk.eit 0.0000 Udmin
IV MdGirerz eneicht Drehmoment/Kraft: 0.0 %

3.1.2 Parametereingabe

{3 Parameter anzeigen [x] §J Parameter anzeigen [x]
Artisbsafesse Nl Antighsadresse 3
Nurmmer - [04014 Nurmer: [pa01a
Name Name
Einheit Einhei:: -
ok | Abbweh | HEe | o | ambuch | Hie |

Zur Anwahl von Parameter P-0-4014 reicht die Eingabe von p4014 und fiir S-0-0109 s109 aus.
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4 Parameterliste TPM 600V Ubersetzungen 21/31

Daten fir nicht aufgeflihrte Kombinationen sind auf Anfrage erhaltlich.

Bezeichnung TPM 004 TPM 010 TPM 025 TPM 050

Statorlange 30 30 45
S-0-0141 |Motor-Typ TPMO004| TPMO10| TPMO025| TPMO050| TPM110
P-0-4014 |Motorart 0 0 0 0 0
P-0-0001 [Schaltfrequenz der Leistungsendstufe [kHz] 8 8 8 8 8
P-0-0018 |Polpaarzahl 4 4 6 6 6
P-0-0051 |Drehmoment-Konstante [Nm/Aeff] 0,67 0,83 1,16 0,91 1,51
P-0-0074 |Gebertyp 1 (Motorgeber)

Resolver / EnDat / Hiperface 10/8/4
P-0-0109 |Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 21 [%] 302 385 241 273 217

Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 31[%)] 258 385 203 238 217
P-0-0508 |Kommutierungsoffset Resolver / EnDat 512

Kommutierungsoffset Hiperface 341
P-0-0510 |Rotor-Tragheitsmoment

i = 21 ohne Bremse [kgm?] 0,000017| 0,000041| 0,000248| 0,000946| 0,001367

i =21 mit Bremse [kgm?] 0,000023| 0,000049| 0,000257| 0,000969| 0,001542

i = 31 ohne Bremse [kgm?] 0,000017| 0,000040| 0,000244| 0,000935| 0,001311

i = 31 mit Bremse [kgm?] 0,000023| 0,000048| 0,000253| 0,000958| 0,001486
P-0-4016 |Motor-Langsinduktivitat [mH] 15,3 10,2 5 1,2 2,7
P-0-4017 |Motor-Querinduktivitat [mH] 15,3 10,2 5 1,2 2,7
P-0-4048 |Motor-Wicklungs-Widerstand [Ohm] 47,40 19,30 3,80 0,36 0,72
S-0-0043 |Geschwindigkeit-Polaritat

Resolver / EnDat / Hiperface 0111/0000 /0000
S-0-0055 |Lage-Polaritat

Resolver / EnDat / Hiperface 1111/0000 /0000
S-0-0085 |Drehmoment-/Kraft-Polaritéat

Resolver / EnDat / Hiperface 0111/0000 /0000
S-0-0092 |Drehmoment-Grenzwert bipolar i = 21 [%)] 302 385 241 273 217

Drehmoment-Grenzwert bipolar i = 31 [%)] 258 385 203 238 217
S-0-0106 |Stromregler-Proportionalverstarkung 1 [V/A] 60 32 13,5 5,3 11,9
S-0-0107 |Stromregler-Nachstellzeit 1 [ms] 0,3 0,7 1,1 6,67 7.5
S-0-0109 |Spitzenstrom Motor i = 21 [Aeff] 2.4 5 10,6 41,8 26,2

Spitzenstrom Motor i = 31 [Aeff] 2,1 5 8,9 36,4 26,2
S-0-0111 |Stillstandstrom Motor [Aeff] 0,80 1,30 4,40 15,30 12,10
S-0-0113 |Maximalgeschwindigkeit [1/min] 7000 7000 6000 5000 4300
S-0-0116 |Auflésung Motorgeber 1 1/512/

Resolver / EnDat / Hiperface 1024 1/2048 /1024
S-0-0201 [Motorwarntemperatur [°C] 130 130 130 130 130
S-0-0204 |[Motorabschalttemperatur [°C] 145 145 145 145 145
S-0-0100 |Geschw.-Regler-Prop.verstarkung [As/rad] 0.05 0.05 0.2 0.2 02
S-0-0101 |Geschw.-Regler-Nachstellzeit [ms] 10 10 10 10 10
P-0-0004 |Glattungszeitkonstante [ps] 250 250 250 250 250
P-0-0525 ' [Haltebremsentyp 100" 100" 100" 100" 100"
S-0-0206 |Wartezeit Antrieb Ein [ms] 12 25 25 50 50
S-0-0207 |Wartezeit Antrieb Aus [ms] 6 6 6 10 10
P-0-0540 |Moment der Motorhaltebremse [Nm] 0,8 1,8 1,8 15 15

014(Resolver)

! Wenn keine Bremse vorhanden ist, muB Parameter P-0-0525 auf 0 gesetzt werden.
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5 Parameterliste TPM 600V Ubersetzungen 61/91

Daten fir nicht aufgeflihrte Kombinationen sind auf Anfrage erhaltlich.

Bezeichnung TPM 004 TPM 010 TPM 025 TPM 050

Statorlange 15 15 15 15
S-0-0141 |Motor-Typ TPMO004| TPMO10| TPMO025| TPMO050| TPM110
P-0-4014 |Motorart 0 0 0 0 0
P-0-0001 [Schaltfrequenz der Leistungsendstufe [kHz] 8 8 8 8 8
P-0-0018 |Polpaarzahl 4 4 6 6 6
P-0-0051 |Drehmoment-Konstante [Nm/Aeff] 0,45 0,77 0,76 1,02 0,91
P-0-0074 |Gebertyp 1 (Motorgeber)

Resolver / EnDat / Hiperface 10/8/4
P-0-0109 |Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 61 [%] 205 305 304 381 242

Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 91 [%] 141 193 207 270 156
P-0-0508 |Kommutierungsoffset Resolver / EnDat 512

Kommutierungsoffset Hiperface 341
P-0-0510 |Rotor-Tragheitsmoment

i = 61 ohne Bremse [kgm?] 0,000008| 0,000023| 0,000087| 0,000234| 0,000995

i = 61 mit Bremse [kgm?] 0,000015]| 0,000030| 0,000095| 0,000257| 0,001170

i = 91 ohne Bremse [kgm?] 0,000008| 0,000023| 0,000087| 0,000233| 0,000988

i = 91 mit Bremse [kgm?] 0,000015| 0,000030| 0,000095| 0,000256| 0,001163
P-0-4016 |Motor-Langsinduktivitat [mH] 13,8 15,3 6,3 6,3 1,2
P-0-4017 |Motor-Querinduktivitat [mH] 13,8 15,3 6,3 6,3 1,2
P-0-4048 |Motor-Wicklungs-Widerstand [Ohm] 61,10 44,20 9,20 4,50 0,36
S-0-0043 |Geschwindigkeit-Polaritat

Resolver / EnDat / Hiperface 0111 /0000 /0000
S-0-0055 |Lage-Polaritat

Resolver / EnDat / Hiperface 1111 /0000 / 0000
S-0-0085 |Drehmoment-/Kraft-Polaritat

Resolver / EnDat / Hiperface 0111 /0000 /0000
S-0-0092 |Drehmoment-Grenzwert bipolar i = 21 [%] 205 305 304 381 242

Drehmoment-Grenzwert bipolar i = 31 [%)] 141 193 207 270 156
S-0-0106 |Stromregler-Proportionalverstérkung 1 [V/A] 55 65 20 27,5 5,3
S-0-0107 |Stromregler-Nachstellzeit 1 [ms] 0,3 0,5 0,7 2,78 6,67
S-0-0109 |Spitzenstrom Motor i = 61 [Aeff] 1,2 2.4 7 13,7 37,1

Spitzenstrom Motor i = 91 [Aeff] 0,8 1,5 4.8 9,7 23,9
S-0-0111 [Stillstandstrom Motor [Aeff] 0,60 0,80 2,30 3,60 15,30
S-0-0113 |Maximalgeschwindigkeit [1/min] 7000 7000 6000 5000 4500
S-0-0116 |Auflésung Motorgeber 1 1/512/

Resolver / EnDat / Hiperface 1024 1/2048 /1024
S-0-0201 |Motorwarntemperatur [°C] 130 130 130 130 130
S-0-0204 [Motorabschalttemperatur [C] 145 145 145 145 145
S-0-0100 |Geschw.-Regler-Prop.verstérkung [As/rad] 0.05 0.05 0.2 0.2 0.2
S-0-0101 |Geschw.-Regler-Nachstellzeit [ms] 10 10 10 10 10
P-0-0004 |Glattungszeitkonstante [us] 250 250 250 250 250
P-0-0525° |Haltebremsentyp 1007 100° 100° 100° 1007
S-0-0206 |Wartezeit Antrieb Ein [ms] 12 25 25 35 50
S-0-0207 |Wartezeit Antrieb Aus [ms] 6 6 6 7 10
P-0-0540 |Moment der Motorhaltebremse [Nm] 0,8/ 1,8 1,8 4 15

Os4(ResoIver)

2 Wenn keine Bremse vorhanden ist, muB Parameter P-0-0525 auf 0 gesetzt werden.
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6 Parameterliste TPMA 025 - 110 600V

Daten fir nicht aufgeflihrte Kombinationen sind auf Anfrage erhaltlich.

Code Bezeichnung TPMAO025 TPMAO050 TPMA110
Statorlange 15 15 60
S-0-0141 |Motor-Typ TPMA025 TPMA050 TPMA110
P-0-4014 |Motorart 0 0 0
P-0-0001 |Schaltfrequenz der Leistungsendstufe [kHz] 8 8 8
P-0-0018 |Polpaarzahl 6 6 6
P-0-0051 |Drehmoment-Konstante [Nm/Aeff] 0,76 1,02 0,91
P-0-0074 |Gebertyp 1 (Motorgeber)
Resolver / EnDat / Hiperface 10/8/4
P-0-0109 |Spitzendrehmoment-Begrenz. i =110 [%] 304 381 271
Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 154 [%] 238 313 188
Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 220 [%] 160 197 126
P-0-0508 |Kommutierungsoffset Resolver / EnDat 512
Kommutierungsoffset Hiperface 341
P-0-0510 |Rotor-Tragheitsmoment
i =110 ohne Bremse [kgm?] 0,000089 0,000243 0,001032
i =110 mit Bremse [kgm?] 0,000098 0,000266 0,001208
i =154 ohne Bremse [kgm?] 0,000087 0,000235 0,001000
i =154 mit Bremse [kgm?] 0,000096 0,000258 0,001175
i =220 ohne Bremse [kgm?] 0,000087 0,000231 0,000984
i =220 mit Bremse [kgm?] 0,000095 0,000254 0,001159
P-0-4016 |Motor-Langsinduktivitit [mH)] 6,3 6,3 12
P-0-4017 |Motor-Querinduktivitat [mH] 6,3 6,3 1,2
P-0-4048 |Motor-Wicklungs-Widerstand [Ohm] 9,20 4,50 0,36
S-0-0043 |Geschwindigkeit-Polaritat
Resolver / EnDat / Hiperface 0111 /0000 /0000
S-0-0055 |Lage-Polaritat
Resolver / EnDat / Hiperface 1111/0000 / 0000
S-0-0085 |Drehmoment-/Kraft-Polaritat
Resolver / EnDat / Hiperface 0111 /0000 /0000
S-0-0092 |Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 110 [%)] 304 381 271
Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 154 [%] 238 313 188
Spitzendrehmoment-Begrenz. i = 220 [%] 160 197 126
S-0-0106 |[Stromregler-Proportionalverstérkung 1 [V/A] 20 27.5 53
S-0-0107 |Stromregler-Nachstellzeit 1 [ms] 0,7 2,78 6,67
S-0-0109 |[Spitzenstrom Motor i= 110 [Aeff] 7 13,7 41,4
Spitzenstrom Motor i= 154 [Aeff] 5,5 11,3 28.8
Spitzenstrom Motor i= 220 [Aeff] 3,7 7.1 19,2
S-0-0111 |Stillstandstrom Motor [Aeff] 2.30 3,60 15,30
S-0-0113 |Maximalgeschwindigkeit [1/min] 6000 5000 4500
S-0-0116 |Auflésung Motorgeber 1
Resolver / EnDat / Hiperface 1/2048 /1024
S-0-0201 |Motorwarntemperatur [°C] 130 130 130
S-0-0204 |Motorabschalttemperatur [°C] 145 145 145
S-0-0100 |Geschw.-Regler-Prop.verstarkung [As/rad] 0.2 0.2 0.2
S-0-0101 |Geschw.-Regler-Nachstellzeit [ms] 10 10 10
P-0-0004 |Glattungszeitkonstante [us] 250 250 250
P-0-0525° |Haltebremsentyp 100° 100° 100°
S-0-0206 |Wartezeit Antrieb Ein [ms] 25 35 50
S-0-0207 |Wartezeit Antrieb Aus [ms] 6 7 10
P-0-0540 [Moment der Motorhaltebremse [Nm] 1,8 4 15

% Wenn keine Bremse vorhanden ist, muB Parameter P-0-0525 auf 0 gesetzt werden.
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7 Temperatursensorauswertung TPM an IndraDrive

Die Antriebe der TPM-Baureihe sind mit verschiedenen Temperatursensoren erhaltlich.
Wahlen Sie die zu lhrem TPM passenden Parameter aus den nachstehenden Tabellen aus.
Der PTC erméglicht die Abschaltung des Antriebs bei Ubertemperatur.

Mit KTY84-130 ist zuséatzlich eine Temperaturmessung maéglich.

7.1 TPM mit KTY 84-130

Code Wert
P-0-512 3

7.2 TPM mit PTC STM160

Code Wert
P-0-0512 100
P-0-0513 #0 20
P-0-0513 #1 30
P-0-0513 #2 40
P-0-0513 #3 50
P-0-0513 #4 60
P-0-0513 #5 70
P-0-0513 #6 80
P-0-0513 #7 90
P-0-0513 #8 100
P-0-0513 #9 110
P-0-0513 #10 120
P-0-0513 #11 130
P-0-0513 #12 140
P-0-0513 #13 150
P-0-0513 #14 160
P-0-0513 #15 200
P-0-0513 #16 250
P-0-0513 #17 425
P-0-0513 #18 940
P-0-0513 #19 2665
P-0-0513 #20 4000
P-0-0513 #21 4001
P-0-0513 #22 4002
P-0-0513 #23 4003
P-0-0513 #24 4004
P-0-0513 #25 4005
P-0-0513 #26 4006
P-0-0513 #27 4007
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8 AnschluBschema TPM / TPMA < IndraDrive

Detaillierte Informationen zum Kabelaufbau und zur Ausfiihrung der Schirmung sind den Unterlagen
des Servocontrollerherstellers zu entnehmen.

8.1 TPM/TPMA mit Resolver-Ruckfiihrung
Leistungsstecker ... I
PE PE, D : o PE
2 - . 0 Al Leistungs-
V— ) ‘ o A2 klemmen
' (X5)
v : > o A3

-

I
I
I
I
I
I
I
I
I
l Bre 5
I
| Br- 6
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

I Bremse / Temp.Sensor
(X8)
[[:j Bremse optional — Br+—mmD) 3 | ,04vBr
—Br-—=m3) 4 | ovpr
| ) 1 | MotTemp+
M Signalstecker . FD 2 MotTemp-
PTG /KTY : 2 - | Bosch Rexroth
PTC/KTY - | IndraDrive
/ Refs —— L ") 1) 12 | VCC_Encoder
I / ; Ref 2 D 8)4 | GND-Encoder
Sin + D )2 A+
(R /—(\ ‘ Sin-——i4 Do A Geber-
\ os +— 1. D3 B+ interface
o —2 ) 10 EN1

F—————————————= 1 r———————= 1
Leistungsstecker. | ) ) |
pe—+-PE D '. & o PE
| 1
v - o Al Leistungs-
iz D o A2 kIe(r)n(g;en
3~ w s D o A3
-_—

| Bremse / Temp.Sensor

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I Bra—4 (X6)
I - [[::l . Bremse optional — Br+—mmm)) 3 ;+24VBr
| Br- —Br-—mmm) 4 iQVBr
| ) D) 1 i MotTemp+
| M Signalstecker -... | ) 2 iMotTemp-
| ’—¢7PTC/KTV—:—JL2 r Bosch Rexroth:
| e < (-7 », IndraDrive |
" > (m
| // A 2 J LEE 8 iA- |
17 : 14 :GND_Schirm
D .
| / T < I 6 B+ _Geber- |
| . 12 C I |nterface|
EN2
| / ;7 mmm 14 GND_Schirm |
Daten + D (mmm 9 (EncData+
I - / Daten -——12 < (mmm 15 iEncData- l
| sC V7 - (w14 GND_Schirm |
Takt + D) C 11 iEncCLK+
: \\ Takt ~—2 3 - 13 {EncCLK- |
v P-Encoder——12 > ; F:: 12 :VCC_Encoder I
| \ sv 16 s . (ulm 1 Sense+ |
| M-Encoder +Z D (mpm 10 iGND_Encoder
| \»ov 15 D mmm 2 Sense- :
I I
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8.3 TPM/TPMA mit Absolut-Drehgeber Hiperface SRS50 / SRM50

Schirm : 9

)4 i GND_Encoder

| I
| Leistungsstecker .. : : I |
| PE ‘PE* D o PE I
! N ' !
| M u— +J i O Al |eistungs- |
; H klemmen
I v ‘2 — D, | o A2 X5 |
| o) |
3~ w— 8 * D Lo A3
| -_— : + o |
| : ‘ T |
o Bremse / Temp.Sensor
I B [ (X6) |
| . [[:j :5 | Bremse optional —Br +*) 3 | +24VBr I
| Br- —— —Br-—mm) 4 oyp; |
| . | O 1 i MotTemp+ I
I M Signalstecker ... I D 2 | MotTemp- |
I \—ﬁ—‘mcmw:—i* 2 x | Bosch Rexroth |
I T/ KTy - ) | IndraDrive |
| L co 3*} w2 A Geber- I
I / —— Refco: 1 * 3 *33 A- . ebe I
I [ N P s g, interface I
| H_|P / — Refsin—+8& D )6 | B- ENS I
e 17 - ) mm ) 7 | EncData+
| e T ) mm)s | EncData- |
| \‘—sv e nl®, )11 | VCC_Encoder I
- GND
| y ol '
| I
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9 Storungsbeseitigung

Wéhrend der Inbetriebnahme kénnen Fehlermeldungen auftreten. Folgende Fehlermeldungen kénnen
auch bei intaktem Antrieb auftreten und bedeuten keinen Hardwaredefekt.
Fir weitergehende Diagnosen verwenden Sie die Handblicher von Bosch Rexroth.

Fehlernummer

F2028 Exzessive Regelabweichung

F8078 Fehler im Drehzahlregelkreis

F8079 Geschwindigkeits-Grenzwert
S-0-0091 Uberschritten

Ursache
Kommutierung des
Motors pafBt nicht

Abhilfe

Uberpriifen Sie den AnschluB3 der
Motorphasen und des Motorgebers.
Kontrollieren Sie den Wert des
Kommutierungsoffsets P-0-0508 im
Betriebsmodus.

Ggf. Kommutierungsoffsetermitt-
lungsroutine im Erstinbetriebnah-
memodus starten.

F2074 Absolutgeber auBerhalb Uberwa-

F2075 chungsfenster
F2076

Erstinbetriebnahme

MaBbezug initialisieren

E2063 Geschwindigkeitssollwert >
Grenzwert S-0-0091

Sollwertvorgabe zu
hoch

Grenzwert entsprechend dem Last-
bezug anpassen.

F2018 Geratelibertemperatur-
Abschaltung

F2019 Motor-Ubertemperatur-
Abschaltung

F2021 Motor-Temp.Uberwachung defekt
F2022 Geratetemp.tiberwachung defekt

Temperatursensor
falsch eingestellt

Setzen Sie die Parameter P-0-0512
und P-0-0513 auf die Ihrem TPM
entsprechenden Werte.

Dokument-Nr.: 4091-D010026-02

Datum: 19. Oktober 2005

Seite 12 von 15




Kurzinbetriebnahme Bosch Rexroth IndraDrive

WITTENSTEIN

10 Zuordnung TPM < Servoverstarker < Kabelsatz

10.1 TPM / TPMA mit Resolver-Ruickfihrung

N\
4

Bauform TPM Controller Artikelcode fiir Leistungs (L) - und Signalkabel (S)
Ruck- Bau- Empfehlung WMC ! 5m 10m 15m 20m 25m 30m 40m 50m
fihrung GroBe 320V 600V S L S L S S L S L S L S L S
TPM 004 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012
TPM 010 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012 © ~ © @ 2 ® © &
- o] [o] [o] [o0] — o © <
= o o o i = = o N
— N~ [o0] [o0] o — [9\]
9 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012 s|als|é8ls|sls|B|ls|3|s|8ls|z|ls]|d
= | TPM(A) 025 4 I < S < 8 <+ 8 <+ 8 < g < g < 8
o 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0012 — — — — — — — -
o S S 8 8 8 3 3 8
o 061 - HCS02.1E-W0012 < ¥ < < < < < <
TPM(A) 050 | 091, 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0028
021, 031 - HCS02.1E-W0054 S Q 3 ® 3 2 S >
(92 [32] (2] (92 o O O ©
21,031, 061, 091 - HCS02.1E-W0054 = = = = S S S S
TPM(A) 110 (9212219 ' 8 g g 8 8 g g g
110, 154, 220 - HCS02.1E-W0054 < < < 3 3 < < <

! Empfehlung WMC basiert auf der Verwendung des Leistungsteils mit maximaler PWM-Frequenz. Nach Riicksprache mit WMC und Controllerhersteller ist abhéngig von der Anwendung eventuell ein
kleinerer Regler einsetzbar.

Leistungs- und Geberleitungen fiir Anschluss an Motore mit Resolver
alle Kabel fertig konfektioniert, schleppkettenfahig, paarweise verdrillt und geschirmt.

Leistungskabel TPM 004-050
Leistungskabel TPM 050-110
Benennung Signalkabel:

Dokument-Nr.: 4091-D010026-02

KABELL-TPM_-xxSTD_-RES015-STG
KABELL-TPM_-xxSTD_-RES025-STG
KABELS-TPM_-xxBOID-RES000-STG

(xx = gewiinschte Lange nach obiger Tabelle)

Aufbau Leistungskabel:
Aufbau Leistungskabel:
Aufbau Signalkabel:

Erstelldatum: 19. Oktober 2005

4 x1,5mm2 + 2 x (2 x Tmm2), Durchmesser 12,2mm, min. Biegeradius 122mm

4 x2,5mm2 + 2 x (2 x 1mm2), Durchmesser 15,1mm, min. Biegeradius 151mm

5 x (2 x 0,25mm2), Durchmesser 9,8mm; min. Biegeradius 98mm
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10.2 TPM / TPMA mit absolut Drehgeber ECN 1113/ EQN 1125/ ECN 1313 / EQN 1325

Bauform TPM Controller Artikelcode fiir Leistungs (L) - und Signalkabel (S)
Ruck- Bau- Empfehlung WMC ! 5m 10m 15m 20m 25m 30m 40m 50m
fUhrung GroBe 320V 600V L S L S L S L S L S L S L S S
.E TPM 004 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012
5 _
®
(2 N TPM 010 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012 9 9 5 @ 3 @ ? <
= = - <t <t <t <t o [{e] ™ D
=] w o Te] e} © N~ N~ [Te)
E o o © o < o o o ~ o o o
S = 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012 Slasl8lgl s § 8 § Sl o | 8 § S % S %
S £ | TPM(A) 025 < Y < ~ < ~ < I\ < Y ~ N < N = N
) é)J 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0012 - — - - - — — —
39 g g g g g g g g
s 8 061 - HCS02.1E-W0012 < S S S < < < <
= & | TPM(A) 050 | 091, 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0028
© 021, 031 - HCS02.1E-W0054 § 3 % % § § % §
] © [{e] [{e] © ~ N~ N~ ~
o 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0054 o o o o o o o o
< TPM(A) 110 S 3 3 S S S S S
110, 154, 220 - HCS02.1E-W0054 < < < < < < < <

! Empfehlung WMC basiert auf der Verwendung des Leistungsteils mit maximaler PWM-Frequenz. Nach Riicksprache mit WMC und Controllerhersteller ist abhéngig von der Anwendung eventuell ein
kleinerer Regler einsetzbar.

Leistungs- und Geberleitungen fir Anschluss an Motore mit EnDat Absolut Drehgebern ECN1113 / EQN1125 / ECN1313 / EQN1325
alle Kabel fertig konfektioniert, schleppkettenfahig, paarweise verdrillt und geschirmt.

Leistungskabel TPM 004-050
Leistungskabel TPM 050-110
Benennung Signalkabel:

Dokument-Nr.: 4091-D010026-02

KABELL-TPM_-xxSTD_-END015-STG
KABELL-TPM_-xxSTD_-END025-STG
KABELS-TPM_-xxBOID-END000-STG

(xx = gewlinschte Lange nach obiger Tabelle)

Aufbau Leistungskabel:
Aufbau Leistungskabel:

Aufbau Signalkabel:

Erstelldatum: 19. Oktober 2005

4 x1,5mm2 + 2 x Tmm2, Durchmesser 12mm, min. Biegeradius 120mm
4 x 2,5mm2 + 2 x Imm2, Durchmesser 15,7mm, min. Biegeradius 151mm
3x(2x0,14mm2) + 4 x 0,14mm2 + 4 x 0,25mm2 + 2 x 0,5mm2;
Durchmesser 10mm; min. Biegeradius 100mm
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10.3 TPM / TPMA mit absolut Drehgeber SRS 50 / SRM 50

Bauform TPM

Controller

Artikelcode fiir Leistungs (L) - und Signalkabel (S)

N\
4

Ruck- Bau- Empfehlung WMC ! 5m 10m 15m 20m 25m 30m 40m 50m
fihrung|  GroBe 320V 600V Lls|c|s|L|s]|L]|Ss Lls|c|ls|L|s]|L]|Ss
z TPMo0a |021.031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012
= .
®
& 2| tPuoto 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0012 9 < S 2 3 o © S
= 4o - <t <t <t < o [{e] (2] (o]
S5 0 e} Te] Te] e} © N~ N~ [Te)
ExE o ~ o © o o) o =) o Q = ) = < =] 0
= C _ _ o o o N o Al o ™ o le) o ™ o [or) o ™
é% TPM(A) 025 |-221:.031. 081, 091 HCS02.1E-W0012 elsglels|&|s|e|s8|8|8|8|8|8|8|8]|8S
N 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0012 i - - - - - C C
5 8 3 3 S S S 3 3 S
s & 061 - HCS02.1E-W0012 < < < < < < < <
= & | TPM(A) 050 | 091, 110, 154, 220 - HCS02.1E-W0028
2 =
° 021, 031 - HCS02.1E-W0054 & b & 3 > 3 > &
7] 8 8 8 8 2 2 2 2
Q 021, 031, 061, 091 - HCS02.1E-W0054 P P P o o o o o
< TPM(A) 110 S S S S S 3 3 S
110, 154, 220 - HCS02.1E-W0054 < g g g g S S S

! Empfehlung WMC basiert auf der Verwendung des Leistungsteils mit maximaler PWM-Frequenz. Nach Riicksprache mit WMC und Controllerhersteller ist abhéngig von der Anwendung eventuell ein
kleinerer Regler einsetzbar.

Leistungs- und Geberleitungen fiir Anschluss an Motore mit Stegmann Hiperface Absolut-Drehgebern SRS50 SRM50
alle Kabel fertig konfektioniert, schleppkettenfahig, paarweise verdrillt und geschirmt.

Leistungskabel TPM 004-050
Leistungskabel TPM 050-110

Benennung Signalkabel:

Dokument-Nr.: 4091-D010026-02

KABELL-TPM_-xxSTD_-END015-STG
KABELL-TPM_-xxSTD_-END025-STG
KABELS-TPM_-xxBOID-HIP000-STG

(xx = gewlinschte Lange nach obiger Tabelle)

Erstelldatum: 19. Oktober 2005

Aufbau Leistungskabel:
Aufbau Leistungskabel:
Aufbau Signalkabel:

4 x1,5mm2 + 2 x (2 x Imm2), Durchmesser 12,2mm, min. Biegeradius 122mm

4 x2,5mm2 + 2 x (2 x Tmm2), Durchmesser 15,1mm, min. Biegeradius 151mm
5 x (2 x 0,25mm2), Durchmesser 9,8mm; min. Biegeradius 98mm
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