TP/ TP HIGH TORQUE: la precision compacta
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TP+

Caracteristicas destacadas
del producto

Juego maximo [arcmin] < 1 -4
Alta rigidez torsional
Disefio que ahorra espacio

Opciones de entrada flexibles
Buje, acoplamiento, momento de
inercia optimizado, buje ranurado

Otros modelos de reductores
Disefio resistente a la corrosion, lubri-
cacion apta para industria alimentaria

TP+ 2000 / 4000

Los campeones compactos con brida de salida. El modelo
estandar es Optimo para obtener una alta precision
del posicionamiento y una operacion ciclica altamente
dinamica. El TP+ HIGH TORQUE se utiliza en aplicaciones
de precision especialmente alta, en las que se requiere
una alta rigidez torsional y precision de posicionamiento.

TP+en comparacion con el estandar industrial

Rigidez torsional
[Nm/arcmin]

Juego Fuerzas externas
torsional : IN]
[arcmin]

200%
\\L 300% N/
Sonoridad Par méaximo de aceleracion
[dB(A)] INm]
— TP+

= TP*HIGH TORQUE

TP+ en disefio resistente a la corrosion

Suavidad de rodadura
gracias al dentado helicoidal

Integracion de diversos ejes
motor mediante una gran
variedad de didmetros del buje

Méaxima densidad de par gracias a un
concepto superior del dentado

Cantidad de orificios aumentada

elevada

TP+ HIGH TORQUE

Rodamiento de rodillos cénicos para la
absorcion de fuerzas axiales y radiales

TP* HIGH TORQUE con pinén y cremallera

premo® TP Line

para una transmision del par muy
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TP* 004 MF 1 etapa /s

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B

B- ~A
1 etapa O70min.3
33max. 2 3
iLmin. _ %3 M_Y
Reduccién i 4 5 7 8 10 5 Q. <
& T
Par maximo #® Ty Nm 83 83 83 56 56 = e l / }ﬁ/ 6\ @ 2
oY © ;
hasta 11  (B) ’ 2, iy f :
Par de aceleracion max. © T Nm 66 66 66 42 42 Iy % Sl RI® } £ A
(max. 1000 ciclos por hora) 28 diametro 3| o RO ! ]
del buje “ o ® =/ o g
Par nominal T Nm 27 27 26 26 27 - \)Z T \ B | & £
(conn,,) N o N T~ Ve =
N 2
Par de parada de emergencia @ 1 S %_
(permitido 1000 veces durante la vida Util del reductor) T2Nol Nm 100 100 100 00 100 13,2 L %
Velocidad media d d d L - %
elocidad media de entrada permitida )
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gdv ny rem 3300 3300 4000 4000 4000 23,6min.? 28 .8 19.5 é
(75.9min® i
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 7500 7500 7500 7500
Par medio de funcionamiento sin carga ® B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) T072 Nm 0,56 0,48 0,37 0,37 0,31 38nax. 2 070min.3
i 9m in. M_3
Juego maximo J, arcmin Estandar < 4 / Reducido < 2 f:' A
o E& S
< —
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 12 12 11 8 8 S8 L =1
hasta 14 4 (C) ® K Z| o|® A
ia N I ol =
Rigidez de vuelco Cox Nm/arcmin 85 diametro o ©
del buje ) X
_ I D, &
Fuerza axial maxima © F oy avrax N 2119 A I
A5 L
=
Par de vuelco méaximo M o Nm 110 16 L
7.9 L
. in 3
Eficiencia a plena carga n % 97 28min. 3 28.8 ||19.5
(80,3min.)¥
Vida util L, h > 20000
Peso E o B- <A
£ . in3
(incl. brida estandar) m kg 1 ’4 “ ) LSmax . 2 09%0min.
o P LS5 23nin. _ & M_3
Sonoridad o - o
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <55 € = L—T
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 E é 3 <
& 9~ 2| H ffo &
. i o [0} 7] 3 o = n / \ El
Temp. max. admisible de la carcasa C +90 ° 31,5 S8 A 2 @ -
o hasta 194 (E) / 2O \ A\N- SN / N
g diametro vd NEIE | \
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS X \ 77 .| SR \ |
«© del buje \ ST E | B ) I o \ > )
a o g )z & o i'
Lubricacion Lubricado de por vida r | —F \‘k
P —e? A by . °/Q/
ASY O P
. . . . L. . M5 x7
Sentido de rotacién Misma direccién entrada y salida 45 = 17.8 L
% ¢s. 7.9 | |l
Clase de proteccion IP 65 33min. ¥ 36 [19.5]
(92,5min.)?
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-00015AAX-031 ,500
dimensionado con cymex®)
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 012,000 - 028,000 7.
del lado de la aplicacion
B 1114, kgem? 0,17 0,14 0,11 0,11 0,09
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] C |14\, kgem? 0,25 0,21 0,18 0,18 0,17 ) Comprobar ajuste de eje motor
Versién con inercia optimizada 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
disponible bajo peticién Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
E |19, kgem? 0,57 0,54 0,51 0,51 0,49 nosotros.
9 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com JAmax. 10 % M, utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
® Para diametros de buje estandar de 1 mm
° Referido al centro del eje o brida de salida 5 Diametro estandar del buje

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro
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TP+ 004 MF 2 ctapas o~

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
B- ~A
2 etapas
J3max. 2 060min.?
Reduccion i 16 | 20 | 21 | 25 | 28 | 31 | 32 | 35 | 40 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 ~ ikmin.  3|B M_3
<
= sl Lo
L. w - > Y
Par maximo #® Ty Nm 57 | 57 | 60 | 72 | 57 | 50 | 57 | 72 57 | 72 | 49 | 48 | 56 | 43 | 48 | FB 1 ‘}g( ¢
It © / 3 \
o hasta 11 % (B) 9 s 2l g i/ﬁ A ‘
Par de aceleracion max. ha
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 57 | 57 | 48 | 66 | 57 | 48 | 57 | 66 | 57 | 66 | 49 | 42 | 56 | 38 | 42 diametro f_ b 3 ; . T )
del buje J F) z = S /] o .
Par nominal T, Nm 30 | 41| 32 | 41 | 45 | 36 | 39 | 45 | 46 | 48 | 39 | 34 | 45 | 31 | 34 A LT ~ 5
1 o ~- . -
S 2
Par de parada de emergencia @ © %_
(permitido 1000 veces durants Ia vida util del reductor) T oot Nm 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 13,2 L 2
7.9 L =
: S
Velocidad media de entrada permitida Bnin. ¥ 48 119.3] g
(con T,y temperatura ambiente dezoogd, n,, rom 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4800 | 5500 | 4800 | 5500 | 5500 | 5500 (9% sming? é
. . o
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500
Par medio de funcionamiento sin carga® | 1 Nm 028|023 | 0,24 | 022|021 |022|021|0,17|0,18| 0,17 | 0,16 | 0,17 | 0,17 | 0,15 | 0,16 E B= —A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 b ’ J ’ b ’ b ’ b ) b ’ v ’ b é
in3
=6 R 3gmax. 2 O70min.
- . . . . - ¥ 17min. B
Juego maximo J, arcmin Estandar < 4 / Reducido < 2 <] = o
IS ~ Lo}
RoR =
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 12 12 10 12 12 9 12 12 11 12 9 12 11 7 8 $ IS8 °
wn
O hasta 144 (C) N .
o 2 i E F| = &
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 85 + diametro - ; o ®
5 delbuje D, 3
Fuerza axial maxima 9 Fppon N 2119 a 5]
A L
16 L =
Par de vuelco méaximo M o Nm 110 79 4
28min. 3 50,5 9.5
Eficiencia a plena carga n % 94 (102min.) ¥
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 1 ’5
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <54
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién P65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-00015AAX-031 ,500 Q
dimensionado con cymex®) ~
~
Diametro de orificio del acoplamiento _ Z: S
del lado de la aplicacion mm X=012,000 - 028,000 _Q
. . )
Momento de inercia de masa o
(teferido a a entrada) B |11 kgcm? 0,078|0,070(0,074|0,068 |0,062|0,072|0,062 |0,061|0,057|0,057 |0,058|0,060|0,056 (0,057 | 0,056 S
Diém'elro del buje [mm]r Las cotas no toleradas son cotas nominales
version con inereia optimizada C |14 |J kgem? 0,17 (0,17 | 0,17 | 0,16 | 0,16 | 0,17 | 0,16 | 0,16 | 0,15 | 0,15 | 0,15 | 0,16 | 0,15 | 0,15 | 0,15 ! Comprobar ajuste de eje motor
disponible bajo peticién 1
2 Longitud de eje motor min./max. admisible

Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.

9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com JAmax. 10 % M,
® Para diametros de buje estandar
° Referido al centro del eje o brida de salida
9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro
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TP* 010 MF 1 etapa

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com

84

¥ Amax. 10 % M.

2KMax

b Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro

\
/n

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
B- ~A
1 etapa 09 min. 3
L2max 2
T8nin. = M_3
Reduccion i 4 5 7 8 10 5 N
T E
Par maximo 2° Ty Nm 185 210 210 168 168 = I /, g
~ <
. hasta 149 (C) R Eae il 7z i) |
Par de aceleracion max. ) N
(max. 1000 ciclos por hora) TZE Nm 172 172 172 126 126 dlametro \ g ; _Q \! 7
del buje i s © e /) g
Par nominal > [ | 1/ s kel
s T Nm 84 81 81 80 81 a)) , = N =y ° 5
N N i %
Par de parada de emergencia ¥ m a
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) T2Nol Nm 250 250 251 251 251 16 7 Q %
" | 8.8 7 9
Velocidad media de entrada permitida . o
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gﬂ' My rem 2600 2900 3100 3100 3100 29 .3min. Y 36,2 30 é
1102,5min.) ¥ =
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 7500 7500 7500 7500
Par medio de funcionamiento sin carga ® T Nm 13 11 0.84 084 0.64 B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 v ’ v ’ v
2 090nin.?
4L5max .
. . . . . 23min. | < M_3
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 _ o
<3
< S g N
ol 2 o
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 32 33 30 23 23 all B 5 J;I / }3/ \ ¢ »
hasta 19 4 (E) 1) s 2ol e 7 f QL &
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 225 diametro F E ¢ ; 4 .
. | o [\ ’ |
del buje \ QE 5t e = =) 7T
Fuerza axial maxima ¢ F e N 2795 ~ \ }k /) =
2AM: (V2 5 . © (d N
- - =
Par de vuelco méaximo M o Nm 270 g
17.8 7
Eficiencia a plena carga % 97 2.8 !
icienci
P 9 K ° 33min. 3 36,2 | |30
(106.2min.) ¥
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso
(incl. brida estandar) m kg 38 t 0120min.?
9 2)
Sonoridad o 33k M_3
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <57 € -
Valores especificos de reduccién en cymex®) ko) < ISYISE TN
() ~ B o ==
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90 % E 1 / N \g\ E)
o hasta244(G) ol [F - 1y \¢-
S diametro N N Al ﬁ Tl
Temperatura ambiente °C -15a +40 £ ) El vl = i . i
@ del buje 1 & a|l® b [ ;
[a] =} E NEY . = AT
Lubricacion Lubricado de por vida \) 7z % \ . e
o= o o g
. . . . . . m N s
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 23 , & —-—
8.8 7
Clase de proteccion IP 65 Lomin, ¥ 472 30
124,2min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metélico ¢ 2nin.)
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—00060AAX-050,000 N
dimensionado con cymex®) B3
~
» - =
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 014,000 - 035,000 m
del lado de la aplicacion || /\% >
C |14y, kgem? 0,78 0,62 0,48 0,48 0,40
Momento de inercia de masa 0.5
(referido a la entrada) Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] E |19, kgem? 0,95 0,79 0,64 0,64 0,57 1 ) Comprobar ajuste de eje motor
Versién con inercia optimizada 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
disponible bajo peticién Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
G |24 \J, kgem? 2,32 2,16 2,02 2,02 1,94 nosotros.
9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje
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TP* 010 MF 2 etapas

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex®

86

- www.wittenstein-cymex.com

AAmMax. 10 % M,
b Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

A
o

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores

utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo

de 1 mm
9 Diametro estandar del buje

87

WITTENSTEIN | alpha
Vista A Vista B
5 B- ~A
etapas -
33pax. 2 1 O70min.
L 1tmin, s
Reduccion i 16 | 20 | 21 | 25 | 28 | 31 | 32 | 35 | 40 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 ale
3
=~
Par maximo #® T Nm 157 | 126 | 183 | 158 | 157 | 121 | 157 | 158 | 154 | 158 | 121 | 105 | 157 | 96 | 105 s
» hasta 11 4 (B) a RS
Par de aceleracion max. .. ] Tlwn| =
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 157 | 126 | 120 | 158 | 157 | 121 | 157 | 158 | 154 | 158 | 121 | 105 | 157 | 96 | 105 diametro {_ S ; e
del buje “E N 2
(Fc’fnrn“?m'“a' To Nm 106 | 101 | 96 | 124 | 107 | 87 | 119 | 126 | 112 | 126 | 97 | 84 | 126 | 77 | 84 V7 = I
N/ w0 'OG-‘J
- c
Par de parada de emergencia @ m %_
(permitido 1000 veoes durante fa vida utl del reductor) T onor Nm 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 | 251 13.2 ; ® 2
' 8.8 7 9
Velocidad media de entrada permitida in. 3 o
(con T,y temperatura ambiente do 20 ec‘;d, n, rpm 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3500 | 3800 | 4500 | 3800 | 4500 | 4500 | 4500 23.6min. 53.2 30 =
(113,8min.) ¥ &
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500
Par medio de funcionamiento sin carga ® T, Nm 0,56 | 0,48 | 0,47 | 0,44 | 0,40 | 0,40 | 0,40 | 0,28 | 0,32 | 0,32 | 0,23 | 0,32 | 0,24 | 0,24 | 0,25 B= —A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 v ’ J ’ U ’ v ’ Y 4 U ’ U ’ b
38max. 2
- . . . . 17nin._ F|s
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 _ o™
b ASHISE
T
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin | 32 | 32 | 26 | 32 | 31 24 | 31 32 | 80 | 30 | 24 | 30 | 28 | 21 22 I B -
hasta 14 4 (C) ® S § || o
i Elw| =
Rigidez de vuelco Cox Nm/arcmin 225 diametro {7: 2 g ™
del buje E SIS
Fuerza axial méxima © Fomer N 2795 S
m
Par de vuelco méaximo M o Nm 270 16 ;7 &
8.8 7
Eficiencia a plena carga n % 94 28min. Y 53,2 30
(118.2min.) ¥
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso
(incl. brida estandar) m kg 3’6 t
[e]
Sonoridad ] 2 090min.3
(en caso de velocidad y relacién de referencia. LPA dB(A) <55 € L*gmc.lx . 3
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 F 23min. = M-
2 2
. o o &~ S8 o N
Temp. max. admisible de la carcasa °C +90 ° ol B = b
o hasta 194 (E) | N 1 - ﬁ N\ ¢ -
S diametro s - R E i r
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS X N Elwl s ﬁ A
G del buje Rlels \t @ 1]
o E 3| & \ /I <
Lubricacion Lubricado de por vida — _) Z 5 | é -
n|m =7
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 17.8 7 e
8.8 7
Clase de proteccion IP 65 33min. ¥ 60,4 .30 |
(130,4min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—OOOGOAAX-Oﬁ0,000 ﬁ
dimensionado con cymex®) E
» - m
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 014,000 - 035,000 ;
del lado de la aplicacion A
B |11\, kgem? 0,17 | 0,14 | 0,15 | 0,13 | 0,11 | 0,14 | 0,11 | 0,10 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,10 | 0,09 | 0,09 | 0,09
Momento de inercia de masa 0.5
(referido a la entrada) 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] C |14\, kgem? 0,24 | 0,21 | 0,22 | 0,20 | 0,18 | 0,21 | 0,18 | 0,18 | 0,17 | 0,17 | 0,17 | 0,17 | 0,16 | 0,17 | 0,16 ) Comprobar ajuste de eje motor
Versi6n con inercia optimizada 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
disponible bajo peticién Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
E |19 ]J, kgcm? 0,56 | 0,53 | 0,55 | 0,53 | 0,51 | 0,53 | 0,51 | 0,50 | 0,49 | 0,49 | 0,49 | 0,52 | 0,49 | 0,49 | 0,49 nosotros.
9 Las cotas dependen del motor



\
TP+ 025 MF 1 ctapa o~

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B

B- <A in.3
1 etapa nax. 2 0120min.
3q0ax- " 0 M_3
Reduccion i 4 5 7 8 10 E Q
‘_l\ &
L =|
Par maximo #® Ty Nm 352 380 352 352 352 2 o
RS —
hasta 19 4 (E) ol It Y
Par de aceleraciéon méax. ® f £l &=
(max. 1000 ciclos por hora) TZE Nm 352 380 352 318 318 dlametro \] E S g Q
del buje = S ol & 3
Par nominal T, Nm 175 169 172 172 180 1 =
(conn,,) 2N ) l:l\: g
j = 5
Par de parada de emergencia #° Q a
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) T2Nol Nm 625 625 625 625 625 %
17.8 7 ]
Velocidad media de entrada permitida 9.2 8 ©
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gﬂ' nw em 2300 2500 2500 2500 2500 33min 3 LL 29 é
. o
. - (114min) ¥
Velocidad de entrada maxima Ny rom 5500 5500 5500 5500 5500
Par medio de funcionamiento sin carga B- <A )
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 2'8 2'3 1 '7 1 '7 1 ’2 Sgmax 2) 0120min. 3
23min. _ M_3
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 5 ‘g
=~ H P S\
- ) . Sle I % AN\ )
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 80 86 76 62 62 NMEH - / R & -
hasta 24/28 4 sfs |] - Sl Af f \ i
.z o~ o s | W
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 550 (G?/H) diametro S| S = [a =
del buje - = “lel® L\ ,
] ] o~ ASS ©) ©
Fuerza axial maxima @ Fppon N 4800 = N 7 -
/ z % NN .
Par de vuelco méaximo M o Nm 440 &
23 7
L N 9.2 8
Eficiencia a plena carga n % 97 omin. ® m 2
min.
(121min.)?
Vida util L, h > 20000
'g‘ .
Peso m P 6.5 £ of W2 B~ A
(incl. brida estandar) 9 ’ - oy 2 0150min.>
o max .
. 3)
Sonoridad ° #5.5 ggm in. g M_
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <61 € F
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 = IS i =T
o s ~ - = <
Tem . . o, [0 72 : £ N /@’ ~@\\\\G\
p. max. admisible de la carcasa C +90 o D53 X m s A PR
o hasta 38 “ (K) s = y @ &
= . l x| wn i
® 7 ~ A
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS dlameFro | IS QI3 e s il
@ del buje | s ) < Sl {4 o |
[a] N J " ASY — yi Ik
o ) ) A3 /) H 2| &
Lubricacién Lubricado de por vida 0] V7 o NN ) 2
\Nawui® / r 3 ij@- @ gt
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida M6 x12 25 2 © —
2. 9.2||[8
Clase de proteccion IP 65 22 5- S0min. 61 29
(148min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-001 50AAX-063,000 3
dimensionado con cymex®) E
Diametro de orificio del acoplamiento Z 2
del lado de la aplicacion mm X=019,000 - 042,000 |‘ /\‘é” 151
E |19, kgcm? 2,59 2,11 1,69 1,69 1,45 05
M dei iad 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
(regrfig‘fgg’e g 18 e masa G |24, kgem? 3,28 2,80 2,38 2,38 2,14 ! Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Diametro del buje [mm] Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Versién con inercia optimizada Hl2slu kgem? 289 241 1.99 1.99 1.75 nosotros.
disponible bajo peticién ! ’ ’ ’ ’ ’ 3 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
K | 38 J, kgem? 10,3 9,87 9,45 9,45 9,21 ;:I;zarl:g]o un casquillo con un grosor de pared minimo
° Diametro estandar del buje
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M,

o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro

88 89



‘\
TP+ 025 MF 2 ctapas G

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B

B- ~A
2 etapas 090min.?
L2max. 2
18min. © |
Reduccion i 16 | 20 | 21 | 25 | 28 | 31 | 32 | 35 | 40 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 ==
3 ASYESY
T
Par maximo #® Ty Nm 352 | 352 | 352 | 380 | 352 | 352 | 352 | 380 | 352 | 380 | 352 | 352 | 352 | 352 | 352 5 h °
hasta 14 4 (C) S § 2|2 g
Par de aceleracion max. ® na ] L& =
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 352 | 352 | 330 | 380 | 352 | 330 | 352 | 380 | 352 | 380 | 308 | 292 | 352 | 275 | 292 diametro 3 ° ; b
del buje \»\H | © @Q
Par nominal x 2
conn.) T,y Nm 250 | 267 | 211 | 265 | 282 | 231 | 251 | 294 | 282 | 304 | 246 | 233 | 282 | 220 | 233 -DZ & S
S
Par de parada de emergencia ¥ S a
(permit doEOOO Veaes durante Ia’%i da il del reductor) T oot Nm 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 | 625 16 ; 2
Velocidad media d trad itid 9.2 8 g
elocidad media de entrada permitida )
(con T,y temperatura ambiente e 20 ‘,CF;G, n,, rom 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 2800 | 3100 | 3500 | 3100 | 3500 | 4200 | 4200 29.3min.? 68 29 é
(134,3min.)? i
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500
Par medio de funcionamiento si b B- <A
ar meclo ge funcionamiento sin carga T Nm 1,2 | 1,0 | 1,1 | 0,90 (0,80 | 0,84 | 0,80 | 0,60 | 0,59 | 0,50 | 0,48 | 0,50 | 0,42 | 0,48 | 0,38 Q9%0min 3
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 LSmax. 2 .
23min. @|w
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 F g g
t i
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 81 81 70 | 83 | 80 | 54 | 80 | 82 | 76 | 80 | 61 80 | 71 55 | 60 s H H o »
hasta 19 % (E) 9 < l § S|olg a
s N - -
Rigidez de vuelco Cox Nm/arcmin 550 diametro J 2 als | =
del buje \H o e
Fuerza axial maxima ° Fowe N 4800 I D, T
i I
[
IS§ =
Par de vuelco méaximo M o Nm 440 17.8 7
9.2
in. ¥
Eficiencia a plena carga n % 94 3nin. 68 .22 |
(138min.)?
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso )
(incl. brida estandar) m kg 6,7 = S 0120min.3
, 2 3300 M_3
Sonoridad Qo = =
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <58 € =
Valores especificos de reduccion en cymex®) Q PE E AS§ T d—
o Il A /w S \ﬁ 2
. . o (0] / NN o '/ N\ ¢ _
Temp. méax. admisible de la carcasa C +90 o A 54/98 7 \ NE 2l /
o hasta e R S '/ f
*3 (G/H) diametro s “'35"@ IQ \ E 8= / @ A
Temperatura ambiente °C -15 a +40 g . \ \\\‘!'./ ‘ : Slel® LI\ LY ,’I
«© del buje \\\\Q: . 1< o -
a W=7 Dz = ]
Lubricacion Lubricado de por vida S —5—-
A3
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 23 92 3 7
4Omin.? 79 29
Clase de proteccion IP 65 (156min.) 3
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-001 50AAX-063,000 o
dimensionado con cymex®) x
~
Diametro de orificio del acoplamiento mm X = 019.000 - 042.000 Z: é
del lado de la aplicacion - ’ ’ || /\‘-‘5 -
C |14, kgcm? 0,66 | 0,55 | 0,60 | 0,53 | 0,44 | 0,55 | 0,44 | 0,43 | 0,38 | 0,38 | 0,39 | 0,40 | 0,37 | 0,38 | 0,37 05
M dei iad 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
(regrfigfgg’emg e demasa E [19]J, kgem? 0,83 | 0,71 | 0,77 | 0,70 | 0,61 | 0,72 | 0,61 | 0,60 | 0,55 | 0,55 | 0,55 | 0,57 | 0,54 | 0,55 | 0,54 ! Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Diametro del buje [mm] Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Z?”S""”. con inercia optimizada G |24 \J, kgcm? 2,20 | 2,08 | 2,14 | 2,07 | 1,98 | 2,09 | 1,98 | 1,97 | 1,92 | 1,92 | 1,92 | 2,00 | 1,91 | 1,92 | 1,91 nosotros.
isponible bajo peticién 3 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
H |28 |J, kgem? 2,00 1,91 |1,96 | 1,89 | 1,82 | 1,85 | 1,89 | 1,81 | 1,76 | 1,76 | 1,76 | 1,83 | 1,75 | 1,75 | 1,75 32"12?:210 un casquillo con un grosor de pared minimo
9 Diametro estandar del buje
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M,

o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro
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‘\
TP+ 050 MF 1 etapa G

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
o
')
it B- <A 0150min.?
1 etapa %gm% 2 " — n.
Reduccién i 4 5 7 8 10 E ® 5
Py 14 g O
Par maximo #® Ty Nm 992 992 868 720 720 ; n '/ 4 N S \~ () f\
= '®
Par e acaleracion ma. hasta 24 4 @ A = salel P A
ar de aceleracion max. f L - & |-
(max. 1000 ciclos por hora) TZB Nm 840 840 840 648 648 dlametro \\ ’(@ § ; RS% “r '
5 'O O v — 7 0
. del buje \\&\\o p g o ‘ / )/ 8
Par nominal T, Nm 345 337 322 316 331 N— D < \ R Y/ 5
fon - ~— ; 7z 2 e / 2
. _’i 3 o === - C
” o]
Par de parada de emergencia ¥ LS8 — o
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) TZNol Nm 1250 1250 1250 1250 1250 I %
20 7.5 S
Velocidad media de entrada permitida 14,2 10 5
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gﬂ' nYN rem 1900 2000 2500 2500 2500 Lmin. 3) 615 38 é
o
(150,5min.)
Velocidad de entrada maxima Ny rom 5000 5000 5000 5000 5000
. S . B- -A
Par medio de funcionamiento sin carga ® T Nm 6.5 53 38 38 29
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 ’ ’ ’ ’ ’ 0150min.3
2) :
T M3
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 = Q. "
=~ gt TS
N o @
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 190 187 159 123 123 Y JJ n '}3/@ 33& o k)
hasta 32/38 ¥ e S =i /@ A &
o X | & l =
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 560 (I/K?) diametro E| o= = i
. (=} v
del buje \LH Il s < "i = y ,’/
0
. Lo A8 o
Fuerza axial maxima © F o N 6130 ) = N ~ &
ax / V7 T ~ ©/ 3
Par de vuelco méaximo M o Nm 1335 =
26.5 7.5
Eficienci I % 97 1.2 10
iciencia a plena carga n o Somin. ¥ 6.5 38
(159,5min.) ¥
Vida util L, h > 20000
— \
E > B— ~A
Peso 30° in.3
(incl. brida estandar) m kg 14 - 82max. 2 D3?1 Omin.
S @ 6,6 36min. _ 5|2 M_
Sonoridad © I =
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <64 € F S _&
Valores especificos de reduccion en cymex®) (0] = =TT .
$ — b B - @‘\%&
Temp. max. admisible de la carcasa °c +90 3 T ” \ \\ 3 a " 7 ¢ >
o hasta 48 (V) S S\ % o K | @ B
= q < ) =
0] A \ Q | | o | i
Temperatura ambiente °C -15a +40 = dlameFro | | S L\ = g = ﬁ ! 1
«© del buje \‘ - ,' 3 e Q. \\
i o NENE b, &< sl =i
Lubricacion Lubricado de por vida 2 N\, /7 ->Z T }5{ =
NS Yo m
— z @@
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida S
|_.MBx15 EN 7.5
. 30- 14,2 10
Clase de proteccion IP 65 72&70- 57min. 3 76 38
iy 3
Acoplamiento de fuelle metélico ° (181 min.)
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—00300AAX-080,000 x
dimensionado con cymex®) 'E
. . Z 8
Diametro de orificio del acoplamiento _ _ -
del lado de la aplicacién mm X = 024,000 - 060,000 ““ /\% IS
G |24, kgcm? 9,47 7,85 6,39 6,39 5,564
0.8
M dei iad 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
omento de inercia de masa 1|32 kgem? 12,6 11,0 9,55 9,55 8,10 ! Comprobar ajuste de eje motor
(referido & |a entrads) ! 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Diametro del buje [mm] Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
ZT’S'S'°'?b°|°';)”Te'c'a.°.",“'“'zada K 1381, kgcm? 13,7 121 10,6 10,6 9,78 nosotros.
ponible bajo peticién 3 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
M | 48 J1 kgem? 283 26,7 253 253 24,4 ;:I;zarl:g]o un casquillo con un grosor de pared minimo
° Diametro estandar del buje
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M,

o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro
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TP* 050 MF 2 etapas

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com
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AAmMax. 10 % M,
b Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

A
o

WITTENSTEIN | alpha
Vista A Vista B
B- ~A )
2 etapas — " 0120min.?
23min. ale M_3
Reduccion i 16 | 20 | 21 | 25 | 28 | 31 | 32 | 35 | 40 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 5 g g
d ——$==
= [ CREE - N
Par maximo #® T Nm 825 | 825 | 660 | 825 | 825 | 682 | 825 | 825 | 825 | 825 | 605 | 594 | 770 | 550 | 594 o n 7Y AN @ >
2 ‘/ B
Par de aceleracion max. B hasta 19 4 (E) S e g = ; 2 8 il
ar de aceleracion max. L. - Ll :
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 825 | 825 | 660 | 825 | 825 | 682 | 825 | 825 | 825 | 825 | 605 | 594 | 770 | 550 | 594 diametro I\ § g s \‘ T 23 ’,’
- del buje [ R S 8
g omina Ton Nm 461 | 493 | 393 | 489 | 545 | 431 | 464 | 541 | 607 | 585 | 425 | 475 | 598 | 440 | 475 V7 = N i) 5
w L s = &
n - — _— 8
Par de parada de emergencia ¥ s %_
ce p genc T, Nm 1250|1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250 | 1250
(permitido 1000 veces durante la vida Util del reductor) 2Not 17 8 75 %
Velocidad media de entrada permitida 14.2 10 %
(con T,y temperatura ambiente do 20 °C) n, rpm 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 2900 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3900 | 3900 33min. ¥ 935 38 é
(174,5min.) * i
Velocidad de entrada maxima [ rem 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250 | 6250
Par medio de funcionamiento si b B- <A
ar medio de funcionamiento sin carga T, Nm 28 | 24|22 |26 |20|19|20|15|15| 12|10 12] 1,1 |096]|0,88
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 " 0120min.3
sgmax . 2 - :
PELITR =%
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 = g g
:E L
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin | 180 | 185 | 145 | 180 | 180 | 130 | 180 | 175 | 175 | 175 | 123 | 175 | 145 | 100 | 115 3 H [T |] ﬂ
hasta 24 4 (G) 9 LS i K = e a4
. [ -
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 560 diametro ’_: § < - =
del buje i \E -1 | ®
[ &
Fuerza axial maxima © Fprax N 6130 D Z %
o
n L
Y =
Par de vuelco méaximo M o Nm 1335 23 7.5
14,2 10
Eficiencia a plena carga n % 94 4omin. ¥ 93.5 1.38_]
(181.5min.) *
Vida util L, h > 20000
g B- <A 3)
Peso 0150min.
(incl. brida estandar) m kg 14,1 t ggm?é 2 M_3
L - ° =
Sonoridad L dBlA) 58 g 3 =
de velocidad y relacion de referencia. < =
Vaores sapeciicos de reuceion on cyment) g ° T S =
) ] m ﬂ ‘.\\x\ @ E)
Temp. max. admisible de la carcasa °C +90 3 ® I # : -
o hasta 384 (K) P Xl o B
= L. = = i L
5} N 7
Temperatura ambiente °C -15a +40 = gla:r;e’.cro h " § A s 37
© el buje N V=)
a I — -) z § o @ N
Lubricacion Lubricado de por vida 2
ASS
26.5 7.5
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 14 2 10
50min.? 110.,5 38
Clase de proteccion IP 65 (208,5min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico o
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—00300AAX-080,000 X
dimensionado con cymex®) 'E
o
» - 3
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 024,000 - 060,000 -
del lado de la aplicacion /\\é’: hS8
E 19|/, kgcm? 2,53 12,08 12,30 |2,01|167|212|1,67 |1,64|1,44 1,42 |1,46 | 1,51 |1,41]|1,43|1,40
Momento de inercia de masa 0.8
(referido a la entrada) 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] G |24\, kgem? 3,22 | 2,77 | 2,99 | 2,70 | 2,37 | 2,81 | 2,37 | 2,33 | 2,13 | 2,12 | 2,15 | 2,20 | 2,10 | 2,12 | 2,09 ) Comprobar ajuste de eje motor
Versi inerci imizad. 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
dacsrsoon?bcu?:,a"jz',ﬁ;agfﬁnm o Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
K |38|d, kgem? 10,3 | 9,83 | 10,1 | 9,77 | 9,43 | 9,88 | 9,43 | 9,40 | 9,20 | 9,18 | 9,22 | 9,50 | 9,17 | 9,19 | 9,16 ) Eosotrct)s. . son ol mor
as cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje
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TP* 110 MF 1 etapa

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com
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AAmMax. 10 % M,
b Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

\
/n

WITTENSTEIN | alpha

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje

97

Vista A Vista B
B 28max. 2 A 0210min.?
- X . -
1 etapa 3Bmin. o M_3
o~
-z < s =
Reduccién i 4 5 7 8 10 = B
c B N
@ / N
Par maximo 9 T, Nm 2560 2560 2560 2240 2240 by i // . S >N\
~ / \
. hasta 38 % (K) \ SENW 7 i
Par de aceleracion max. na = = L 1
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 1920 1920 1920 1680 1680 diametro § < ; T 1 [ | TI
. /
del buje s \ @ =] 8
i ©
Par nominal T, Nm 946 919 861 861 901 = o o, ) & =
- 7 D_ N B
Par de parada de emergencia ® 1] rzsl 4 \\\ e /’/ %.
(permitido 1000 veces durante la vida ttil del reductor) T2Nol Nm 3075 3075 3075 3075 3075 S - - %
Velocidad media de entrad itid 2.2 Fo %
elocidad media de entrada permitida
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gdv nYN rem 1400 1500 2000 2000 2000 18 A 12 g
Lemin.? 69,5 50 e
. - (177,5min.) ¥
Velocidad de entrada maxima Ny rom 4500 4500 4500 4500 4500
in 3
Par medio de funcionamiento sin carga ® B- 2) <A D210min.
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T072 Nm 16 12 838 8,8 6 ggrmllﬁlé S M_3
o~
o . . . . F ASS
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 =
o~
[
@
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin 610 610 550 445 445 ; -ﬂ n
hasta 48 4 (M) 9 - \ é Sl 5
‘s o
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 1452 diametro E & g =
del buje IS
. - B EIRRSY
Fuerza axial méaxima F oy atax N 10050 7 H =
Dz w
e =
Par de vuelco méaximo M o Nm 3280 S
3L 5
Eficiencia a plena carga n % 97 18.1 12
57min.? 69.5 50
o (188,5min.)
Vida util L, h > 20000
€ B— -A D210min. ¥
Peso S 82max . 2 3
(incl. brida estandar) m kg 30 - Omin. § M-
o -
Sonoridad o - > b ®
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <68 € 2 > ~
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 N w
= % n
0 . =N\ 8 "
Temp. max. admisible de la carcasa °C +90 ke 2 e t RN\ S ~
o hasta 55 (N) [P | R\ R
= L. N
[] - - =
Temperatura ambiente °C -15a +40 £ dlameFro | | S g -«
«© del buje ® 233\ N . ) S
a NS L ETIRS
o . . z P o 3
Lubricacién Lubricado de por vida 3 L y H) ':n;:
._/; 2 o __ 1
) . . s . —o— S
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida M10 x20
3L 5
. 30- 18,1 12
Clase de proteccion IP 65 2% 3 S7min 3 9 & %0
. min. ,
Acoplamiento de fuelle metalico (188,5min.) ¥
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-01500AAX-1 25,000 ﬁ
dimensionado con cymex®) ~
=
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 050,000 - 080,000 °
del lado de la aplicacion /\% s
K |38, kgem? 44,5 34,6 25,5 25,5 20,6 [ ]
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) 1 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] M |48 |J, kgem? 58,8 41,9 32,9 32,9 28,0 ) Comprobar ajuste de eje motor
i inerci imiz 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Version con inercia optimizada
disponible bajo peticién Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
2 tros.
N|oe J’ kgem 9 515 — 423 S 3 Egzoc::t):s dependen del motor



TP* 110 MF 2 ctapas

A
o

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com
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FAmax. 10 % M,
o Para diametros de buje estandar

° Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

9 Diametro estandar del buje

99

WITTENSTEIN | alpha
Vista A Vista B
o
'\7-\}‘3 B—- -A .
2 etapas 20 20 0150min.?
72max .
@9 28min.. 2|8
NN
Reduccion i 16 | 20 | 21 | 25 | 28 | 31 | 32 | 35 | 40 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 — - -l
Par maximo #® T Nm 1760|1760 | 1540|1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1540 | 1540 | 1760 | 1430 | 1540 z 125 R D 3 U n
/ N ~
hasta 24 4 (G) ] 2 =, ) © N I
Par de aceleracion max. ® na > o ] S| oS
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 1760|1760 | 1540 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1760 | 1540 | 1540 | 1760 | 1430 | 1540 diametro P | § g oy
del buje ¢7_33 y . ; / S p ; 2
E;rn“?m'“a' Ton Nm 1205 | 1240|1023 | 1278 | 1257 [ 1065 | 1221 | 1408 | 1315 | 1408 | 1232 | 1232 | 1408 | 1144 | 1232 \ - H) = =
w N g Nz T D
® o =
igd ot @ =
Par de parada de emergencia *' T, Nm 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 | 3075 3075 | 3075 | 3075 | 3075 ) ol
(permitido 1000 veces durante la vida til del reductor) 2Not M10 x20 %
3p- ' 20 8,5 =
Velocidad media de entrada permitida n rpm 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2900 | 3200 | 2900 | 3200 | 3400 | 3400 L2¢30- 18,1 12 S
Y temperatura ambiente de 20 °C) N L min. 3) 110 & 50 8
: o
, (213,4min.) ¥
Velocidad de entrada maxima Ny rom 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625 | 5625
Par medio de funcionamiento sin carga ® \T"qﬁ. B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) T012 Nm 7’0 5’8 5'2 5’2 4‘5 4’4 4'5 3‘1 3’0 2'5 2‘1 2’5 2'0 1 '8 1 ‘8 30. 80 2 W0 0150min.Y
@9 ET R
o~
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1 = N g
, R T
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin | 585 | 580 | 465 | 570 | 560 | 440 | 560 | 560 | 520 | 525 | 415 | 525 | 480 | 360 | 395 P 155 o D SR th n B
hasta 32/38 * . ) . s § S &
e o
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 1452 (I/K?) diametro B S E & ; =
del buje P ) S s
@
- ASS
Fuerza axial méxima Fomae | N 10050 . - f/ H) S
~ NMZ 5 W
="l ; >
Par de vuelco méaximo M o Nm 3280 M10x20
30° 26,5 8,5
12x 3. 18.1 12
Eficiencia a plena carga n % 94 0 somin. 3 110, 4 50
(222.4min.)?
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso
(incl. brida estandar) m kg 34 t Ly
o onax. 2 0210min.
. S 0X . 3)
Sonoridad o gém in_ 5 M_
(en caso de vglgcidad y relaci(_ﬁp de referencia. LPA dB(A) <61 € F ~
Valores especificos de reduccion en cymex®) % ;:l\ AoY _ ;\
. - o XV @ TN
Temp. max. admisible de la carcasa °C +90 o N 3 v }{i RN E)
o hasta 48 (M) X A ~| ¢ f ¢-
+3 0z \ < N / .
0] o~ ) ,.
Temperatura ambiente °C -15a +40 = dlameFro N E S| I.{ ﬁ —- 3
& del buje ! gl sl® (i ] |
[a] /. /, xﬂ 2| o \ "
Lubricacion Lubricado de por vida & || JZ S N @ { o
3 . SE
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida M10x20 - 85
T 184 12
Clase de proteccion IP 65 57min. ¥ 1249 50
(243,9min.)¥
Acoplamiento de fuelle metalico ©
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-01500AAX-1 25,000 Z. x
dimensionado con cymex®) B E
o
. . 3
Diametro de or|f|qo dgl acoplamiento mm X = 050,000 - 080,000 -
del lado de la aplicacion a
G |24 kgcm? 8,51 | 8,21 8,98 |7,82|6,57|8,09|6,57 |637|563|554|563|578|544|551|5,40
M dei iad Las cotas no toleradas son cotas nominales
(regrfigf;ﬁmg e demasa 1|32, kgem? 11,7 (11,4 | 12,1 | 11,0 | 9,73 | 11,3 | 9,78 | 9,54 | 8,80 | 8,70 | 8,80 | 8,95 | 8,61 | 8,67 | 8,56 ! Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Diametro del buje [mm] Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Z‘"S"’”. con inercia optimizada K |38]|d, kgcm? 12,7 | 125|132 | 12,1 | 10,8 | 12,3 | 10,8 | 10,6 | 9,87 | 9,77 | 9,87 | 10,0 | 9,68 | 9,74 | 9,63 nosotros.
isponible bajo peticién 3 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
M | 48|, kgem? 27,4 | 27,1 | 27,8 | 26,7 | 25,4 | 26,9 | 25,4 | 25,3 | 24,5 | 24,4 | 24,5 | 24,9 | 24,3 | 24,4 | 24,3 32"12?:210 un casquillo con un grosor de pared minimo
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TP+ 300 MF 1 ctapa -

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
= 16x22.5°
1 etapa E B= 92max . 2 —A 0190min.?
=5 * max .
= 225 M12(2x) ishin. g M_3
5 9 ——
” . =
Reduccién i 5 7 8 10 g e n = IS -3 »
o ONN A - g2 ONN >
o S N © & i i P SN
Par maximo 2 T, Nm 5600 5250 2800 2800 > { o) N\ S @ ! 7/4-8 R
o Y e X\ | o ® S 2l AR
bar do aceleracion méx. o o RESEEERL [ [[€ foaim\mat c <l s H\wlfa W\
ar de aceleracion max. f v I c
(max. 1000 ciclos por hora) TZE Nm 4200 3960 2280 2280 g dlametro \r (?- ?} n @ a g \ v
. ' ‘' N (A} N
@ del buje X ASY 5= SN\ ; \ = 141 g
Par nominal To Nm 1996 1835 1815 1794 e o 3 2016 7= | f R ) o 5
" q>'L?> : . H NE S/ ™ ®
- s =
Par de parada de emergencia ¥ NN o z NE _ =T %_
(permitido 1000 veces durante la vida Util del reductor) T2Nol Nm 9900 9900 8557 8750 24 . Q= ,L\; Y %
2L° =
Velocidad media de entrada permitida n rom 1000 1400 1400 1700 3x120° 3.3 13.5 §
(con T, y temperatura ambiente de 20 °C)* N (g X » 20 18 8
S9min. 87.8 66 X
. - (230.8min.)?
Velocidad de entrada maxima Ny rom 3000 3000 3000 3000
Par medio de funcionamiento sin carga ®
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) T012 Nm 20 14 14 8'8
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 1000 900 700 700
a
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 5560 =
Fuerza axial maxima © F oy avrax N 33000
L
=
Par de vuelco méaximo M o Nm 3900
Eficiencia a plena carga n % 95
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 60
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <64
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién IP 65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®) (E
Diametro de orificio del acoplamiento 3
; . mm - Z: =
del lado de la aplicacién | /\’(_r\ Y
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada)
Diametro del buje [nm] N | 55 J1 kgem? 82,6 61,2 61,2 49,5 1
Versién con inercia optimizada i
disponible bajo peticién 12 Las cotas no toleradas son cotas nominales
" Comprobar ajuste de eje motor
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M, 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
o Para diametros de buje estandar Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
9 Referido al centro del eje o brida de salida nosotros.
9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor 3 Las cotas dependen del motor
las velocidades de giro 4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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AAmax. 10 % M,
o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

\
/s

2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.

9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje

103

WITTENSTEIN | alpha
Vista A Vista B
E‘ . B—- - A
2 etapas £ 16x22.5 0210min.?
- . 82 L2
o . S 225 M12(20 whin. g M_3
Reduccion i 20 21 25 31 32 35 50 61 64 70 91 100 o &
£ R n 3 S 7 R0~ >
o 1o A X o M — seon ¢
Par maximo 2° T Nm 3850 | 3740 | 3949 | 3850 | 3630 | 3949 | 3600 | 3080 | 2800 | 3630 | 2800 | 2800 o / \ A8 § = / *’/ < : S
© 2 OEORO o F S oud P
. S hasta 489 (M)9 Shie ] | s . gl _ , .
Par de aceleracion max. = na { O CALRIIHI o~ [ \
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 3850 | 3740 | 3949 | 3850 | 3630 | 3949 | 3600 | 3080 | 2800 | 3630 | 2800 | 2800 g didmetro LT #9 107 - ﬁ s R i
. [¥a]
«© del buje | / S = ; S A\l - a
. 2) o o ) Na} @) 3)
Egrn"?m'“a' Ton Nm 1354 | 1456 | 1676 | 2114 | 2353 | 1710 | 1722 | 2070 | 2240 | 2339 | 2240 | 2240 e BN o%lo g b | I\ > ok 5
w — H . N m >
> < Nz A ‘ e
Par de parada de emergencia @* v 2 - == a
(oermiti doEOOO Veoes durante Ia%i da il del reductor) T oot Nm 9900 | 9870 | 9900 | 9156 | 9900 | 9900 | 9900 | 9008 | 9900 | 9900 | 8750 | 8750 2%- " 2
24 134 13,5 S
Velocidad media de entrada permitida . 20 18 S
(con T,y temperatura ambiente e 20 ‘,84) n,, rom 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2300 | 2400 | 2300 | 2400 | 2500 | 2500 3x120 7ain. o 3 o é
. . o
; 3)
Velocidad de entrada méxima Npwe | 1OM 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 (260.7nin.)
Par medio de funcionamiento sin carga ©
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T072 Nm 6’7 5‘5 5’5 4’8 5‘5 4’0 3’8 2‘8 3’8 3’0 2‘8 2’4
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 2
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 850 800 950 750 950 900 800 700 800 800 600 650
&
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 5560
Fuerza axial méaxima © F oy avrax N 33000
[
=
Par de vuelco méaximo M o Nm 5900
Eficiencia a plena carga n % 94
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 58’5
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <61
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién IP 65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®) E
Diametro de orificio del acoplamiento mm _ 7. §
del lado de la aplicacion ’ /\{ﬂ Q
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada)
Didmetro del buje [mm] M | 48| J, kgem? 275 | 270 | 259 | 2506 | 224 | 224 | 21,5 | 214 | 258 | 21,3 | 21,2 | 21,2 1
Ziesrsloz?bﬁ:"b;zr;;iggr"mlZada 1;- ~ Las cotas no toleradas son cotas nominales
" Comprobar ajuste de eje motor
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AAmax. 10 % M,
o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

A

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
T 16x22.5°
. B- ~A in 3
1 etapa E 2.5 - O2u0min.
= 2 @
. 5 M12(2x) ignex. "
Reduccién i 5 7 8 10 9] A " = s
£ o, 7o O o -
Ko} S0 S w B
Par maximo #® Ty Nm 9600 6790 4000 4000 $ $ Mb’Q NG 3 & o
b prym— B K O] el S
Par de acel ) o hasta60(0)° (oS o = S 2| g
ar de aceleracion max. s s ; 1T al =
(max. 1000 ciclos por hora) TZE Nm 7200 6000 4000 4000 g dlametro T ‘(‘e’ S’)‘ P> g § £ g
5 delbuje ‘ T [ s 2
Par nominal =) S of & I ke,
eonn,) T,y Nm 3131 2857 2830 2840 o ,5@ 9 D& f = b A %
> H c
Par de parada de emergencia @ g S z %_
(permitido 1000 veces durante la vida Util del reductor) T2Nol Nm 15000 15000 15000 15000 24 . 1\; %
Velocidad media de entrad itid » D.o 162 g
elocidad media de entrada permitida .
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gﬂ nw em 900 1300 1300 1500 3x120 62mi 3 2?(‘]: p 2705 é
min. . e
. - (262.1min.) ¥
Velocidad de entrada maxima Ny rom 3000 3000 3000 3000
Par medio de funcionamiento sin carga ©
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 27 19 19 12
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 1450 1300 1100 1100
&
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 9480
Fuerza axial maxima © F oy avrax N 50000
[
=
Par de vuelco méaximo M o Nm 5500
Eficiencia a plena carga n % 95
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 82
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <64
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién IP 65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®) 7 IE
Diametro de orificio del acoplamiento ' §
; . mm -
del lado de la aplicacion ‘ /\5‘ s
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada)
Dién?'etro de! bujg [mm] . O |60 J1 kng2 182 142 142 120 1
\éaesr;';'?bcuznbg}zrﬁ';igip;.m'Zada 15 Las cotas no toleradas son cotas nominales

" Comprobar ajuste de eje motor

2 Longitud de eje motor min./max. admisible
Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.

9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje
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\
TP+ 500 MF 2 ctapas o~

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B

2 etapas £
= 0210min.?
S B%qu .2 3
Reduccion i 20 | 21 | 25 | 31 | 32 | 35 | 50 | 61 | 64 | 70 | 91 | 100 ‘g ~ L N
F
o M=
Par maximo #® Ty Nm 5446 | 5718 | 6808 | 6354 | 5500 | 6808 | 4975 | 5280 | 4800 | 5500 | 4800 | 4800 $ § M
© L o
N o hasta 48 (M) ® i N ﬁ a S
Par de aceleracion méax. = fa D
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 5446 | 5718 | 6808 | 6324 | 5500 | 6808 | 4975 | 5280 | 4800 | 5500 | 4800 | 4800 g didmetro ‘_ @ 5 P
@ del buje E _ ¥ ; ® g
Eggpyn"na' To Nm 3026 | 3270 | 3729 | 4086 | 4376 | 3828 | 3697 | 4224 | 3840 | 4400 | 3840 | 3840 e g | I
I\ Yz =
Par de parada de emergencia ¥ a
(permit doEOOO veces durante Ia%i da ctil del reductor) T oot Nm 15000 | 13928 | 15000 | 10854 | 15000 | 15000 | 15000 | 10678 | 15000 | 15000 | 15000 | 15000 2
3L 16.5 S
Velocidad media de entrada permitida 20 20 ©
(con T, y temperatura ambiente do 20 ogd, n, rom 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 2000 | 2100 | 2000 | 2100 | 2200 | 2200 — 130 8 o é
(286.6min.) =
Velocidad de entrada maxima Ny rom 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375
Par medio de funcionamiento sin carga ©
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 10'4 9'6 9’2 7’0 9‘2 7’0 5’8 3'4 5'8 4’5 3'5 3'6
Juego maximo J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 2
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 1400 | 1200 | 1450 | 1200 | 1450 | 1400 | 1300 | 1100 | 1300 | 1250 | 950 | 1050
&
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 9480
Fuerza axial maxima © F oy avrax N 50000
L
=
Par de vuelco méaximo M o Nm 8800
Eficiencia a plena carga n % 94
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 77’5
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <60
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién IP 65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®) .E
Z:
Diametro de orificio del acoplamiento S
; . mm - ~
del lado de la aplicacion /\’G\ S
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada)
Didmetro del buje [mm] M |48 |J, kgem? 248 | 359 | 402 | 33,7 | 354 | 274 | 274 | 254 | 258 | 31,0 | 250 | 25,2 1
Zie;s;z?bcl:Z;?zr;;atigg:‘mlZada 15_- I~ Las cotas no toleradas son cotas nominales
" Comprobar ajuste de eje motor
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M, 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
o Para diametros de buje estandar Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
9 Referido al centro del eje o brida de salida nosotros.
9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor 3 Las cotas dependen del motor
las velocidades de giro 4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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AAmax. 10 % M,
o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

\
/n

WITTENSTEIN | alpha
Vista A Vista B
) . 16x22,5° B— A
etapas etapas
P P 2 O70min.3
i A
Reduccion i 22 27,5 38,5 55 88 110 154 220 ~ - =
I ASEESY
T
Par maximo #® Ty Nm 315 315 315 315 315 315 315 315 < B 2
b hasta 14 4 (C) 9 s [A] 5 2o f )
Par de aceleracion max. Iy Tl wn| =
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 230 230 230 230 230 230 230 230 diametro {_: S g s et ¥ (|
del buje \LE) o| ® TR 67078 8
Par nominal x \ /) o =
eonn,) T,y Nm 140 137 139 147 184 184 181 184 MNZ o4 S = $: - %
wm ® =)
- h - c
= I+
Par de parada de emergencia ¥ m a
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) T2Nol Nm 525 525 525 525 525 525 525 525 16 7 RS %
Velocidad media de entrada permitida %6 ! %
(con T, y temperatura ambiente de 20 "(gdv ny rem 4000 4000 4000 4000 4500 4500 4500 4500 28min. 3 53,2 30 é
(118.2min.) ¥ i
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 7500 7500 7500 7500 7500 7500 7500
16x22,5°
Par medio de funcionamiento sin carga : B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 0’52 0’47 0’41 0’38 0’28 0’26 0‘22 0’1 8 2 5° L5max. 2 090min.?
22 PELITN M_3
Lo . . @ 5.5
Juego maximo J, arcmin <1 3 2N
— = AS
~g N = - - . - %
Rigidez torsional ¥ Coy Nm/arcmin | 43 43 43 42 42 42 42 42 2 50 Q =1 A - }{ e
hasta 19 4 (E) - he N NHE i ﬁ y e
o - c| V| — !
Rigidez de vuelco Cox Nm/arcmin 225 diametro ¢ 109 ; *, 3 2 g ™ M - T 1 =
del buje b1 ) B &E) ¢l B
ial maxima ° mi — 'z s -
Fuerza axial maxima F oy avrax N 2795 S~ = = S=i=—0
M6 x10 g
Par de vuelco maximo M 0 Nm 400 17.8 7
30 9.6 7
- 12x 3p- 33min. 3 604 ][ 30
Eficiencia a plena carga n % 94 (130 Lmin.) S|
. . <
>
Vida util L, h > 20000
Peso E 16x22,5° B- -A
(incl. brida estandar) m kg 3‘6 t 38max 2
- 2 17min. n
Sonoridad s} Tl
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <56 € <3 S O
Valores especificos de reduccion en cymex®) (0] = ASY LSS
o =
<
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90 % | R T J_;h b
o hasta144(C)9 S R NEEHE:
S diametro 1S S| & =
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS X {_ & al &
'8 del buje E) 2| =
a N Z ||
Lubricacion Lubricado de por vida wn
m
. . . . L. . 16 7 &
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 9.6 7
28min. ¥ 74,9 30
Clase de proteccién IP 65 (139.9min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-001 50AAX-050,00 3
dimensionado con cymex®) l]\:
Diametro de orificio del acoplamiento _ 38
del lado de la aplicacién mm X = 016,000 - 038,000 ” /\\é .
Momento de inercia de masa c |14, kgem? 0,21 0,18 0,16 0,14 0,16 0,15 0,14 0,13
iametra je [mm] 1
o ,el o detbuje fmmi Las cotas no toleradas son cotas nominales
n gcem y y y s - - - - " Comprobar ajuste de eje motor
Zerslonbclorl;mercla optimizada E 19 J k o 0 52 0.5 0 47 0,46
isponible bajo peticion 1
2 Longitud de eje motor min./max. admisible

Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.

9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

° Diametro estandar del buje
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TP* 025 MA 2/ 3 etapa(s) /s

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
16x22,5°
B- ~A
2 etapas 3 etapas O9%0min3
LSmax. 2 -
P : 23min. o |wn
Reduccion i 22 27,5 38,5 55 66 88 110 154 220 _ ==
. ST
~ L -
[
Par maximo 2° Ty Nm 583 583 583 583 525 525 525 525 525 o H [ o 3
) hasta 19 4 (E) ® s I { X2l
Par de aceleracion max. f |1 P - !
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 530 530 530 530 480 480 480 480 480 diametro [ o o e I
del buje ST © g
Par nominal X 2
eonn,) T,y Nm 312 314 371 413 260 276 296 330 364 \) 7z 5 3
1 3 %
Par de parada de emergencia ¥ S a
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) T2Nol Nm 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 17 8 7 %
: S
. . . 10 5
Velocidad media de entrada permitida o
(con T,y temperatura ambiente e 20 ogd, n,, rom 3500 3500 3500 3500 4000 4000 4000 4000 4000 33min. ¥ 68 29 é
(138min.) ¥ e
Velocidad de entrada maxima Ny rom 7500 7500 7500 7500 7500 7500 7500 7500 7500
Par medio de funcionamiento sin carga ® T Nm 10 087 078 070 0.62 052 0.44 035 027 B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 J ) b ’ v ’ v ’ v 3
Sgnax. 2 0120min.
. . ] 23min. ¥ M_d
Juego maximo J, arcmin <1 S =
:l:\ & | -9~
. . . o H S R \@ EY
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 105 105 105 100 95 95 95 95 85] ~ o qy N\ ¢ -
4 ASY S|~ -9 )
hasta 24 % (G) IN zlg| 8 W ; e
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 550 diametro J’7 2w i 1]
g B RSY o B
del buje TEDZ el s R 2 o
Fuerza axial méxima © Fomue  |N 4800 s NS
I ~g--=
A8
Par de vuelco maximo M, | NM 550 23 7
10 8
Eficienci | o 04 4Omin. ¥ 79 29
n n I ]
iciencia a plena carga n b (156min.) 3 <
>
Vida util L, h > 20000
E 16x22,5° B— A
Peso S
(incl. brida estandar) m kg 5,6 6,1 - 090min.3
el Lomax. 2 o
Sonoridad o 23min, <=
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <58 <56 € I Qe
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 ;1:\
.a [
o
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90 % = H ;b 2 ~
o hasta194 (E)® a S
=] ., T <| Q| =
[ of &
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS dlameFro # e A8
'8 del buje H 2 =
a -) Z 5
Lubricacion Lubricado de por vida T 2
A8
. . . . - . 17.8 7
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 10 P
33min. ¥ 87.5  |[29
Clase de proteccién IP 65 (157.5min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—OOSOOAAX-OG?),OO 0
dimensionado con cymex®) :
Z H =y
» - >
Diametro de or|f|q0 dgl acoplamiento mm X = 030,000 - 056,000 @©
del lado de la aplicacion /\uo: IS8
Momento de inercia de masa
(teferido a a entrada) E |19, kgem? 0,87 0,70 0,60 0,55 0,63 0,56 0,53 0,51 0,50 I .
Diém(lelro del buje [mm] Las cotas no toleradas son cotas nominales
Znesrs;onr:bﬁ:régj‘srsleiuzrgr“m'zada G |24\, kgem? 2,39 2,22 2,12 2,07 - - - - - " Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
. . . L ) ) ) Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com a Amax. 10 % M,

v Para did 2’&"”“% . 4nd nosotros.
ara diametros de buje estandar 9 Las cotas dependen del motor

o N ) : ’ » .
: ieferldo al centro del eje o brida de salida . 4 Pueden adaptarse diametros de eje motor menores
temperlaturas ambllente mayores, reducir por favor utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
las velocidades de giro de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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TP* 050 MA 2 /3 etapa(s)

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com
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J Amax. 10 % M,

2KMax

o Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro

A

\
N

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
~A
2 etapas 3 etapas canax. 2 - 0120min.3
23min. iy 9
wn
Reduccion i 22 27,5 38,5 55 66 88 110 154 220 _ g g
<
:E |
Par maximo 2° T Nm 1402 1402 1402 1402 1402 1402 1402 1402 1402 3 t—f [ l n
<
. hasta 24 4 (G) ® S ( RS
Par de aceleracion max. na o~ -
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 992 992 992 992 992 992 992 992 992 diametro § o e
del buje i he 8
(i’fnrn“?m'“a' Ton Nm 523 566 638 77 723 794 794 794 794 )z T =
w | N —_ &
0 2
I+
Par de parada de emergencia ¥ ® o}
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) T2Nol Nm 2375 2375 2375 2375 2375 2375 2375 2375 2375 23 7.5 %
15,2 10 S
Velocidad media de entrada permitida o
(con T,y temperatura ambiente e 20 egd, n,, rom 3000 3000 3000 3000 3500 3500 3500 3500 3500 Lomin. 93,5 38 é
(181.5min.) ¥ i
Velocidad de entrada maxima Ny rom 6250 6250 6250 6250 6250 6250 6250 6250 6250
Par medio de funcionamiento sin carga 24x15° ~A )
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 2,7 2,4 2,1 1,7 1,8 13 1.1 0,90 0,72 8omax. 2 0150min.?
35min. M_3
Juego maximo J, arcmin <1 3 §
E ISS
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin 220 220 220 220 205 205 205 205 205 m n ﬂ' g - -‘&\ @ 2
> ¥
hasta 38 4 (K) ® - | W \ .
o NN
Rigidez de vuelco Cu Nm/arcmin 560 diametro £ e - H =
del buje Ile = /
> e &
Fuerza axial maxima © F oy avrax N 6130 E
Par de vuelco maximo M, Nm 1335 26.5 7.5
15.2 10
Eficionci | . 50min. ¥ 110,5 38
iciencia a plena carga n % 94 92 (208 Sming ¥ <
>
Vida util L, h > 20000
g 2Lx15° B- -A 3
Peso 0120min.
(incl. brida estandar) m kg 12,5 13,4 - 15° ggm?é LA " M_3
"9 - e‘ 0 =
Sonoridad ] D 6.6 _ w3
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <60 <57 € I [l
Valores especificos de reduccion en cymex®) Q ZR S '_E N
: isi o e [fg &K 3| K w X ¢
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90 o S o-O~3 -8 ™ } EA S \
o hasta244(G)? ole AN X § 2 )
- . =y AN
[0) -
Temperatura ambiente °C -15a +40 I dlameFro A6 \@ > ‘/J ' § A8 S \ /
'S  del buje ¢ NN 5 s X\ @
[a] '\ ), 2 /\ N N = 2
Lubricacion Lubricado de por vida Sp=oo8= ==
M10x15
23
Sentido de rotacién Misma direccion entrada y salida 30+ 15 2 10
2 715. LOmin.3 118 38
Clase de proteccion IP 65 (206min.) 3
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT—OOSOOAAX-080,00 Ne)
dimensionado con cymex®) :
=y
Diametro de orificio del acoplamiento _ Z: 1=
del lado de la aplicacion mm X = 045,000 - 056,000 8
e
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) G |24 \J, kgcm? 3,80 3,33 3,00 2,80 2,60 2,40 2,20 2,10 2,10 |‘
Diametro del buje [mm] 1 .
) Las cotas no toleradas son cotas nominales
Z:s;onr:bﬁ:ri,;srsz,:?;r“m'zada K |38]J, kgem? 10,7 10,3 9,90 9,70 = - = - =  Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible

Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.
9 Las cotas dependen del motor
4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm
° Diametro estandar del buje
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‘\
TP* 110 MA 2/3 etapa(s) fat

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
2L4x15°
. B- -A
2 etapas 3 etapas 15 “n 0150min.3
gonax. g
?9 min._ ~|&
Reduccion i 22 27,5 38,5 55 66 88 110 154 220 5 ASYISE
zy Eh =~ Tl >
d o~ B
Par maximo 2° Ty Nm 3822 3822 3822 3200 3023 3023 3023 3023 3023 & 25 A& Q”O'ﬁ ) B [ n N @ K
/ . N ~ ™ \
. hasta 38 ¥ (K) © S 2\ % b EHE .
Par de aceleracion max. f ~ _1 | A
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 3100 3100 3100 2400 2600 2600 2600 2600 2600 diametro ? ? ; ¢ § < g T
del buje R 21 St SI° T v 2
Eggpfn"na' To Nm 1546 1662 2149 1827 1649 1797 1924 2080 2080 N s Y a E) < 7 =
w g 7 T &
s £s 8 % 2
- I+
Par de parada de emergencia ¥ AN °
(permitidoEOOO veces durante Ia%ida util del reductor) TZNol Nm 6500 6500 6500 6500 6500 6500 6500 6500 6500 M12x19 (%]
O | | 265 8.5 ¢
Velocidad media de entrada permitida 2 20.2 12 ©
(con T,y temperatura ambiente e 20 ec‘;d, n,, rom 2500 2500 2500 2500 3000 3000 3000 3000 3000 X30- Somin.3 1104 0 é
T o
(222 4min.)?
Velocidad de entrada maxima Ny rom 5625 5625 5625 5625 5625 5625 5625 5625 5625
Par medio de funcionamiento sin carga ® T Nm 6.2 55 48 43 ag 3.0 26 18 16 B- <A
(con n, = 3000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 Y 4 4 ” 4 ’ 4 ’ ’ oy
g2nax. 2. E|2130m|n4
. . . 36min. . o M_d
Juego maximo J, arcmin <1 5 «
= ASS
- . . s U He e
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 730 725 715 670 650 650 650 650 650 3 /] n % };‘l | \| E
hasta 48 4 (M) S Nl § IR L¢ &
.z ~ | = Iy W
Rigidez de vuelco C, Nm/arcmin 1452 diametro E N g = . ' =
del buje ISIRSY - P
. ) H 2 - \ |
Fuerza axial maxima @ Fppon N 10050 )Z & \\ // b
[ z @&
. A8
Par de vuelco maximo M 0 Nm 3280 M12x19 3 85
20,2 12
Eficiencia a plena carga n % 94 57min. ¥ 124 .9 50
(243.9min.) ¥ <§(
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso
(incl. brida estandar) m kg 33‘1 35’4 t
S 2 g150min.?
Sonoridad <] ggm% T Zle M_3
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <61 <59 € _ - NN — =
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0} :f_ ASEASE
2 ,.E e
Temp. max. admisible de la carcasa °C +90 % 2 - n % 1= 23
o hasta 384 (K)® o N N\ @-
B diametro N s g 1 ' )
Temperatura ambiente °C -15a +40 IS X E PN | - d
@ del buje S el ® | 2
[a) - ; VORY) /A
Lubricacion Lubricado de por vida § \ N i % o
o AN Yoy o 2
@ D
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 26 5 85 S
20,2 12
Clase de proteccion IP 65 S0min. 6.t |50 ]
(258.4min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-01500AAX-1 25,00 @
dimensionado con cymex®) :
z >
Diametro de orificio del acoplamiento _ 2
del lado de la aplicacion mm X = 055,000 - 070,000 w =
=) IS8
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) K 138, kgem? 16,6 15,2 13,9 13,1 13,8 10,2 9,80 9,50 9,20
Diametro del buje [mm] 1
i =t Las cotas no toleradas son cotas nominales
Znesrsznonr:bclzrégj‘srsleiug.‘:r“m'zada M |48 |J, kgem? 31,4 29,9 28,7 28,0 - - - - - " Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible

. . . L ) ) ) Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® — www.wittenstein-cymex.com AAmax. 10 % M, nosotros.
o Para diametros de buje estandar 9 Las cotas dependen del motor

o N ) : ’ » .
: ieferldo al centro del eje o brida de salida . 4 Pueden adaptarse diametros de eje motor menores
temperlaturas ambllente mayores, reducir por favor utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
las velocidades de giro de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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i)
TP* 300 MA 1/2/3 etapa(s) fat

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B

1 etapa 2 etapas 3 etapas 82max . 2 0190nin.>
tnin. oM
Reduccion i 5,5 22 27,5 | 38,56 55 66 88 110 154 220 3 S S0P -O 3 »
FE e e AR S ¢
Par maximo #® T Nm 7360 7535 | 7535 | 7535 | 5473 | 6987 | 6987 | 6987 | 6987 | 6987 @ %E A, R %W
& o O O
: hasta 55 % * z PN
Par de aceleracion max. na n = -] ! ]
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 5520 6600 | 6600 | 6600 | 4680 | 6600 | 6600 | 6600 | 6600 | 6600 diametro 0 $ in g > \ ! .
del buje IS8 5 SN\ ; O\ = A 34O g
Eggpfn"na' Ton Nm 2829 3566 | 3788 | 3884 | 3744 | 3216 | 3506 | 3750 | 4148 | 4617 L H 1 SN 06 5
) N7 " 2
Par de parada de emergencia #° 2= H_./* g
(oermiti doEOOO Veoes durante Ia%i a Gt el reductor) T onor Nm 10938 15333 | 15333 | 15296 | 15333 | 15333 | 15333 | 15333 | 15333 | 15333 2
33.3 13,5 :o:
Velocidad media de entrada permitida . . o
(con T,y temperatura ambiente do 20 ‘,gﬂ n, rpm 1000 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 17,4 18 =
59min.3 87.8 66 &
AN
Velocidad de entrada méxima Npwe | 1OM 3125 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 (230.8nin.)
Par medio de funcionamiento sin carga © B- <A )
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reducgtor) T012 Nm 19 8,8 7.8 6.8 5.9 5,2 3,6 3.1 2,1 1,5 a2max . 2 0210min.?
36min. I
- . . Estandar<2/ . . N
Juego maximo J, arcmin Reducido < 1 Estandar < 3 / Reducido < 1,5 3 Q
~
w =
Rigidez torsional ® Co; Nm/arcmin 1200 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 3 <
~
hasta 48 4 (M) 9 2l S g i
. s wmn
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 5560 diametro g — RS -
del buje | = P
Fuerza axial maxima 9 Fpuee  |N 33000 )z
Par de vuelco méaximo M o Nm 3900 6500 34 135
17.4 18
Eficiencia a plena carga n % 95 93 S7min. ¥ 151.8 66 <
(292.8min.) ¥ =
Vida util L, h > 20000
g B— -A
Peso
(incl. brida estandar) m kg 55 64 67 t 80max . 2) n| o
9 35min. < &
Sonoridad o sl e
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <65 <62 <59 € F
Valores especificos de reduccion en cymex®) [0 = S
2 ~
] 5 T u
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90 Ee] m S
o hasta38% (K)® T - i 2l g
=) . mn =
) A n m
Temperatura ambiente °C -15a+40 £ dlameFro By ﬁ ASY
@  del buje S by
[a) 1
Lubricacion Lubricado de por vida W Z
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida 2.5 135
17,4 18
Clase de proteccion IP 65 M20 x31 50min. ¥ 1685 66
(302,5min.) ¥
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-04000AAX-1 45,00
dimensionado con cymex®) E
y . Z: S
Diametro de or|f|qo dgl acoplamiento mm X = 070,000 - 100,000 posd
del lado de la aplicacién | /\’(}\ Ao
K |38, kgem? - - - - - 16,6 12,9 11,6 10,3 9,50 1
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) 12 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Diametro del buje [mm] M |48 |J, kgem? - 30,8 27,6 24,9 23,0 - - - - - ) Comprobar ajuste de eje motor
Versi6n con inercia optimizada 2 Longitud de eje motor min./max. admisible
disponible bajo peticién Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
N | 55]|d, kgem? 129 - - - - - - - - - nosotros.
9 Las cotas dependen del motor

4 Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com ¥ Amax. 10 % M.

2KMax utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
Y Para diametros de buje estandar de 1 mm

9 Referido al centro del eje o brida de salida % Diametro estandar del buje
9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor
las velocidades de giro
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TP* 500 MA 1/2/3 etapa(s)

1 etapa 2 etapas 3 etapas
Reduccién i 5,5 22 27,5 | 38,56 55 66 88 110 154 220
Par maximo #® Ty Nm 10450 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450
Par de aceleracion max. ®
(méx. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 9600 10450 | 10450 | 10450 | 8640 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450 | 10450
Par nominal To Nm 4313 5068 | 4980 | 5057 | 5825 | 4941 | 7464 | 7396 | 7546 | 7907
Par de parada de emergencia ¥
(permit doEooo Veaes durante Ia%i da il del reductor) T oot Nm 18750 25000 | 25000 | 25000 | 25000 | 25000 | 25000 | 25000 | 25000 | 25000
Velocidad media de entrada permitida n rom 900 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
_ Y temperatura ambiente de 20 °C)* N
Velocidad de entrada maxima Mo rom 3125 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375 | 4375
Par medio de funcionamiento sin carga ® T Nm o7 11 10 8.9 78 6.8 50 47 36 30
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 ’ v ’ U ’ U ’
- . . Estandar<2/ . .
Juego maximo J, arcmin Reducido < 1 Estandar < 3 / Reducido < 1,5
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin 2000 2000 | 2000 1950 | 1900 1800 1800 1800 1800 | 1800
Rigidez de vuelco Cy Nm/arcmin 9480
Fuerza axial maxima © F oy aviax N 50000
Par de vuelco méaximo M o Nm 6600 9500
Eficiencia a plena carga n % 95 93
Vida util L, h > 20000
Peso
(incl. brida estandar) m kg 80 89
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <70 <63 <60
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C -15a +40
Lubricacién Lubricado de por vida
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccion IP 65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar BCT-10000AAX-1 66,00
dimensionado con cymex®)
mm X = 080,000 - 180,000

J, kgcm? - - - - - 17,9 13,5 11,9 10,5 9,7
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada)

J, kgem? - 43,8 36,9 30,5 27 32,7 28,3 26,7 25,2 24,4

J, kgem? 175 - - - - - - - - -

Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com
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AAmMax. 10 % M,

Y Para diametros de buje estandar

9 Referido al centro del eje o brida de salida

9 A temperaturas ambiente mayores, reducir por favor

las velocidades de giro

Diametro de eje motor [mm]

hasta 60 4 (O)
diametro
del buje

hasta 48 4 (M) ®
diametro
del buje

hasta 38/48 9
(K/M?9) diametro
del buje

M24x37

@ 200h7

/i\z

WITTENSTEIN | alpha

B- “A O240min.?
110max.? o
ssmin. | &
5 ISt
=~ L.
('
L |
3| K
o
s ® I g
2 Q =
wn
N 8 =
[ AS§ .8
- Il ?:)
z 3
[oR
8
29,6 16,5 fg
20 20 =
62min.¥ 105 75 o
( 262min.)?
B- ~A
82 2 0210min.?
max .
S6min g
3 IS
S
('
- R
d o
= ® 2 e
3 i 2| R g
o .l RS
s
- Z
34 16,5
20 20
S7min.® 153 75 <
(305min.) ¥ =
B- ~A
a2 2 0210min.?
max.
Snin: s g M_3
~N o~
3 v ® _ £
E 7] i ¢/
- 2 = a 1 S /" o ONGA®
= A8 : o
S < @
S L1 CHIRSY
] | 1S Bl
] )z m
34 16,5
20 20
57min. ¥ 2032 75
(355.2min.) ¥

Las cotas no toleradas son cotas nominales

" Comprobar ajuste de eje motor

) Longitud de eje motor min./max. admisible

Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
nosotros.

Las cotas dependen del motor

Pueden adaptarse didmetros de eje motor menores
utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
de 1 mm

Diametro estandar del buje

®

)

119



\
TP* 2000 MA 2 /3 etapa(s) An

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
32x11,25° B— ~A
2 etapas 3 etapas 92max . 2
LSmin = 0190min.3
o
Reduccion i 22 30,25 66 88 110 121 154 220 302,5 bt i
3 < &
= T
Par maximo #® Ty Nm 22000 22000 22000 22000 22000 22000 22000 15600 21500 = &
n -
N hasta 55 4 (N) 9 ° [ s
Par de aceleracion max. na |
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 22000 22000 22000 22000 22000 22000 22000 15600 21500 diametro 3l 8§
. m
del buje s ® 8
(i’fnrn“‘)’m'“a' To Nm 13500 | 13500 | 18500 | 13500 | 13500 | 13500 | 18500 | 10000 | 13500 [ I
i <
Par de parada de emergencia ¥ a
(permit doEOOO Veaes durante Ia%i da il del reductor) T oot Nm 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000 44000 - 2
33,3 25 S
Velocidad media de entrada permitida ) o
(con T,y temperatura ambiente e 20 °8a» n,, rom 2000 2000 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2500 . 24 =
59min.>3 2L9 100 o
i3
Velocidad de entrada maxima Mo rpm 3000 | 3000 | 3500 | 3500 | 8500 | 3500 | 8500 | 3500 | 8500 { 408min.)
Par medio de funcionamiento sin carga ¥ E B- <A
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) T012 Nm 17 13 7’5 6’0 5‘0 5’0 4‘5 4’0 4‘0 -:n
o 82max .
iy . . ° Sémin: o~ 0210min.?
Juego maximo J, arcmin <3 IS S
o . 2 7
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 2900 2900 3000 3000 3000 3000 2950 2850 2850 % FE B s
o~
o hasta 484 (M)® 2 3 = &
. . T di3 Q 8l o =
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 13000 = diametro Sl 9
'S  del buje - Rl s
a S
Fuerza axial méaxima © F oy avrax N 100000 5
Par de vuelco méaximo M o Nm 31600 25
25
Eficiencia a plena carga n % 95 24
<
57min. 3 3251 100 >
Vida util L, h > 20000 (482 1min.)Y
Peso m kg 190 185
(incl. brida estandar)
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <68 <66
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C 0a+40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién P65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®)
~
Diametro de orificio del acoplamiento Z: S
; . mm - "
del lado de la aplicacion - ~
AR
Momento de inercia de masa
(referido a la entrada) M |48 | J, kgcm? - - 52 37 35 35 28 26 25 i s
Diém('elro del buje [mm] 10 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Z.esrs;?\r:bﬁ:ri,;sr,?::.:?;:‘mIzada N |55 |, kgem? 101 74 - - - - - - - ) Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
. . . L ) ) ‘ Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com 2 Amax. 10 % M,

v Para did 2’éMaXb . 4nd nosotros.
ara diametros de buje estandar 9 Las cotas dependen del motor

o N . ) ) » .
; ieferldo al centro del eje o brida de salida . 4 Pueden adaptarse diametros de eje motor menores
temperlaturas ambllente mayores, reducir por favor utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
las velocidades de giro de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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\
TP* 4000 MA 2 /3 etapa(s) AL

WITTENSTEIN | alpha

Vista A Vista B
2 etapas 3 etapas 32x11.25
~ ind
- 110max. 2 o = 0240min.
Reduccién i 22 30,25 66 88 110 121 154 220 | 3025 o5min. 39 0
3 ASYISY §
Par maximo #® Ty Nm 40000 40000 40000 40000 40000 40000 40000 32000 40000 E ﬂ . s
) hasta 60 4 (O) 9 - il sl
Par de aceleracion max. na £l o
(max. 1000 ciclos por hora) Ty Nm 40000 40000 40000 40000 40000 40000 40000 32000 40000 diametro T ‘! § m
del buje I s ® 2
Par nominal his g
conn.) T,y Nm 18000 18000 18000 18000 18000 18000 18000 16500 18000 Al | Z S
w oh 3 g
Par de parada d g S 5
ar de parada de emergencia @ a
(permit doEOOO Veaes durante Ia%i da il del reductor) T oot Nm 70000 70000 70000 70000 70000 70000 70000 61000 70000 25 2
29,6 25 _§
Velocidad media de entrada permitida 30 o
(con T,y temperatura ambiente e 20 ‘,86, n,, rom 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 =
62min.3 302.,8 135 e
L3
Velocidad de entrada maxima N rpm 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 (499,8min.)*
Par medio de funcionamiento sin carga ¥ T Nm 26 21 15 12 10 10 85 75 75 E B- <A
(con n, = 2000 rpm y 20 °C de temperatura del reductor) 012 v ’ v -:n
% » 0210min.?
Juego maximo j, arcmin <4 £ §2max. 3 -
® -
) : s §
Rigidez torsional ® C,, Nm/arcmin | 5300 5300 5800 5800 5800 5800 5700 5700 5700 % FD n
o hasta 484 (M)® Q@ <
- . s o~
Rigidez de vuelco Co Nm/arcmin 65000 g diametro < SR
. wmn
8 del buje ® 3 e
(=) Q
Fuerza axial méaxima © F oy avrax N 140000 C z
Par de vuelco méaximo M 0 Nm 58000 71400 25
34 25
.. . 30
Eficiencia a plena carga n % 95 93
S7min. ¥ 368.7 135 <
i0 3 =
Vida til L, h > 20000 (560.7min.)
Peso m kg 350 380
(incl. brida estandar)
Sonoridad
(en caso de velocidad y relacion de referencia. LPA dB(A) <70 <68
Valores especificos de reduccion en cymex®)
Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90
Temperatura ambiente °C 0a+40
Lubricacion Lubricado de por vida
Sentido de rotacion Misma direccion entrada y salida
Clase de proteccién P65
Acoplamiento de fuelle metalico
(tipo de producto aconsejado - verificar -
dimensionado con cymex®)
~
Diametro de orificio del acoplamiento S
. . mm - Z —
del lado de la aplicacion < m
A
Momento de inercia de masa
(teferido aa entrada) M |48\ J, kgcm? - - 85 55 43 48 34 29 28 :
Diém('elro del buje [mm] 15 Las cotas no toleradas son cotas nominales
Z.esrs;?\r:bﬁ:ri,;sr,?::.:?;:‘mIzada 0 |60, kgem? 230 174 - - - - - - - ) Comprobar ajuste de eje motor
2 Longitud de eje motor min./max. admisible
. . . L ) ) ‘ Ejes motor mas largos son posibles; contacte con
Para un dimensionado detallado, por favor, utilice nuestro software de disefio cymex® - www.wittenstein-cymex.com 2 Amax. 10 % M,

v Para did 2’éMaXb . 4nd nosotros.
ara diametros de buje estandar 9 Las cotas dependen del motor

o N . ) ) » .
; ieferldo al centro del eje o brida de salida . 4 Pueden adaptarse diametros de eje motor menores
temperlaturas ambllente mayores, reducir por favor utilizando un casquillo con un grosor de pared minimo
las velocidades de giro de 1 mm

9 Diametro estandar del buje
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